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' GiRiý
isчеgrапiп Leica Geosystems AG firmaslntn istehsal etdiyi

Leica Geosystem 500 qurýusunun tагkiЬiпа GPS (ingilis di|inda
Gklbal Posvtioпitlg System sёzlаriпiп Ьа9 hагflаri оlаrаq, manasl
Qlobal МёчqеmЁаууапеtmа Sistemi demakdir - aMS) qabuledicisi
va geodeziya GPS ёlgmаlаriпi hesablamaq, bu prosesla эlаqаdаr
mаsоlаlагiп hallini tэmiп edan Fаrdi kompriter (FК) рrоqrаml
daxildir. Osas kоmропепtlаri:

1) Peyk siqnallarlnl qabul edan GPS qabuledicisi

2) Qabuledicini idara etmak iigi.in dЁymalarla tachiz
edilmig nazarat displeyi (ekranl) va GPS nazarэtgisi

З) Stansiyada GPS malumatlarlnl hesablamaq kontrolleri
i,igiin istifada оlчпап proqramt

GPS-in komakliyi ila geodeziya olgma iglari oz daqiqliyirB,
tezliyina, uпiчеrsаlhýlпа ча iqtisadi сэhаtdап effektliyina gёrа 9ох
geniý yaytlmrgdlr. Bu iglаriп арапlmаst metodu, geodeziya
оlgmаlаriпdап 9ох fагqlапir.

МЁаууап qaydalara riауаt edi|arsa, GPS ёlgmаlэriпdап уахý|
паtiсаlаr эldа etmak оlаr.

Вч tэlimat Leica firmastnln istehsal etdiyi System 500 va GPS
300 qabuledicilaгi tigrin nazarda tutulub. Вurаdа gёstаrilап mеtоdlаr
GPS ёlgmаlаriпiп hamlstna tatbiq oluna Ьilаr.

Вu talimata asaslanaraq rеаl vaxt rejimindan istifada
etmayarak, statika, tez statika rB kinematika metodlarrnda SR510,
SR520 va уа SR530 tipli GPS peyk qabuledicilori ila ёlgmа iglэriпi
араrmаq о|аг. Radiomodemin tatbiqini talab еdап, RTK геjimiпdа
(rеаl vaxt rejiminda kinematika) ёlgmапi SR530 qabuledicisi ila
араrmа qaydast KRea| Vaxt rejiminda рlапаlmа tэlimatl>tnda чеriliЬ.

System 500-uп funksiyalarl va опuп brittjn imkапlаrr haqqlnda
malumat|ar Kistifadaginin talimat kitabgasrnda> verilib. Bu tэlimat
kitabgasl PDF formatlnda SКl-Рrо рrоqrаm paketinin qurmа
(installyasiya) CD-ROM-unda чеrilir.

Оgаr alava ma|umatlarr alda etmaya ehtiyac duyulursa,
onda (installyasiya) diskindaki SКl-Рrо рrоqrаmlпlп
\MANUALS\README.TXT faylrna mчrасiаt etmak laztmdlr. Bu
talimatda statik va tez statik metodlart ilэ бlgmа iglarinin араrtlmаst
рriпsiрlэriпiп tjmumi qaydalarr чеrilmigdir.
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l Fasil. GPS System 500 alatindan istifada
qaydasl. GPS qabuledicisi

GPS qabuledicisi siqnallarl NAVSTAR sisteminin gortiniig
dаiгэsiпdэ уеrlа9ап реуklаrdап аltг чэ hаmiп реуklэrа qаdэr о|ап
mаsаfэпi hеsаЬlауtr. Leica firmasl bir пе9а пёч qabuledici istehsal
еdir:

SR 5't0 - L1 tezliyinda 12 kanalll (birtezlikli qэЬчlеdiсi).
Kod va faza ёlgmаlагiпi saxlaytr.

SR 520 L'| va L2 tezliyinda 12 kanalh (ikiteztkli
qabuledici). Kod vo faza ёlgmаlаriпi sахlауlr.

SR 530 L1 .чэ L2 tezliyindэ 12 kanalh (ikitezlikli
qabuledici). Kod va faza оlgmаlаriпi saxlaytr. Bu qabuledici
kinematika ёlgmэlаriпiп геаl vaxt rejiminda (RTK) арапlmаslпа
imkап уаrаdlr.

АТ 502 antennasl SR 520 va SR 530 qabuledicilэri 09iin
паzаrdа tutulub.

АТ 501 апtеппаsl isa SR 510 qabuledicisi iigtindйr.
SR 520 va SR 530 qabuledicilari P-koddan istifada еdirlаr.
Ancaq NAVSTAR (АВý) sistemin sahibi istadiyi vaxt

xabardarltq etmadan qanunsuz istifadani dayandlra Ьilаrlаr. Yalnlz dl.

L2 tezliyinda араrllап faza ёlgmаlаri saxlanlhr. Qrinki qabuledici
avtomatik оlагаq patent-izlama siqnaltn mЁgahidosina kegjr,

ý1 Matumatlarln hesablanmas! Ё9Ёп рrоqrаm iЪmiпаtl
Рrоqrаm taminatl (РТ) qabuledici ila mй9аhidа olunmu9

mаlumаtlапп gёldа hesablanmasl (еmаh) ila bazis xatlarinin
uzunluýunu va baza noqtasinin koordinat]artnln hesab|anmasl 09йп
istifada оlчпчr.

SKl - Рrо Static Kinematic рrоqrаm paketi (statik va kinematik
ёlgmэlэriп emah) standart РТ ikitezlikli ёlgmаlаriпiп еmаh
ii9tindtir.

SKi - Рrо L] isa РТ (рrоqrаm taminah) Ьir tez|ikli ёlgmаlаriп
hesablanmasl й9йпdOr.

ý2 Еmа! tigi.in SKl - Рrо (SKl - Рrо - Ll)
proqram tэmiпаtI

Qox vaxt bu рrоqrаm paketi Leica firmаslпlп yerli
ntimayandalari tarafindan qчrulчr va qlsa tanl9ltq kursu tэgkil оluпur.
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Bэzi hа]lаrdа рrоqrаmlп quгulmaslnl (installyasiyanl) i99i ёzri
арапr. Апсаq bu gаrtlа agaýrdakr talimata riауаt olunsun.

1. cD_RoM istifada оtчпап kompйter avadanllýlnln
(qurýusu_nun) dlsk охчуап qurýusuna qoyulur.

2. SKl _ Pro proqram qurulmastna mепуч segilsin.
3. Ekranda gёrtiпап giistariglarэ riayat edilsin.

Bu рrоqrаm paketinda interaktiv аrауlý sistemi чаrdlr. Bu 9ар
edilmig talimatl avaz edir. Lazlm galdikdэ рrоqrаm paketindan bu
talimatl 9ар etmok оlаr.

Akkumlyatorun doldurulmasl
GPS alatlarinielektrik enerjisi ila tamin etmak Ёgtiп GEB 121,

GEB 70 va уа GEB 7'| akkumlyatorlarlndan istifada оluпчr (gakil 1).

GKL 122 enerji
qurýusu

GEB 70 va уа
GEB 71

'l21 чуýчпlа9-
dtrllmt9 ёdаmа

ýakll 1
Doldurma kabeli оlаrsа, GEB 7о va GEB 71 akkumlyatorlarl

GKL 122 doldurma qurýusu ila va уа GKL 23, GKL 22 qurýulan ila
doldurulur.

yeni аkkumlуаtогlапп tam hocmda doldurulmasr vа уаbogaldllmasr rigЁп GEB 121 qurýusundan istifada etmak daha
maqsadauyýundur.

ý3 Avadanllqlarln hazlrlanmasl
GPS оlgmаlагiпi mйvoffaqiyyatlЭ hayata kеgirmаk Ё9uп

peykdan gаlап siqnallartn korlanmastnln (dayigmasinin) qагýlslпl
almaq lazlmdlг. Опа gёrа dэ istinad stansiyasl kimi istifada оlап
GPS qabuledicisi ela Ьir уеrdэ qurulmahdtr ki, аýас, Ьiпа, daý чэ s.
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апgаllаг (mапеаlаr) оlmаstп.Yапi qobuledici апtеппаst ila GPS
peyki аrаstпdа he9 Ьir mапеа olmamaltdtr

Statika va tez statika rеjimlагdа ёlgmа араrапdа апtеппа
tigayaq Ёzarinda qurulmalrdlr (X0susiIa АТ 501 va АТ 502
апtеппаlап). Uzагiпdэ апtеппа оlап alat пёqtэ Ёzаriпdа
qurulduqdan sопrа mаrkэzlаgdiriliЬ taгazlagdtnlmalr, tifiqi vэziyyata
gatirilib va оriуепtirlапmэlidir

Daha sопrа апtеппа kabeli qabulediciya Ьаýlапlr. Bu vaxt
qэbuledicinin аrха tаrоfiпdа уеrlа9эп x0susi (уеrа) dеgiуэ iki adэd
akkumlyator Ьаtаrеуаsr qoyulur. Peyk qэbuledicisini епеrji ila tаmiп
etmak Ёgriп qэbuledicinin хаriсi akkumlyatorundan da istifada etmak
оlаr. Опuп tigЁп GEB71 akkumlyatoru qabuledicinin PWR роrtчпа
Ьаýlапmаlldlr.

TR 500 kопtrо]lеri qobulediciya Ьаýlапапdап sопrа опч уа
bilavasita qabuledicinin ёzuпа va уа' kabe|la qabu|edicinin
TERM|NAL роrtuпа qоgчrlаr. Sопrа qabulediciya fаrdi komputer
(FК) kartr qoyulur, toz ча nam|ik drigmamak ugiin qapaq Ьаýlапtr.

ý4 Не9 bir tayinat olmadan konfiqurasiya
раrаmеtrlаriпdэп istifada etmaklo o!gma

Marhalo 1. Qabuledicinin iga salnrnasl
Peyk qabuledicisini igэ salmaq rig0n tегmiпаldаkl uzэriпdа

ON yaztlmrg dйуmапi basmaq laztmdlr. Еkrапdа agaýlda gёstаrilап
gаkillаrdап Ьiri gоrfiпасаk (gakil2, 3):

!

2. ра]01lвкi

з. прtfiлФньF зiлtчI...

{. утliлllтш...

;.1iд,lхliс

0.КOнШгiрilрlя

: Пt}ел,lча..,

Н,:ilrIПшшrЕ

1ра}iшu
?.Фкларlе),lдilfi...

шпIпЕЕпrI
ýakil2, 3

1. Pldnalma 1. Р!апаlmа
2. Niganalma (Ьёlmа, ЬёIЁпmа) 2. Nigапlаmа (Ьёlmа,

Ьёlйпmа)
3. Omali (tatbiqi) mэsаlаlаr 3. Omali(tatbiqi) masalalar
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4. Utilittar
5. Tap9lrlq
6. Konfiqurasiya
7. ёti.irmа

Morhalo 2. Piktoqramm (simчоllапп) analizi
Bu mаrhаlаdа (etapda) hаr geydan vacib sistemin vaziyyatini

aks еtdirап Ьir пеgэ simvolun (piktoqramrn) еkrапlп уuхаrl sаtгiпiп
indikasiyastdtr (9akil 4).

Peyk qabuledicisini iga salan kimi piktoqrammaya xrjsusi
diqqat vermak laztmdtr. QЁпki piktoqramma mugahidasi mrimkrjn
оlап реуklэriп saylnt iпdisurа edir (NumЬег of visible Satellites) va
оп|апп sayt haqqlnda malumat чеrir. Osasan bu апdа реуklэriп
handasi yerlagmosindan asrll о|аrаq опlагlп sayr4-10 оlur.

Bu simvolun уапtпdа bu anda LllL2 tezliyinda mйgаhidэ
оlчпап (Number of Satellites used оп LllL2) реуklаriп saylnl
gёstаrап piktoqramma уеrlэgir.
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Qabuledici iýo sahnan kimi L1:0, L2:0 gёrriпасаk, Bu

taxminan Зо saniyadan sопrа dayigacak va mЁgahidosi mt]mkun

оlап реуklаriп saytnt aks etdiracak.
Gёrчпап va istifada оluпап реуklаriп рiktоqrаmlаrtп sayl

daima dayigir va Ьuпuп da naticasindэ peyklarin olduýu уегiп
dayigmasij ut1.lqOa опlаrtп gоruпmаlоri va уа ufriqdon getmalari

оауiqiг. Qэbuledici ila ап azl 3 peyk mrigahida оlап kimi

kоьrьiпаtlаrrп hesablanmast ba9lanrr. Маsоlэ hall оlап kimi

piktoqramla qabuledicinin statusu satrinin ахlrlпсl sol mёvqeyinda -
oz aksini tapacaqdtr.

Olgmanin emall zamanl rеаl vaxt rejiminda igin tаmiп

olunmasi heg Ьir sistema ehtiyac olmadlýtna gёrа ропсэrа hamiga

1О0 mеtr dbqiqliyi ila sarbast mёчqеmtiаууэпеtmопi (navigated

position) уеriпа yetirilacakdir.' pbiisiya rejiminda (position Mode) ikonkantn ekranda

gёгuпmаsi бlgmэуа baglamaýl gбstаrir. Эgаr bu ikonka 1-2

бaqiqadan sопrа (displeyda) еkrапdа gбruпmоzsа, onda bu о

demakdir ki, qabuiedici indiya kimi peykdan siqnal almrr. Оgаr
indikatorda <istifada оluпа bilan реуklаriп sayt> slftra Ьаrаьаrdirsа,

onda апtеппа kabelinin qabulediciya va апtеппауа duzgun

qogulmasrnt yoxlamaq laztmdlг. Оgаr bu yoxlamadan sоп.rа istifada

оluЪа bilan peyklarin sayr istifada оluпап реуklаriп sayrndan (L'1 va

L2 teztiKtaiinba) fагqlэпаrsа, onda апtеппапtп aglq уеrdа

уеrlаgdirilmаsiпа эmiп olmaq lazlmdtr, уапi siqnala mane9ilik edan

Ьir 9еу уохdur.
piktoqramln пёmгаsi piktoqram (indiki vaziyyatin..axlrlncl

satirinda) akkumlyatorun enerjisini va qabuledicinin indi hanst

mапЬаdап qidalandrýlnr gбstагir.
А va В simvollarl daxili Ьаtаrеуаlаrdап, Е isa xarici

ьаtаrеуаlаrdап qidalandrýrnl gоstаrir. Bu simvolla istifada оluпап

akkumiyatorun na daracada enerji ila dolu olmastnl tауiп etmak оlаr,

Оgаr indiKatorda simvol tam qara rапgdаdirsа, onda akkumlyator

епЪrji ila tam dоluduг, azdlrsa-enerji yoxdur. Piktoqramda qаrа rапg

епеrjiпiп miqdartnt gбstаrir.' 
Yaddag hacmini gоstаrап piktoqram yaddagda па qаdаr Ьо9

уеr olduýunu gёstаrir. yazmaq LiEun Fк - kагttпl va уа daixili

yaddagr 
-segmak olar. Оgаг FК-kагtlпа giгi9 mЁmkuпsэ Va

balumatlarr уеrlаgdiriЬ yazmaq ugun seqilibsa, onda <strelka> (ох)

simvolu qabuledicidan Fк - kагtlпt 9lхаrmаёа imkan olduýunu
gёstаriг.- 

Bu piktoqramln saý m tarafindaki kigik zolaq Fк karttn va уа
daxili yaddaga girigiп hacmini gоstаrir.
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Оgаг malumatlarln yaddaga yaztlmast haddi qurtаrlЬsа,
опdа igi davam etdirmak olmaz. GPS оlgmаlаriпi davam etdirmok
Ёgrin tamiz FК kагtl qoyulmaltdtr.

М arhala 3. FK-ka rttn t п formatl аgй п l m as t

Olgma naticalarini yazmaýa baglamazdan avval lazlm
gаlаrsа, FК-kагtrпr va уа daxili yadda9tn formastnt dayi9mak
(уепidэп formatlagdrrmaq) laztmdlr. Bu сur situasiya о vaxt уагапlr
ki, уа taza FК - kаrtlпdап istifada etmaya ehtiyac оlur va уа yaddaga

уаzlап malumatlar агtlq lazlm deyillar.
Копtrоllеrdаki гаqаmli dйуmаlаrdап 4-сL]пЁ basmaqla vа уа

kursоruп dЁуmаsiпiп kбmаkliуi ila 4-ctj satri Utilities-i, sопrа isa
ENTER vа уа F1 CONT-u basmaq, аgаr еkrапdа ancaq '1-3-ct]

sаtirlаr gоruпrjrlаrsа, onda avvalca F4 SHOW dЁymasini basmaq
laztmdlг. Bundan sопrа кFоrmаt Меmоrу Module> рапеliпа kegmak
йgLiп уа 2-ci dйуmапi basmaq va уа kursоruп dйуmэsiпiп kёmakliyi
ila <2 Fоrmаt Memory Module> satrini segib ENTER-i чэ уа F,l
CONT duymasini basmaq lazlmdlr.

Utilities/Format Yaddag modul paneli aglltr (gakil 5):

IlJ l rr l * l *fll fr],lгrтi r iгi]Tiт:тIпr: IтIr r
]i l_:Tl}t.r}li_:TBi:|: Е:IЁrЕТЕI]tr
Ebll:T|lr:ie {li|:lJ}1-1tlTtl})l:tEilH и+:, Е :,

mlтгrпЕпЕпЕгjтlЕп
ýakil 5

Qurýu
Tacili formalagdlrma

FК-kагtrпr formatlagdrrmaq й9Ёп F'1 CONT dtiymasini slxmaq
basdir. Daxili yaddagr formlagdtrmastnl iga salmaq tigun ENTER
driymэsini basmaq lazlmdlr, Еkrапdа gёrtiпап paneldan istanilan
daxili yaddagrn formalagdlrtlmastnt segmak оlаr (gakil 6).
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У+тройствiэ:
Быстllое форrлат

Ёffifi Ещlffi ]UHl KrýETfi Еqнffi nц|ý жtq}TшEirl

ýakit 6
Qurýu
Tacili formala9dlrma

Daxiliyaddaýlformatla9dlrmaqri9uninternalopýiyaslnl
aylrmaq rigrin Кursоruп diiуmэlаriпdап istifada etmak va ENTER
driymasini basmaq laztmdlr.

Daxili yaddagl formatlagdlrmaýl iga salmaq ugrin F,l coNT
duymosini basmaq lazlmdtr.

коmапdа yuklanandan sопrа formatla9mr9 Fк-kагttпdап

ЬЁtr]п mэlumаtlаr silinir.
каrtlп formatlagdlгllmastndan avval, Fк _ kartlnda butt]n

lazrmi mэlumаtlаrlп suгаtlагi (kоrrеktпо) drizgtin glxarlltb,

ogardaxiliyaddaglyenidэnformatlagdrrmaqlazlmolarsa,
onda оrаdа оlап va galacakdэ laztm ola bilan mа|umаtlагt

komputera kёgurmаk laztmdlr.
оgаr yadda9l formatlagdrrmant dayandtrmaq lazlmdtrsa, onda

F1 coNT эvazinda ESC driymasini basmaq lazlmdlг,
Bu harakat Ьir addlm geriya aparacaq. Belalikla, avvalki

рапеldэ fоrmаtlа9dlrmа komandasr уеriпа yetirilmayacak,
кагtlп formatlagdlrtlmast Ьа9а gatandan sопrа еkrапdа

yenidan MAlN (Ьо9 mепуu) paneli gоruпасаk.

Marhala 4. Рlапаlmа
Рlапаlmа rejimini iýa salmaq ugun Ьоý pancaradaki '1

dйymasi bastltr ча уа kursоruп duуmаlаriпiп kёmakliyi ila 1 Suгчеу

segilir. Sопrа da уа ENTER va уа F1 CONT dйymasi baslltr,

Ekranda gakil 7-daki рапеl gоrtiпйr.

igin nбvbati marhalasi tigun vacib оlап qэrаrt bu рапсаrаdа
qabul Ыmаk laztmdlr: Tanzimlama раrаmеtri dastinin segilmasi
(i<onfiqurasiya dasti), еmаl olunmaml9 olgtilar, antennalartn nov0

(tipi) va qurma risulu tapgrrlq fayllnda yaztlacaq.
;

G-г€rнF:н{lвр(|
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Антрнна: АТ5СЕ нý lllтЕlтиЕё s

ýakil7
Konfiqurasiyalarln toplusu
Tapglrlq susma йzrа
koordinat sistemi
Antenna АТ 502 iigayaqda

Konfiquгasiya dasti (toplusu) (Config Set) mtixtэlif
аmаliууаtlап араrmаq ugtin qabuledicinin Ьir nega раrаmеtrdа Ьirgа
qurulmastdtr;

Bu раrаmеtrа daxi|dir: mаlчmаtlаrrп qeyd olunmast tezliyi,
пёqtаlаriп eynilagdirilmasi 9аЬlопu, malumatlarln formatl,
апtеппlаriп (tiplari) пёчlэri, уеr tinsurlarinin (е|еmепtlаriпiп)
kodlagdlrma metodu va s.

Qabuledicidэ avvolcadan Ьir nega bela 9аЬlоп yazlltrlar ki,

Ьчпlаr da (standart) ёlgmапi ssenari ila tamin еdir. Yeni dastin
yaradrImast 0sullarl a9aýtda verilacakdir.

Statistik olgmani араrmаq rigЁп ап yaxýlsl РР - STAT
gаЬlопuпu segmakdir. Bunu уа kursоruп soldakt dйymosinin
komakliyi ila, hаrаkэt еdаrаk mйdaxila olunmast mt]mkun оlап РР -
STAT gаЬlопuпа vа уа kursоrdа girig tigtin saha ауlrаrаq ENTER
dЁymasini basmaqla etmak mrjmkйпdur. Bu vaxt btjtun mёvcud
konfiqurasiya toplusunun siyahlst gоrйпасаk (gakil 8).

РР - STAT satrini aylrmaq tigrin kursоruп dЁуmаlаri ilo agaýl-

уuхап qaldrrrb-endirilir. Sопrа ENTER va уа F1 CONT bastllr.
Tapgrrlq faylr va уа i99i fayllndan (Job) gёldа qeyd olunmug

malumatlarln strukturlagdlrllmast va tagkili й9Ёп istifada оluпur.
i99i faylr hadsiz sayda опlаrlа эlaqasi оlап br]trjn malumatlarla

birlikda hesablanmrg olgma паtiсаlагi, kodlar, alava mэlumаtlаг va s. .

пбqtэlаri daxil еdэ Ьilаr. Наг Ьir layiha yaradllanda уепi tapglrlýln
yaгadllmasl mаqsэdаuуýuпdur. Наr dafa yeni mэlumаt (informa -
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týфll l r s s i iчrrfl G??r Hýlil ыгдfi t
ýэkil 8

siya) dagrytclst уаrаdtlапdа (FK-kartt va уа daxili yaddag) avtomatik

оlаrаq adl оlmауап (detault) i99i faylr уаrапасаq. Вu vaxt уаrапmlý
iggi faylrndan istifada etmэk оlаг va уа bagqa tapgrrlýr agaýrdakt kimi

yaratmaq оlаr:
Кursоruп yuxarl-a9aýr dtiymalarinin kёmakliyi ila tap9lrtýt

yerlagdirmak й9uп уеr ауlгmаq. Sопrа ENTER duymasi baslltr va
еkrапdа agaýrdakr siyahr gёrtiпur (gakil 9):

FiF- I|*T.a,Ll

ncf atl.
Ёт-пфi.i
ТЕ-;т_,F,Е,

It-*r з,ц 1 t

{i

Ш.]П il ШЁШI H,l r i JilE I tij'drJ{ЧrJfi ШЕI.

ýakil 9

F2 NEW dЁymasi basrldrqda (displeyda) еkrапdа agaýtdakl
panel gёruпэсаk (gakil 10).

Ёu рапсогаdа yeni i99i fayla (tapglrrýa) ad verib (Name) va

ENTER dtiymasini bastn,
Description (gаrh еtmэ) va Сrеаtоr (mriallif) sаhаlаriпа giri9i

doldurmaq vacib deyil, bog da saxlamaq оlаr.

т
}

il
i
,

i

":,L-ч-.J
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ýakil 10

Misal tigun Test adlryeni i99ifayh yaradaq (9эkil '11):

Tayinatl olmadtqda yeni iggi fayll FК - karttnda уаrапасаq.
Оgаr daxili yaddagda yaratmaq lazlm gаlаrsа, onda Device

sahasinin daxili intermal (qurýu) opsiyaslnt segmak laztmdlr.
Segilmi9 араrlсl рапсаrаdа yeni i99i fayltntn yaradllmastnt

tasdiq etmak tigtin F1 CONT dtiymasini basmaq lazlmdlr. Оgаr уепi
iggi fayltnl уаrаtmаýа ehtiyac yoxdursa, (yani fikir dayigilibsa), onda
ESC dLiymasini basmaq laztmdlr. Eyni funksiyant Fб QUlT dLiymasi
(9txt9) basmaqla da уеriпа уеtirir.

r 1_ 1r _ t
. {.lll tJ .

'|,=.:=, :" : l-{. : l :t,j
.l

Р*-fi,аr,,}+

;п;

ýakil 11

F1 CONT duymasi bast|andan sопга i99i fayllar sistemindaki
siyahllar уепilэgir va оrаdа Test adlr tapglrrq gёrriпtir (gakil 12).

!
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ýakil 12

Yeni yaradrlmrg iggi faylln segmani tэsdiq etmэk 09tin F1

CONT dtiymasini basmaq laztmdtr. Istifada olunacaq апtеппа
tiрlаriпiп sеgilmэsi чэ qurulmasr usullaп da asas masalalardan
Ьiridir.

Osasan ап 9ох 0gayaqda qurulап (оп tripod) АТ 502
antennastndan istifada оlчпur. Оgаr SR 510 qabuledicisindan
istifada оlчпаrsа, onda iipyaýa quragdlrrlan дТ 50'1 апtеппаslпdап
istifadэ оluпur.

Statistik olgma Ё9Oп Ь0tЁп раrаmеtrlэr qurulduqdan sопrа
Survey/Begin paneli a9aýrdakl gakilda gоrйпасаk (gakil 13).

Quragdlrma prosesini Ьа9а gatdrrmaq ugrin F1 CONT
driymasini basmaq lazlmdtr.

Gппf ia S*f;
JЁh l
**gгd ýця ;

l;fi&еп-чё Е

fэlЕffiýl=гЕ:
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f,тýм тr iFffi.ý
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ýakil 13
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Marhola 5. Qiildo mаlumаtlапп qeydiyyatt
indi еkrапdа ёlgmапiп эsаs paneli gёrtiпасаk. Вч misaltmtzda

verdiyimiz qurýuya эSаSэп рапеl bela gоrtiпасаk (gakil 1ai.

ýakil 14

inai piktoqramln indikasiyaslnt yenidan yoxlayaq.
. Еkrапtп учхаrl .hi_ssasindэ gёstаrап- mочqеmйаууопеtmэ

rеjimiпiп piktoqraml gёrЁпасоkdir Йi, bu da Kmobi|liyi> '(sйrotli)
gёstаrmаlidir. Piktoqramma mumktjn реуklаrdап an azl +-Сап gatan
siqnalrn qэьul оluпmаslпlп mtimkйп olduýunu ча istifada оluпапpeyk sayrnrn i9arasi siqnah qabul оlчпьпlагrп saylna mrivafiq
olmaltdtr.

Qabuledici ап azl..4 peyki mrigahida etmayo Ьа9lауап kimikoordinatlarl tapmaq tigrin рiktоqгаrп gёrЁпmэlidir. Bu;d"n ,onrctayin оluпап пёqtа йzаriпdа qoy-ulmug апtеппапlп laztmi
oriyentasiyast segi|malidir ча F1 'о'сuрr 

dtiymasini (пёqtаdа
olgmani) basmaq laztmd_tr. Bu mЁgahidanin qeyЪiyyatrnr i9э satrr.Опа gоrа da еkrап mrivafiq suratda Ъауigir 19aЁil i sf.'

ýпL Heig*lt t

ЁЕOр

int

Ёt,}t H*r$hL ;

tt"€*.л + {ihs ;Gшоtr l
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ф
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ýakil 15
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Кооrdiпаtlапп taptlmasr rejiminda piktoqramma statistik ёlgmа

igarasini doyigir (simvolik ugayaq gоrriпiir). Yeni piktoqramma агtlq

taza malumatlartn yazrlmaýa baglaylr.
GPS-inemalolunmugmalumatlarl(taгkibindaxayaliuzaqltq

va mЁgahida оluпап har Ьir peykin siqnal fazastntn ёlg0lmasi оlап)

avvэIcbdan qoyulmug tayinatr olmadan iпtегчаllа hаr '10 saniyadon

Ьiг yazllrг. Bu раrаmеtr malumatlartn yaztlmasl tezliyi (ОЬsегчаtiоп

Rеiоrdiпg Rate), istifada оluпап konfiqurasiya toplusunun tarkibina

daxildir.
Sопrа eynilagdirilmig пбqtапi muvafiq sahaya kеgiгmаk (Point

lD). Оgаr пёqЬпiп kegirilmasi (vaxtlnda) zamanl sohva yol verilibsa,

опЪu ёГ driymasini basmaqla sahvi dйzaltmak olar. Girig daxil etma

ENTER driymosini basmaqla Ьа9а vurulur.
дпtеьпа qurýusunda оlап mеtrопiп komokliyi ila апtеппапtп

huпdurlчуЁпu ёlgmъk, дпtеппа tutqac uzorinda qoyulduqdan sопrа

tutqactn a9aýr iorafindaki аý i9агаdап YeI ,1Ili1.9." barkidilmi9

noqtanin yuian hissasina qadar masafa ёlgulrir. Оlgйlmig
r,UnO,irt|.iyu Дпt.Неight (апtеппапrп ytiksakliyi) sahasina kegirmak

Ovvalcadan кЁgауаqdа'дТ 5О2) Vэ уа SR 5,|0 qabuledicisi ug1п

Kugayaqda Ат 501) opsiyasl segilarsa, опdа апtеппа tutqact

ozayinoan, апtеппапtп 'faza markazina qаdаr olan mэsаfа

avtomatik оlаrаq пэzаrа allnacaq. Тауiп edэcayimiz noqta ugtin

ьuпlаr daxil edilir.
Statistik ёlgmапiп hesablayrctsr (Static obs) indi artrq hаr '10

saniyadon Ьir (tayinatr olmadan) yenilagacak, gtinki bu раrаmеtr
dayiýmaz saxlantllb, уэпi <tayinatt olmadan> istifada оluпur.

Displeya (еkrЪпа) ke9irilan GDоР-uп qiymati реуklэгiп
samada handasi'yerlagmalarini aks еtdiгir, Bu dауigmэ qiymati па

qadar az оlаrsа, Ьir о qadar handasi yerlagma yaxgtdlr,

onudaqeydedakki,malumatlaryazrlandaantennantn
vaziyyatini dayigmak o|maz. Qiinki опdа kооrdiпаtlапп taptlmast

daqiqliyi azalacaq,' 'бtgrа iglaii gedanda FК-kагtrпl 9lхаrmаq olmaz. Qunki onda

butun y'aztai *аriь оlаr vo sкl-рго bela kаrt malumatlartnt

hesablaya bilmaz.
inbi тК 5ОО kопtrоllеriпi ауlгmаq оlаr. Теrmiпаl уепidап

qogulandaekranda(displeyda)haminiqEipaneligёгЁnacak.
йаjumаtlагrп yaztlmast, ёlgmа planlna mOvafiq оlаrаq davam

edacak. Bu о demakdir ki, qabuledici istinad stansiya kimi о qadar

iglanmalidir ki, bi.ltiln tayin olunacaq пёqtаlаrdа mobil qabuledici

qoyulsun.

l8



Nёqtаlагdэ planalmantn qeyd olunmast vaxtl, asasan baza
xattinin uzunluýundan va kооrdiпаtlаrlп talab оluпап daqiqlikda
hesablanmastndan astltdtr (Вч haqda genig malumat sопrа
veri|acak). Nбqtэdа ёlgmа malumatlarlnln qeydiyyatl hacmi kifayat
qоdаr olanda, ёlgmапi dayandlrmaq tjgtin F't STOP dtjymasini
basmaq lazlmdtr. Опdа еkrапdа agaýrdakl рапсаrа gёrtiпасаk (9akil
16).

Hftt l{Pight з fti

ftМР ; "1.t я1
цЕшт="пmжпrЕ

ýakil 16

STORE dtiymasino girig asanlagrr, Вuпdап sопrа апtеппапtп
htindЁrlЁytinu va пёqtапiп identifikatorunu yoxlamaq va lадm
galarsa, duzalig чеrmаk оlаr.

F1 STORE dtiymasini basllaraq olgma yekunlagdtrtlrг.
STORE dtlymasini basmaqla bu пёqtа ila alaqali

iпfоrmаsiуаlаr (molumatlar) уагаdllmrg isEi faylrnda yazrlacaqlar
(noqtanin identifikatoru, апtеппапrп hЁndtirltiyti va s. ).

Morhala 6. ёlgmапiп yekuntagdtпlmast

SНiFТ Fб QUIT kombinasiyaslndan istifada etmokla оlgmа
panelini baýlamaq оlаr. Bundan sопrа уепа da еkrапdа asas
mепуu gогйпосаk.

Опu da qeyd edak ki, SH|FT Fб QU|T dйуmоlаri
kombinasiyasr iqi istanilan vaxt saxlamaýa imkan чеrir. Onda
OCUPY dtiymasi basrldlqdan sопrа ylýrlan bйttin malumatlar
pozulur.

Ваý mепуuуа kеgапdэп sопrа FK-kartlnr qabuledicidan
glxarmaq olar.

Вu FK-kartl piktoqrammlnln eynilagdirilmig охudur:

B.Eff
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l
indi qabuledicini sёпdйrЁЬ, brjtrin kаЬеllаri gtxarlb qablartna

ylýmaq оlаr. Вuпdап sопrа bagqa поqtэуэ kegib eyni amaliyyatl
tаkrаr etmak laztmdtr. GPS 500 Systemin kёmakliyi ila ёlgmа
aparrlanda FК-kагtlп yadda9l qlzlr.

ý5 SKI-Pro proqramr ilo mэIumatlarln hesablanmasl

Qox vaxt bu рrоqrаmdап istifada qaydast ila tantgllq kursu
Leica fiгmаslпtп уеrli пumауэпdаlаri tarafindan hayata kеgiгilir.

Malumatlarln idxal edib hesablanmasl agaýtdakt kimi арагlllr:
. Komptjteri iýa saltn, Windows-u qоýчп, SКl-Рrо-пu

ytlklayin.
. Маlчmаtlапп idxalrnl уегiпа yetirin.

Наr Ьir qabuledicidan malumatlarl SКl-Рrо-уа idxal edin.
Alatin рапеliпdап <imрогt GPS Raw Data>nln (GPS

оlgmаlаriпiп idxalrnln) segilmasi.
Ekranda gогuпап talimata riауэt еtmэk lazlmdtr. Komptiterda

mаlumаtlаrl saxlamaqdan avval yeni layiha уаrаtmаq laztmdtr.
Sопrа SKl-Pro-dakt malumatlar hеsаЬlапlr va layiha malumatlar
bazaslna kёgtirtiltiг (surэti grхаrlhr).

Наr Ьir qabuledici ila 9ёl garaitinda obyektlarda apartlmlg
ёlgmа mаlumаtlаrtпlп idxall prosesini tаkrаr etmak lazlmdtr.

* Malumatlarln hesabIanmasl.
" idxal оlчпап malumatlarl iglэпасэk lауihэпiп

malumat]arln hesablanmasl rеjimiпdап опч segmak.
idxal olunan malumatlar ekranda ham qrаfik va ham da tekst

gaklinda gёrtiпосаkdir.
Рrоqrаmdа gёstarmak laztmdlr ki, hansl пёqtо istinad

stansiyastdtr, hansl isa - taptlandlr (rочеrпt). Опuп uqйп idагаеtmа
qurýusunun (ml9in) saý driymosini qrafiki mtilahizasinin panelindaki
Rеfеrепсе va уа Rover йzаrlагiпа basmaqla kegirmak laztmdtr.

istinad va tayin olunacaq пбqtаlаr sеgilэпdэп sопrа поqtаlаг
arastndakl bazis хаtlаriпi hesablamaq оlаr. Опuп tigйп alat
panelindaki Compute (hesablama) dtiymasini basmaq kifayatdir.

Hesablama qurtаrапdап sопrа layiha nэticasinin baxllmasl
rеjimiпа (Results view) kegib hesablamantn naticalarini, о cr]mladan
protokolfayhnt da (Loqfayl) analiz etmak lazlmdlr.

20



ý6 Аlэtiп daglnmasl
Alati daglmaq rigrin Leica firmastntn dagtnma komplektindэn

istifada etmak lazlmdtr (qutu, kагtоп karobka). Alat agrq gakilda
daglnarsa, bir уеrа toxunub, silkalanib хаrаЬ ola bilar.

Umumiyyatla, alatin btjtt]n naqliyyat novlorinda da9lnmast
Leica Geosystems firmaslnln--zavodda hazlгladrýl qаьlаrdа olmast
maqsada-uyýundur.

Saxlama

Наrагэt diapazonu: -400-+700
Alat паm оlаrsа, опu qurutmamrg qab|agdtrmaq olmaz.

Tэmizlamak
silmak Ёgrin yumýaq tamiz pamblq раг9аslпdап istifada

etmэk lazlmdtr. Lazlm galarsэ, tэmiz sрirt|э islatmaq оlаr.

Kabel ча sёkiilan уеrlаr
Sоkmэ уегlаriпi tэmiz va quru saxlamaq. КаЬеliп qogulduýu

enerji mэпьаiпdап sёndtjrrjlmasi va уа mrigahida vaxtl pcMciA
kartlnln gtxartlmasl mаlumаtlагlп itirilmasina 9аtiriь 9lхаrа Ьilаг.
Hamiga kabeli birlagdirmadan avval vэ уа qabuledicidan pcMclA
kаrtlпl gtxarmazdan аччэl alati sёпdйгmаk lazlmdtг.

ýtat lizra istifada
Leica Geosystems firmаstпtп GPS avadanllqlart agaýrdakl

masalalarin halli tigrin пэzэrdа tutulub:
- P-kod va уа С/А peyk sistemi NAVSTAR GPS-dan

istifada etmakla ёlgmа va kооrdiпаtlапп hesablanmast;
- GPS-in mrixtalif metod|arlnt tatbiq etmakla-durum

(voziyyat);
- GPS mrigahida|arinin va пёqtа mа|umаtlаrtпlп yaztlmasl;- Рrоqrаm taminatlntn kёmakliyi ila hesablama ча

daqiqliyin qiymatlandirilmasi.
Alatdan ba9qa maqsadlar rigtin istifada etmak qadaýandrr.
A|atdan istifada еdаП mt]taxassis mutlэq talimhla tanl9
оlmаlldtr.

Otraf mЁhit
Аlэt yalnrz iпsапtп daimi уа9ауа bllacayi уеrdа istifada oluna

Ьilаr. Aqressiv va уа рагtlауlg mtihitindэ istifadэ etmak olmaz. GPS-
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qabuledici (SR) va tеrmiпаl (TR)-dan yaýrg altlnda mahdud vaxtda

istifadэ etmak оlаr.

xarici апtеппа

Хаriсi апtеппаdап yaýlýda da istifada etmak оlаr. Ancaq
sonradan Leica Geosystems firmаstпtп texniki tаrэfiпdап
yoxlanmaltdtr.

Alati hаztrlауап firmапtп adr LEiCA Geosystems AG, СН-9435
НееrЬrugg, Switzerland (qrsaca-Leica).

Akkumlyator batareyaslntn епеrji dоldurап qчгýчsч ча

рсмсlд karttnl oxuma qurýusundan 9ох паm garaitda istifada
etmak olmaz. Elektrik саrауапl чurа bilar. Bu yoxlama iglэriпi yalntz

Leica firmastntn mйtaxassisi арага Ьilаr.
дlаt Ёzаriпdэ modifikasiya араrllаrsа, о, ёlgmа паtiсаlаriпiп

sohv olmaslna gatirib 9lхаrlr.
Ogar alatin drizgtin iglamasina gribha doýarsa, опч yoxlamaq

u9йп kопtrоl ёlgmаlаr араrmаq laztmdtr. Оgаr kameral garaitda

istifadЭ olunmast паzаrdа tutulan kоmрutеrdэп 9ёl garaitinda

istifada оluпаrsа elektrik саrауапl Vurmа qоrхusч уаrапlr. Komputer
hanst garaitda iglamak й9йп haztrlanlbsa, о garaitda da опdап

istifada etmak laztmdtr.
Butrin kаЬеllэr, tigayaqlaг, tutqaclaг va S. yaxýl

Ьаýlапmаltdtrlаr.
Diqqэt! Qabuledici P,koddan istifadэ edir, NAVSTAR

(Авý) sistemi sahibkarlarl tarafindan xabardarhq etmadan
stindйrЁla Ьilаr.

Elektrik enerjisi kegan xattin, damir yolu xatti yaxlnhýlnda
alatlo gox ehtiyath iglamak va hamin xatlardan па qadar аrаll
alati qursan, bir о qadar tahlЁkasiz оlаr.

Atat dаglпап zaman batareyalarln епеrjisiпi bogaltmaq
tigЁп uzun mйddatti iga salmaq va уа GKL 122 епеrji qurýusu
ilJ bogaltmaq lazlmdlr. Xarici апtеппа maýlntn йstЁпdа diizgiin
barkidiImayibsa, апtеппапl ktilak va уа hаr hansl Ьir mexaniki
toxunma slndlra Ьilаr. Апtеппа yalnlz xtisusi tutqaca
baýlanmalldlr.

ýim9ak gахапdа апtеппаdап istifada еtmэk olmaz-ildtrlm
ччrаr.

t
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ý7 Апtеппа va GPS qabuledicisinin
ildlrlmdan mЁhafizэsi

Qeyri-metal ёturt]сt]sЁпЁп diametri - 12 mm misdan,
alminiumdan isa 15 mm. опlаrlп ht]ndйrltjklari 25-50 sm, ildtrtm
ёtt]rt]cust]ntin уuхаrldап gёrtintigti 17-ci gakildэ, апtеппапlп уеrlа
alaqalandirilmosi isэ 1B-ci gakilda чеriliЬ.

'17-ci gakilda:

1-GPS-in antennasl
2- Aparlcl struktur
З- ildlrlm ёtЁrЁсйsti

Е Е

1

2

Е]

ýakil 
,t7

'18-ci gэkilda:

1 - ildlrlmdan mfihafiza qurýusu
2 - GPS antennasl
3 - Antennanln/qabuledicinin qo9ulmasl
4 - Metal (magta) dirak
5 - lldlпm ёtйrйсtisiiпо qogulma

Leica firmasl опа zamanat vеrэ bilmir ki, elektromaqnit
dalýalart, alatin daqiq iglэmаsiпа tasir еtmir. Yalntz Leica fiгmаstпtп
taklif etdiyi qurýulardan istifadэ olunarsa, ig поrmаl gеdаr. Оgаr bu
qurýu radio va уа televizor diapazonunda manegilik tёrаdirsа, опu
yoxlamaq tigtin alati yandlrlb sondt]rmэk laztmdtr.
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ýakil 18

Manegiliyin tasiгini agaýrdakl amaliyyatlarln Ьiriпiп kёmakliyi
ila azaltmaq оlаr:

- уа апtеппапlп уеriпi va уа istiqamэtini (oriyentasiyastnt)
dэуigmэk

- qurýu ilэ qэbuledici araslndakt masafani агttrmаq
- qurýuпu bagqa elektrik gэbakosino qoýmaq
- dillеrа va yaxud radiotelevizor qurýusu uzrа tосrйЬаli va

уа mexanik-konsultanta mtjraciat etmэk.

ý8 SR 520, SR 530 aparatlarlnIn siqnal qаЬчlеtmэlаriпiп
xarakteristikasl

Peyk siqпа|lаппlп qobulu:
iki tezlikda.
Qabuledicinin kапаllап:
,12 kanal Ll daimi izloma (mtigahida) ila
12 kапаl L2 daimi izlama ila
L1 kапаh:
Fаzа aparlcldlr, kod Р1, С/А kod
L2 kanallarl:
Faza aparlcldtr, kod Р2.
Ll:AS арапсl izlamalar (mtigаhidэgilаг) qogula da Ьilагlаr,

sondtirtila dэ Ьi|агlаr.
С/А kоdчпчп kёmakliyi ila apanctfazantn barpasl
L2, AS sопdfirtilйЬ:
Р2 kodunun kёmakliyi ila apancrfazantn barpast
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L2, AS уапdlпhЬ (qogulub):
_ P-kodun kёmаklуi ila aparlcr fazanln tam rekonstruksiyaslnt

tomin edan patent|agmi9 metodun avtomatik qogulmasr.

KodIa ёlgmаlаr
L1, AS sёnd0rrilrib:
Kod ёlgmаlаri apartct faza ila izlonilir: С/А kodu tigrin kigik

intervalda kоrrеlуаsiуа etmak йgtiп Р1 kodundan istifada оlчпur.
L'l, AS qogulub:
Kod ёlgmаlаri арапсt faza ila izlапilir: С/А kodu Ё9йп kigik

iпtегчаldа kоrrеlуаsiуа араrmаq rigtin Р1 kodundan istifada еdап
patentlagmig metoddan istifada оlчпur.

L2, AS sёпdrirйlйЬ:
Kod ёlgmаlагiарапсl fazaile izlanilir: Р2 kodu.
L'l, AS qogulub:
Kod ёlgmэlэri арапсt faza ila izlапilir: Р2 kоdчпdап istifada

edan patentlagmig metod tэtbiq оlчпчr:.

lrad: Ll'va L2 tezliklarinda faza чэ kod ёtgmаtаri, AS
ýimini1 qogulub va уа sёndtiriilmasindan asIh deyii.

Реуklаriп (izlэпmаlаri) mЁgahidasi: Еупi vaxtda L1 va L2
tez]ikloгinda'12 peyk.

Вiгiпсi faza olgmasina qador vaxt-3O saniya.
Peyklardan siqnallarln qabulu:
Вir tez]ikli.
Qabuledicinin kanallarl:
L1 tezliyinda 12 kanalla daimi(mrigahida) izlama.
L1 kanallarl:
Faza apanctdtr, ensiz kod С/А.
L1 aparlclslnln izlanmasi:
С/А kоduпuп kёmаkliуi ila apaгtclfazantn Ьэrраsr.
L1- dэ kod ёlgmаlаri:
С/А kod арапсlfаzапtп tezliyi ila hamarlamaq.

Реуklаriп izlanmasi
Еупi vaxtda 12-уа qadar.
Birincifaza ёlgmаlаriпа qadar vaxt taxmini 3О saniya.

Gps antennalarl
Ат 502
Mйhafiza qurýulu еkrапlа ensiz zolaqtlLllL2antenna ila.
Ат 50,|
MЁhafiza qurýulu еkrапlа ensiz zolaqlt L1 antennasl
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Qabuledici:
SR 530: 1,25 kq

Qчrýчпчп gakisa

SR 520: 1,15 kq SR 510: 1"15

kq

чеrilir

Апtеппаlаr: АТ 502: 0,4 kq АТ 501: 0,4 kq

Elektrik enerjisi ila qidalanma talabatl
istifada оlчпап giic (qtivva)
CR 530: Radiomodemsiz maksimum 7 Vt
SR 520: maksimum 5,5 Vt
SR 510: maksimum 5,5 Vt

Qidalanma garginliyi
ВtitЁп qurýчlаr й9Ёп: daimi tok 09Ёп поmiпаl 12 Volt (icaza

,11-,16 Volt)

Meteoroloji garait

Alat istismar Saxlama

SR 530 -2оOс - +550с -4оOс - +700с

SR 520 _2оOс - +550с -400с - +700с

SR 510 -200с - +550с _400с _ +700С

Ат 501/At 502 -400с - +750с _400с - +750с

Leica-nln FК-kаrtt
istanilan hacmda

-200с - +750с _400с - +750с

Olava хаriсi yaddag _200с - +550с -400с _ +7оOс

Namlik 95%-а qadar.
iqlim garaiti: Apparat yaýtga, qаrа, toza, quma va S,

davamltdtr.

Aparat kоmропепtlаri araslndakl mэsafalar

SR 510/520/53О qabuledicilaгindan Ат 502/Ат 501

апtеппаstпа qаdэr:
ТаrkiЬа daxil оlап kabel: '1,2 m-2,B m

Olava komplektlagdirmo kabeli-3O m

Daha uzun kаЬеllаг sifarigla чегilа Ьilэr.
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пеiim SR 530 sR 520 SR 510

statistika 5mm+lppm 5mm+lppm 10mm+2ррm
Tez
statist!ka

5mm+lррm 5mm+lррm l0mm+2ррm

Stops Go 10mm+lррm 10 mm +'t рр m 20mm+2ррm
kinematika 10mm+lррm 10mm+lррm 20mm+2ррm

Bazis xattinan tapllmasl doqЦiyi
Diferensia] faza ёlgmаlеr|

Diferensial kod ёlgmаlаri

Reiim sR 530 sR 520 SR 510

statlstika 30 sm 30 sm 30 sm

kinematika 30 sm 30 sm 30 sm

Qeyd: Bazis xattinin ёl9Ёlmаsi daqiqliyi siqnallan qabul
оlчпап реуklаriп sауlпdап, опlаrlп handasi уеrlаgmаsiпdап,
mЁgahida mtiddatindan, efimeridin daqiqliyindan, iопоsfеr va
goxgtiah еffеktIаrdэп, qeyri Ьirmапаh рrоЬlеmIагiпiп hаlliпiп
keyfiyyatindan aslhdlr.
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II Fэsil. GPS ёlgmаlаriпiп iirnumi planlagdlrllmasl.

GPS qabulediciý ,peykdon golan siqnal,,fazastnt , millimеtr
daqiqliyinda бl9йr. Ancaq peyk siqnallarr kosmik mаkапdап va
atmosferadan kеgэrkап tahrif оluпur va zaiflayir. Atmosfer ionosfera
va tгороsfеrаdап iЬагоtdir. Atmosfeгin galxalanmasr (уrrýаlапmаsr,
tarpanmasi) olgma паtiсаlаriпiп daqiqliyini azaldtr.

Geodeziya GPS olgmalari diffeгensial metodla hayata kеgiгilir.

Bazis xatti о xatta deyilir ki, опuп hаг iki ucunda qabuledici
qoydmug o|sun чэ опlаrtп kёmak|iyi lla tapllsln. Еупi vaxtda hэr iki
qabuledici ila peyklar tорlчsuпuп mugahidosi atmosfer ta.sirindan

уаrапап sahvlari аrаdап qaldtrtr.

Qtsa bazis хэt|аri nisbatэn yriksok daqiqlikla taplllr. Qunki bu
qabuledicilarin rjstIarindoki atmosfer раrаmеtri eyni olacaq.

Tez statika metodla пбqtэ uzarinda mйgаhidа az vaxt talab
еdir. Опа gёrа dэ bazis хэttiпiп uсlаппdа iопоsfеrапtп vaziyyati еупi
olmast maqsadauyýundur.

Belэlikla, GPS geodeziya va tez statika metodla olgmalorin
miпimаl qlsa bazis xattinda aparllmasl moslэhat gёrйltir.

ý 9 Tez statika metodu i.igiin mйvэqqati istinad
stansiyasl

Mtigahida й9йп tolab оluпап vaxt va опlаrlп daqiqliklari bazis
xattinin uzunluýundan astlt olduýu ugun опlаrlп minimal qlsa
olmalart taklif оlчпur.

Rауопuп arazisindan va tapllan пёqtаlэriп saylndan astlt
оlаrаq Ьir va уа Ьir пеgа mtivaqqati istinad stansiya qurmaq
laztmdtr. Bazis xatlari muvaqqati istinad stansiyadan rаdiаl (radius
istiqamatinda) harakat (daýrlmaq) edarak Ьir пеgа kilometra qadar
uzапа Ьilаr. Ancaq yadda saxlamaq laztmdlr ki, xattin qtsa (gёdak)
olmasl daha da alveriglidir. Omak mahsuldarllýr va ёlgmа daqiqliyini
агtlrmаq maqsadila 5 km uzunluýunda оlап bazis хаtlаriпiп Ьir пеgэ
mOvaqqati istinad stansiyalarlndan tapllmasl daha аlчеriglidir, паiпki
Ьir ?narkazi пёqtаdэп uzuп bazis xattinin (mаsэlап, 15 km)
taptlmast.
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ý 10 Kontrol бlgmаlаri
ТасгйЬачi оlаrаq biit0n geodeziya ёlgmаlаriпi Ьir пеgа dаfэ

араrmаqlа, арапlmц ёlgmаlаrа nazarat оluпur.
Klassik geodeziyada b0ttin ilkin ёlgmаlаriп daqiqliyi, alatin

stansiyada qurulmasl daqiqliyi, alatin htindйrltiyЁntin dtizgtin
ёlgtilmasi чэ s. паzаrаtdа saxlanlltr.

Вчп|аrdап bagqa teodolit gedig|arinin, poliqon
пiчеliгlапmаsiпiп, kontrol хаtlоriп uzunluýu, пбqtаlаriп
kоогdiпаtlагlпlп takrar hеsаЬlапmаlаrl ila brittin оlgmэ va hesablama
i9|аri уохlапrlrг. igiп пёчtiпdэп va daqiqliyindan astlt оlаrаq yuxarlda
gоstагilап (ёlgmа iglэriпiп) пэzаrаt GPS ёlgmаlаriпdа da tatbiq
olunmast tak|if оluпur. Nёqtalarda qlsa (dovrda) vaxtda tez statik
metodla араrllап оlgmаlоrа xtisusi diqqat уеtirilmэlidir.

Оgаr mOgahida vaxtt'gox qlsa bir vaxtda араrtlагsа, реуklоriп
handasi уеrlа9mаlэri qэпааtЬахg olmazsa (GDOP-nin gбstarilmosi
ila) va уа iопоsfегапrп qastrýasl аrtаrsа, onda mэlumаtlаr postda
kоmрtitеrdэ hesablandlqda ahnmtg natica gozlanilon daqiqlikdan
gox agaýr ola Ьjlаr. Laztmi daqiqlikdan asth olaraq istifadagi kопtrоl
поqtапiп tауiпiпа yenidan baxmaltdtr. Вu hal о situasiyada hэуаtа
kеgirilir ki, m0gahidэ vaxtl miпimчmа епdirilsiп va GDOP-a aidiyyati
olan taklif паzэrа altnmamtg olsun.
Aslll оlmiуап паzаl,эt Ё9Ёп taklif оlчпцr:
1) Nёфа i.izarinda sutkanln (Ьir geca-g0ndi.izйn) mfixtalif

vaxtlarlnda iki dafa ёlgmа aparmaq. Bu alatin stansiyada
quru|masl раrаmеtriпiп, реуklаriп handэsi yerlagmasinin,
atmosfer gэrаitiпiп mOxtalif olmaslna qarantiya чеrir.

2) Gedigin aglqhýlnt bazis xattinin аччэliпdап ахlrlпа kimi
hesablamaq.

3) ýabaka уаrаdап sarbast bazis xattinitapmaq (hesablamaq),
Fаrdi паzаrэt bir istinad stansiya avazinda ikisiпdэп istifada

etmakla hэуаtа kеgirilэ Ьilэr.
Onda bizim ixtiyarrmlzda hаr Ьir пёqtа tigun iki natica olacaq.

Ancaq опlапп hэг b-iri eyni о|gmоdап - mobil qabuledicidan altnan va
еупi рагаmеtгdа qurulап аlэt ёlgmаlаri naticalarindan оlасаqlаr.

ý11 Geco ча gtindйz mЁgahidalari araslndakl farq
iопоsfеrапlп vaziyyэti gtinagin gUa buraxmasl ila tayin оluпur.

Опа 9оrа iопоsfеrапtп tэsiri gЁпdfiz daha gохdur nainki geca. Bunu
паzаrа alaraq tez statik metodla bazis xatti tapllanda geca taprlan
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bazis xotti gfindfiz tapllandan tахmiпап iki dаfэ uzun о]а Ьilаr. yani

geca mtjýaйioasi gЁndtiz mЁgahidasina пisьоtэп iki dafa az vaxtda

араrllrr. ýоп vaxtlar уау dёчr]аriпdа gOпа9 aktivtiyi ila эlаqоdаr
jопоsfеrапlп aktivliyi 11 illik sikl dаirаsiпdа аrfir. Вч haqda genig

malumat sопrа verilacak.

ý12 Uzun хаtlэraп taprlmasl

Uzunluýu 2О km-a qadar оlап bazis xattinin gохmапаh
qiymati skl pioqram taminattnln tarkibina daxil оlап tez statik
ig[апmэ (hesablama) _ postunun alqoritminin kёmэkliуi ila
hesablantr.

Uzunluýu 20 km-dап 9ох olan bazis хаtlаriпiп gохmапаh
qiymatini hesablamaq 0qЙп SKl hesablama - postunun bagqa

аlqоritmiпdэп istifada о|uпчr. Bu alqoritm ionosfer tasirinin
akbariyyatini аrаdап qаldlгrг. Дпсаq faza goxmanalthýln hаIliпdэ
tamroqbmli хагаktеri роzчr. (Naticэda Ёzап чеrgЁllа йzlagirik, уапi
peykla qabuledici araslndakl masafada уеrlа9ап dаlýаlапп
uzunluqlarl tam rаqаm olmur).

0mчmiууэtlэ, bazis xatti па qadar uzun оlаБа, Ь]r о qadar da
m0gahida vaxfint uzatmaq laztmdlr.

Реуklэriп handesi уеrlаgmеlаri diaqramlan чэ GDOP qrаfiklэri

ile tanlg оlапdап Sопга konkret sutka 09Ёп alverigli (рапсаrа) -

mЁgahida dёчгй segmak оlаr.

GPS mtigahidasini daqiqa daqiqliyinda planlagdlrmaq qеугi

mЁmkOпdOr.
кРапсаrаdап> tayin оlчпmаSlпа az vaxt talab edan goxlu

пёqtаlаriп segalmasindansa, az пёqtа segib hаr Ьiriпdа 9ох vaxt

mЁgаhidа араrmаq daha a]veгiglidir. Q0nki m0gahida vaxt artФqca
atda оlчпап ёlgmа паtiсаlаri daha da keyfiyyatli olacaqdlr.

ý13 Koordinatlarln yerli koordinat
sistemina kegirilmasi

System 500 va 30о qabuledicilari пёqtэlеriп nisbi

kооrdiпаtlаппtП daqiq аllпmаlаппl tеmiП edir. Sопrаdап post
hesablamalannda vahid gabaka (tоr) ilэ аlаqаlапdiгilir.

Bu zаmап kооrdiпаtlаг WGS-и ilkin,.koordinat sisteminda
hesablantr. Qox vaxt GPS ёlgmаlаri WGS-84 kоогdiпаt sistеmiпdэп
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bu regionda istifada оlчпап referens-ellipsoid mйstavi dйzbucaqh-
уеrli koordinat sistemina kegmayitalab еdiг.

Koordinat sistemini dayiganda kооrdiпаtlаr fаrqiпiп
раrаmеtriпi hesablayanda GPS 9аЬаkэsi пёqtаlаriпiп tеrkiЬiпа
kооrdiпаtlаrt yerIi koordinat sisteminda malum оlап пёqtаlаr da
daxi] оlmаhdtrlаr.

Koordinatlarl hаr iki sistemda - WGS-84 va уеrli- malum оlап
пёqtаlаrdап, dауigmэ раrаmеtriпi tapmaýa va уеrli koordinat
sistemindaki ilkin malumatlardakr sahvi а9kаr etmaya yёnaldilib.

Вч сtjr mапtаqаlаr iý араrllап rауопlаrdа ЬаrаЬаr qurulmug
оlmаhdtrlаr.

BOttin trапsfогmаsiуаsl оluпап рагаmеtrlаriп daqiq
hesablanmasl tig0n (koordinat охlап tizrэ уеrdауigmа, охчп
ftrlanmasl, miqyas) ап azl й9, dёrd va daha 9ох mапtаqаdап istifada
оluпmаhdlr.

Daha genig malumat alda etmak й9Ёп SKl - Рrо sапаdlаriпа
mtiraciat etmak laztmdtr (Datum/Map modul yazllarrna).

ý14 igin planlagdlrllmasl
1) MЁ9ahida sеапslпl dэqiq planlagdlrmaq

2) Оlgmапiп Ёmчmi sxemini, пёqtаlагiп saylnl, laztmi daqiqliyi
mЁаууапlа9dirmэk

3) Movcud geodeziya gabakasina baýlamaýr planlagdrrmaq

4| Yеrli koordinat sistemina kegida diqqati аrtlrmаq.

5) MЁgahida чэ hesablama й9Oп optimal Ёsul segmak

6) Ytiksэk daqiqlikli паtiсаlаr alda etmak rigfiп imkan daxilinda
bazis xattinin uzunluýunu qtsaltmaq

7) MЁvoqqati istinad stansiyalarlndan istifadэ еdаrаk:

- sarbast kопtrоl olgma араrmаýl nazarda tutmaq

- muxtэlif крапсаrэlаr> dёчrtiпdо (vaxtlnda) ikiqat ёlgmаlаri
арагmаq.

- Poliqonunagtqltýlnryoxlamaq.

8) Nёqtаlоr aгaslndaklsarbast bazis xattini ёlgmэk

9) iKi istinad stansiyadan istifadэ etmak
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10) MЁ9ahida iigtin alverigli (mtinasib, уаrаrlr) <<рэпсагаdап>

istifada еtmаk

11) Uzun хаtlаriп ёl9йlmаsiпi geca sеапs]па planlagdrrmaq

12) Yйksэk daqiqlikli паtiса alda еtmэk 090п Ьir (рапсагэD
haddinda maksimal sayda пёqtапi mЁgahida еtmэуа сэhd
etmak laztm deyil.

ý15 MЁvaqqati istinad stansiyalarl
Omak mahsuldarllýl va ёlgmа iglаriпiп dэqiqliyi noqteyi-

паzаriпdап Ьiг пе9а istinad stansiyalardan qlsa bazis хаtIаriпiп
ёlgrilmasi daha 9ох maqsadauyýundur, nainki Ьir markazi пёqtэdэп
uzчп bazis xatlarini ёlgmаk (gakil 19) ,

I

Е

п

ýakil 19

M-miivoqqati istinad stansiyasl

Misal:
Statik va tez statik metodla ёlgmэklа altl mйvaqqati istinad

noqtalarinin kооrdiпаtlаrlпt tapaq.

1) ikiqat ёlgmа va уа sэrЬэst bazis xattinin tayini ila qurulmug

9аЬаkэпiп daqiqliyinэ пэzаrаt etmak.

2) Mfivaqqati istinad stansiyalarrndan istifadэ еdаrэk bazis
хаtlаriпdэ tez statik metodla ёlgmа араrmаqlа уепi пёqtаlэriп
kооrdiпаtlагtпt tapmaq.

3) ýаЬаkапiп (kгitik) gatin пёqtаlаriпdа kопtrоl ёlgmаlаri planlag-
dlrmaq.
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lll Fasil. Mtig
handasi kasdi

ahida layihasinin tartibi. GDOP
rmasina gёrа daqiqliyin azalmasl

gёstaricisi

_ РеуklаriП h.andasi уеrlаgmаlаriпi qiymatlandiгmak tigrinGDop bёytik rоlа malikdir. GDOP-un ЁibiK qiymati handasi
kasd.irmanin yaxgr olduýunu gёstай. GDOP miqOiilnrn ЬёуriklЁуй
handasi vaziyyotin yarars|z olduýunu Ьildiriг. ЬооР miqdartntn
azalmaslnda yaxýl natica аhпiсаýl gozlanilir. klassik эks
ka.sdiгmada peyklarin pis handasi vazфyatini (ёlii zona)) ilэ
mtiqayisa etmak оlаr.

. Peyk уеrlа9mаlаriпiп pis handasi vaziyyatinda allnmtgпаtiсэlаriп iglэпmаsiпdэп зltпап rаqаmlаг etibarsrzdlrlar, Tez
statistik metodla ёlgmа араrапdа ап еiЬаrh GDoP bb/riKrtiyti В va
уа 8-dan az olanda, kamiyyat (miqdаф 5 va уа опdап а" 

^iolandaап keyfiyyotli naticalar alda etmak оlаr.

'ý16 GPS ёlgmаlаriпi mЁvaffaqiyyat|a араrmаq iigfin, (рапсаrаD segilmasi
. . 

Ytiksakdaqiqlikli GPS ёlgmэlаri араrmаq tigtin mtigahidanialverigli крапсаrаdа>. apaimaq maqsadauyýundur. Оgаr
mйgahidagi durduýu уеriп еп va uzunluq Oairolarinilo daqiqliyindaЬilаrsа, onda sчry9у Design mоd'uluп SKl-Pro 

- 

iroqr"r,mtigahidagiya mOgahida Ёgriп аlЙеriglidочr sеgmэуа kёmаЙik еСаr.Tez statika ila ёlgmа араrапdа (рапсаrа) se9maya xйsusi
diqqat yetirmak lazlmdrr.

Tez statikaya.ylrarh <рапсэrаdа> dord peyk va уа GDOP-la
8-С.".л az peyk оlmаhdlr. lstinad stansiyalarl va'gotda istitada'olunan
mobil qabuledicilari (Rочеrа) Ё9Ёп оhаrlп hoiizontdan yriksaKtiyi
150-da;gox olmalldlr.

iki va daha artrq yaxýl (ра]lсаrаdэ> uzuп vaxtda, mаsаlап,
istinad stansiyalarln kооrdiпаtьппlп tapllmaslnda, uiun хаtlагiпёlgtilmasinda pis 9эrаitli dёчrlаrdа aparllmtg mй9аhidаlагdап
alaqalandiгici manqa kimi istifada etmak оlаr.
. Оgаr пёqtапiп yaxrnhýrnda peykdan golan siqnalr qэbul

etmoya manegilik tёrаdап hэr hanst bii obyekt-v" у" qurgu чаrsа,опdа siqnah Ьlоkirочk1 е{э.п апlап agkai etmak'UgUn ЗКу plot
рrоqrаmlпdап istifada etmak laztmdtr.
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Вэzi реуklаrdап gаlап siqпаllапп manegiliklarla iizlaynasi
GDOP gоstаriсilэriпiп pislagmasina gatirib glхаrа Ьilаr.

Survey Design modulunda peyki хаriс edib GDOP-u
yoxlamaq lazlmdlr. Nёqtапiп daqiq rеkоqпоssirа otunmasl xЁsusi
diqqat tэlаЬ еdir.

ý17 QэпаэtЬахg (рэпсаrапiп> segilmasi
Tez statika рапсаrаsi

Ytiksэkliyi horizontdan ап azl 150 оlап 4 va уа daha 9ох peyk.
vGDOP 8-dan gox olmamaqla.
Оп yaxgl gагаit Ьuпlаrdlr:
v goxlu peyk olmasl
v GDOP 5-dап 9ох olmamaq
v Peyklarin horizontdan 200-dan yйksaklikdэ otmasl.
A9aýlda gоstэrilап operasiyalarl араrmаq |azlmdlr:
siqnalln qabul olunmaslna manegilik tёrаdэп obyektin tasirini

yoxlamaq Ёgtiп Sky Plobdan istifadэ etmak. Оgаr hэr hansr Ьir
реуkdап galan siqnal Ьlоkirочkа olunubsa, onda GDOP-u уепidэп
hesablamaq,

€gаr 4-5 peykdan ikisi horizontdan 200-dan agaýr
yЁksaklikdadirsa, о tafsilata (situasiyaya) x0susi diqqat yetirmak
(gaki120).

il!isal:

l ) Qanaatbaxý крапсаrа> -GDOP qiymati 2) Bu ciir Kpiklar>da
mЁ9ahida dayanmahdrr

3) Qox da qanaatbax9
оlmауап (рапсаrа))-

GDOP-un kifayat qiymati
haddan ЬёуЁkdOr

з4
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. ý18 MЁgahida mйddati va bazis xattarinin
uzunluqlarl

Qёldэ hesablamada yaxýl natica alda etmak Ёgtiп mtigahidavaxhntn uzunluýu Ьir пе9э faktordan aslhdlr: Баzis ,.htnin
uzunluýundan, mй9аhidа оluпа Ьilасэk реуklагiп sауrпОап, 1соов1реуklаriп hondosi уеrlа9mа-siпdап, iопьsfеriп vbziyyatinoan. 4peykdan allnan siqnallar GDOP < 8 olduqda бlgmа iglЫi ancaq tezstatik metodla aparrlarsa, lazlm olan mtigahid" u"itin,n mйddati
эsаsап baz]s xattinin uzunluýundan ча iопоsfегiп vaziyyatindan aslltolacaq. ' i "

iопоýtеr tasirinin daracэsi tasirin sutka агziпdа dayigdiyindan
ча yеr sathinin hansl уеriпdа mйgаhidа арапlmаslпdап аьrйоlr.

. .ionosfer sapmasl (qasrrýa)'grindtizэ nisbatan g"""i", iki dafaaz olduýundan, gесаlаr mrigаhidфа gtiпdЁzа пisьаiэп, ikl оаrа azvахt tэlэь оlчпчr va уа hэmiп vaxtda bazis xattini iki dаfэ uzungёtЁrmаk оlаr. опа.gёrа uzunluýu 20-30 km оlап bazis xatiini geca
ёlgmаk daha эlveri9lidir.

.. .DЁzdйr, mrigahide vaxtlnl dэqiq demak olmaz ki, bu vaxtmtigahidэ apartlarsa,alda оluпап natica daqiq olacaq. Вчпа jэmiпаt
vermak olmaz. Agaýrdakr cadvalda timumi maslahatljr чеriliь.

..O1la1 огtа qчrýаqdа mtiasir sэviyyada iопоsfеr sа|ЙаslпОа
ikitezlikli qabuledicilarin testina эsaslanlbdlr.
. ."-,-Gйпаgiп опЬiriШik sikliлiп aktivlegmasi gэrgiчаsiпdа iпdiiопоsfеriп aktivlagmasi mЁ9аhidа оluпur.Bu yaxln чахtlаrdа ionosferin aktivlagmasinin artmaslgёzlandiyi 09tin уа mЁgahida vaxtl goxalmalrdlr ча уа Баzis хаtlэrigёdаlmаlidir (qrsaldrlmahdrr).

lопоsfеr aktivliyi bir da Yеriп haraslnda mrigahidanin
aparllmaslndan aslhdtr. опuп tоsiri оrtа qurgaqda аzdrr, nainki qЁtЬ
чэ ekvator аrаzilэriпdа.

. . 9n" da diqqэt yetirmak laztmdlr ki, rifйqa yaxtn уеrlэ9эп
реуklаriп siqnallarr atmosfer sapmaslna daha 9ьх 

'^.rui 
ъlurlаr,

nainki ytiksэkda уеrlа9ап реуklаrdап gаlап siqпаЙаr.

:|.:л: 
О1;;э_ёrа tez_statik meto_du ilаЪlgmа араrапdа 4-5 peykdanlкlsl 20-_dan agaýl оlаrsа, mЁgahida vaxtl аrtlпlmаhdlr.

Mtigahida mtiddati (vaxtl) agaýldakl faktorlardan asltldlr:
"Bazis xattinin uzunluýundan
*Siqnah qabul оlчпап peyklarin saylndan
-(GDOP) hапdэsi yerlagmasindan
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* lonosferin vaziyyatindan.

iопоsfегdа sapma dayigmasi vaxtdan aslrdlr-sutka агziпdа,
aydan ауа, ildan ila va пёqtапiп Yеr sathinda уеrlаgmаsiпdап.

Agaýtdakt саdчаldэ bazis xatlarinin taxmini uzunluqlarl, оrtа
qurgaqda mtiasir iопоsfеr aktivliyinin saviyyasinda ikitezlikli
qabuledicidan istifada etdikda mtigahida mtiddati verilmigdir.

МЁ9аhidэ
metodu

GDOP 8-dan
az olduqda
peyklarin

sayt

Bazis xattinin
uzunluýu

Taxmini m0gahida
vaxtl

giindЁz geca

Tez statik 4

4

5

va

чэ

чэ

9ох

9ох

9ох

5 km-a qadar

5 -10 km
'l0 -15 km

5-10
daqiqa

10_20
daqiqa

20
daqiqa-
dan gox

5 dэqiqэ
5-'l0 daqiqa

5-20 daqiqэ

Statik 4 va 9ох
4 va 9ох

15-30 km

30km-dап gox

5-10
daqiqa

1-2 saat

2-3 saat

1 saat

2 saat
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lV Fasil. Qcil iglari. istirlacl (stansiy а) mantaqasi

а

. Geodeziya GРS-ёlgmаlаri differensial metodla aparlhr. Вчпчп
nэticasinda istinad .stansiyadan mobil (rочеrа) stansiyaslna qэdаr
bazis.xatti.taplltr- Qox vaxt Ьir istinad ЬtпаsiуЪОап ЬЙ пе9Ъ bazis
xatti. ёlg0ldiiуй Ё9йп аlаqаlапdiriсi istinad siansiyasln" уЬ"9, у"..segilmasi хЁsчsi ahamiyyat kasb еdir. lstinad stапЪiуаsr еlэ уеrОаsegilmalidir ki, GPS-la mOgahida alverigli olsun.' Sе9Пап уеriпagaý.ldakl kimi olmlsl maslahэt gёr0l0r:* l,ifi,iqdan 150-dan ytiKs5KiKoa yertagan samanl (gёуЁ)
blokirovka edan mапеgil|уiп olmamasl

* 
9ох9Ёаh effekta gаtirэп эksеtdiriсisэthiп otmamast*tэhliikasiz yerda_ yerlagmasi -naqliyyat va piyada

kegidlarindan uzaqda
Qabuledicini aйomatik igletmak iig0n gаrаit yaratmaq.

' Yaxlnhqda gЁclii ёt0ЁсiilаriП (radio, tetevizor va s.)
olmamasl.

вЁtЁп tayin оluпап пёqtэlагiп naticaleri istinad stansiyasligiпiп. keyfiyyэtindan asllrdlr. Belatikla, istinad stansiyaslпnqabuledicisiёzfunksiyastnretibarlayerinayetirmalidir;'* Епеrji ila ardlclt, fasilasiz tamin etmak. Таm dotuakkumlyatordan istifada etmak.. |9 ""it, ЪЙiiуаtСаakkumlyator saxlamaq tazlmdlr. lmкiп d;a|in;;- iýlq
9аЬаkаsiпэ qogulmaq.
* Вйtйп mligahidalari yaddaga yazmaq 09Ёп yaddagda паqadar Ьо9 уеr olduýunu yoxlamaq.
" Апtеппапlп hiindйrliiyЁnЁ iki defa ёlgmаk va апtеппапlп
tаУlп оlчпап (tapllan) пёqtаУа пlsЬаtап stiriigmosini. 

_

*..ёlgmа 
раrаmеtriпiп dЁzgiin qoyu!maslna (mti9ahidanin

пёчЁ, malumatlarln yazltmasinda iпtёrчаllп gёzljnilЙa"ini; r"
опlапп rочеrdа qоучlmчg раrаmеtrа mtivaйq olmaslni оmiп
olmaq.

Agaýldakllaгa xtisusi fikir чеrmаk lazlmdlr.
lstinad stansiyasl rigЁп kооrdiпаtlаrl malum ol

macburideyil.
ап пёqtа segma

.. lstinad stansiyasl tigrin yuxarlda gёstаrilап gаrtlаri уеriпаyetiran noqta daha alveriglidir.
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wGs-84 koordinat sistemindan lokal kооrdiпаt sistemina
keganda раrаmеtrlэriп hesablanmast 0gtin GPS gabakasinda
koordinatlarl mаlчm olan ргli koordinat sisteminin rrrantaqalari daХil
olmaltdtr. Bu mапtЬqоlоrdэп istinad stansiyalarг klrhi iýtifada' etmak
mасЬuri deyil. Опlаrt mobil qabuledicilarla mй9аhidа еtmэk оlаr.

ý19 WGS - 84 koordinat sisteminda koordinatlarl
malum olan пёqtапiп miivcudluýu

Bazis xattinin uzunluýunu postda hesablayanda Ьir istinad
пёqtапiп kооrdiпаtlаrtпl чеrmаk lazlmdtr. Bagqa пёqtа|эriп (rочеrа
pozisiyasl) hamtstnln koordinatlart <qeydolunan> istinad пёqtэsiпа
nisbatan hesablantr.

Hesablama паtiсэlаriпэ sistematik sahvin tasirini azaltmaq
0gtin istinad пёqtэsiпiп koordinatlarr WGS-B4 koordinat sisteminda
20 mеtr daqiqliyinda malUm olmalrdtr. Опа gёrа yaxgl оlаr ki, WGS-
84 koordinat sisteminda istinad noqtasinin ]bordinatlarl 'l0 mеtr
daqiqliyinda olsun.Yoxsa паtiсэуа 9аЬаkапiп miqyasla9dlrllmast
sahvi da daxil olacaq - 1-2 ppm. Bu о demakdir ki, hаr hansr Ьir
пёqtаiпiп GPS-la taptlmasrnda gabakada ап azl Ьir пёqtапiп
koordinatlarl mOtlaq WGS-84 koordinat sisteminda 10 mеtr
daqiqliyinda malum olmalrdrг.

WGS-84 koordinat sistemindэ поqtапiп kооrdiпаtlаппl уа
girigina imkan оlап mэпЬаlаrdап gёt0rmаk оlаr va уа ý22-dakr kimi
hesablamaq оlаr.

Оgаr WGS-84 kооrdiпаt sisteminda heg bir пёqtопiп
koordinatlart mэlчm deyilsa va ela Ьiг mапЬа уохdчr ki, оп(ап
istifada olunsun, onda Single 

. 
Point Position (ауп Ьir пёqtапiп

vaziyyatinin toyini) adlanan SКi-Рrо alqoritmlarin Ьiriпdап istifada
etmak Iaamdlr.

Ancaq yadda saxlamaq lazlmdlr ki, GPS sahibina istэnjlan
апdа selektiv (SA) girig daxilola Ьilаr.

Bu рrоЬlеmlаri аrаdап qaldrrmaq 09tiп vahid gtxlg уоlu Single
Point Position ргоqrаmtпtп kёmэkliуi ila hayata kegirilen naticani
оrtа lag_dtrmaq й9Oп qanaatbaxg mЁddatda mtigahida aparmaqd lr.

Umumiyyatla, Ьir пе9а saat azinda istinad stansiyalarl
malumat topladlqlan vaxtda rочеr Ьir пёqtаdап bagqaslna kegacak.
Bu halda jstinad stansiyasl Ё9Ёп SKl modulunda Single Point
Position рrоqrаml ilэ aparllmlg igin naticalari SA tasirina nisbatan az
mаrчz olacaq.

Оgаr Ьiг пеgа daqiqэda арагrlmlg m0gahida mаlumаtlаrt
Siпglе Point Position metodu ila hesab]anlrsa, onda sellektiv
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l

(segma) giriginin tasirinin. оrtа qiymэti gёttirйlmауасаk. SA-ya gёrо
пэtiса 100 metrdan ча daha 9ох sahvlalapllacaq.

. Nёqtапi tарца9 й9Oп hamiga noqiada 9Ьх saath mйgаhidа
aparlld.lqda single Роiпt position metodunu tаdъiq еtmэk оlаr. опаgёrа da hesablanmlg WGS-84 koordinatlarl 1О betr Cэqiqliyinda
аltпlr. Single Point Position metodu ila mаsаlапiп еtiЬаrh rrЫil rlgrin
minimal mйgаhidэ vaxtl 2-3 saat o]ma]tdrr. Bu gartla ki, 4 u" 9о"p9ykq9l siqnal qabul olunsun va GDOP yaxgi olsun.' Na qadar
mйgаhidа valtl 9ох о]аrsа, bir о qada, ýпgЬ Point Pobition-la
mаsэlапiп halli keyfiyyatli olacaq.

Yепi пёqtаlаrdа miigahida
Mobil qabuledicinin ореrаtоru bazi iпlаrl (mоmепtlаri) паzаrа 7almalldtr. Bu x0susila tez statik metodla ёl9йа iglari iz vaxtda

mOgahida араrапdа xtisusiahomiyyat kasb edir. о bilmalidir:
-. P_le."_ parametrinin dЁzgtin qoyulmaslna эmiп olmaq(mfigahida пёч0, matumatlarln yazllmJsl intervah va опlаrlп

istinad stansiyada qoyulmug parimetra miivafiq оЙаыl.'
, Апtеппапlп h0пdiir|i,iуЁпЁп dЁzgiin ёlgiilmаsi va опчпtауiп olunan пёqtауа nisbatan s0rfigmэýi
- Niiqtada az.. m.й_gahida aparanda GDOP-un Ьёуtik-kigikliyini diqqatlo miigahida etrnak.
- Tez statik rфimiпdо 5-10mm + 1 ppm daqiqtiyindo natica

alda. еtmэk Ё9Ёп ёlgmа iglorini уаlпz ё'оор-чп qуiЙ"й 8-dan
az оlапdа aparmaq.

ý20 Stop and Go (Dауап va Get)
indikatorundan istifadэ

Qabuledicinin ..stop and Go indikatoru rочеr ореrаtоruпа
GDOP-in miqdan 8-dап az olanda 4 чэ daha 9ох peykOaiiez statikmetodla ёlgmа aparanda taxmini ёl9mа vaxtlnl 

'qiymэtlandirmaya

imkan чеriг.
Bu gёstаriсilагi alda rаhьаr tutaraq mйаууап etmak оtаr ki, паvaxt mЁgahidani yekunlagdlrmaq оlаr va postda (поqtаdэ)

hesablamada yaxýt natica alda etmak оlаr (qеуriЁirmапаlr,
qeyribirraqamlinin halli noqteyi паzаrdап).

lndi Ьu iпdikаtоruп kёmakliyi ila uzunluýu 0-5 km va 5-10 km
оlап bazis xэttini iki diapazon rigtin ёlgmа dойrйпti qiymatlэndirmak
оlаr.
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Taxmini qiymэt оrtа qurgaqda GPS mtigahidasi йgtiп indiki
situasiyaya аsаslапlr. Bu gаrtlа ki, istinad stansiyasl va rочеr еупi
реуklаri izlamali olsunlar.

Stop and Go jndikatoru yaintz mobil qabuledicisini izladiyi
tigЁп, опuп xidmati laztmi mtigahida mtjddatini qiymatlandirmakdir.
Опч bagqa mаqsаdlэr tigun istifada etmak lazrm deyil.

ý21 qёl jчrпаhпlп iglanmasi (doldurulmasl)
Вutйп geodeziya iglarinda olduýu kimi GPS ёlgmэ iglаriпdа

da har bir ахtапlап (taptlan) noqtada 9ёl jurпаlt doldurulmaltdlr. Qёl
jurпаh hesablama аrаfэsiпdа mаlчmаtlапп yoxlantb геdаktэ
olunmastnt asanla9dtrtr.

istinad stansiyaIan
v Ufйqdan 150 уuхагtdа manegiliyin oimamasl
v Yaxtnltqda goxgualr effekt чеrэ bilan aksetdirici sаthlаriп

olmamasl
ч Qчrýuпч aйomatik ,rejimda iglamak 09йп qoymaýa

tahltikasiz уеr
v Yaxlnlrqda elektromaqnit 90а Ьurахап mэпЬаlаriп olmamasl

v Malumatlarr yaddaga yazmaq Uф yaddagda lazlmi
hacmda уеr

v Qobuledicinin раrаmеtliпiп dйzgtin ', tэпzimlsпmаsj
(masalan, rnalumatlarln yaztlmasl intervah)

v Апtеппа hйпdtirtuу(lпЁп ёlgЁlmаsiпа 0а опчп. sйrilqrпаsiпа
паzагэt

v Aparat qurulan пёqtа geodeziya gabэkasinin istinad пёqtаsi
da olmasa оlаr

ч Pis istinad gabэkasi nёqtasinda mtivaqqati istinad
stansiyasr qurmaqdansa, GPS - m0gahidэsi tigйп yaxgr gагаiti оlап
пфtоlоrdа mtivaqqeti istinad stansiyasl qчгmаq daha аlчеriglidir.

Daqiq geodeziya GPS ёlgmаlаriпdа ап azi Ьiг пёqtапiп
koordinatr WGS-84 koordinat sisteminda 10fu daqiqliyinda mэlчm
olmaltdtr.

Rочеr
Реуklаriп йf0qdan hOndЁrliiklari 150 az olmamaq gаЁilа.
v Реуklаrdап gаlап siqnallara manegiliklar olmamahdlr
v Qoxg0ah effekt чеrа bilan aksetdirici sаthlаriп olmamasl
v Yaxlnlrqda elektromaqnit giia Ьчrахап mапЬаlаriп olmamasl
v Akkumlyatorlarln enerji ila tam dоldurulmаlаrl
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v Mэlumatlart yazmaq tigun yaddag hacminin qanaatbaxg
o|mast

v Qabuledici qurýч рагаmеtriпiп dЁzgtin o|masl (masalan,
mаlчmаtlаrtп yaztlmasl iпtеrчаh)

v Апtеппа htindurltiytlntin ёlgйlmаsiпа va опuп sЁrtigmаsiпа
паzаrаt

v Оlчеrigli (munasib) крапсэrаlаrdа> mtigahidonin aparllmasl
v GDOP-tn miqdarr B-dan gox olmamaltdlr
v Мй9аhidа vaxttnl qiymatlandirmak rlgun Stop and Go

indikatorundan istifada
v Qёl jurnalt doldurulmaltdlr

Tacri.ibavi maslahat
., Ugayaq (trеqеф: tаrаz Ьоglчýuпuп ortada olmastnl va optik

gaquli yoxlamaq.
v Alat tigayaq tjzarinda daqiq tiftiqi vaziyyat gatirilmэlidir va

пёqtо tizarinda qurulmalldlr.
ч Апtеппапtп htiпdЁгlЁуtiпtiп olgrilmasini ча stiгй9mэsiпi

yoxlamaq.
v Yadda saxlamaq: Antenna hundЁrltiyrinrin оlgЁlmаsi sahvi

masэlanin sопuпсu naticasina tasir еdir.
v istinad mobil stansiya ila alaqa saxlamaq rigйп rаdiо

olaqasindan istifadэ etmak.
v Daqiq natica alda etmэk tigrin antennantn dtizgLin

istiqamatlandirilmasina (oriyentasiyaslna) 9аhgmаq lazlmdtr.

ý<il jurnahnda yazllmalldlr:

Niiqtanin niimrasi: Таriх:
QэЬчlеdiсiпiп sеriуа пёmrаsi: Operator:
Yaddag kartlnln пёmrаsi:
Sazlama tipi (modeli):
Апtеппапlп hЁпdЁrlйуЁ:
ёIgmэпiп baglama vaxtl:
ёlgmапiп qurtardlýl vaxt:
Dёчrlаriп sayl:
Peyklarin sayl:
GDOP:

koordinatlar:
еп uzunluq

Qeyd:

4l

a



V Fэsil МэIчmаtlаrlп SKbPro рrоqrаi ! 
, edilmasi. Malumatlarln ёtl

. , vaxtlnda yoxlama va redakta еtmэ

mlna idxal
[iriilmэsin

Malumatlar SКl-Рrо рrоqгаmlпа bilavasita FК slot kаrtlа va уа
Fк hesablayrcl kаrt qurýusu ila oturr]lijr, Bu da System 300

(kопtrоllеr) bazaratgisi ila чэ уа System 500 qabuledicisindan

btu1.ulur. ВuпlаrdаП bagqa komptiterin Ьаrk diskina yaztlml9

avvalcadan i9lanmami9 olgma naticalari da skl-pro рrоqrаmlпа
оturйlа Ьilаrlаr.

Malumatlar ёturulаrkап ореrаtоr yoxlayrb bazi malumatlaгt

rеdаktа eda Ьilаr.
xiisusila aqaýldakl yoxIamalarl aparmaq masIahat

gёrЁlЁr:
* Niiqtanin identifikatoru :

orfoqrafiyanl Ьа9 va satir harflarini, buraxllmlg sahvlari чэ

s, yoxlamaq.
* inanmaq lazlmdlr ki, iki dafa mi,igahida olunmu9

пёqtаlаriп eyni identifjkatorlarl var.

вir layihэda оlап mr]xtэlif пбqtаlаr mr]xtalif identifikatora malik

olduqlarrna аmiп olmaq.

Qёl jurnalt ila antennanrn haqiqi hundurluyOnu va surйqmа

еlеmепtlаriпi muqayisa etmak.
onadaxйsusidiqqatyetirmaklaztmdtrki,yuxartda

gоstаrilапlаrlа аlаqаdаr qurulan поqtапiп раrаmеtrlаriпdа sкl-рrо-
пuп bazi modullannda dayigiklik ola bilar.

Bu сtjr dayi9iklik оlаrsа bazis xattinin uzunluýunu yenidan

hesablamaq lazlmdtг.

iglэпmаmi9 olgma naticalarinin va
layihalarin ehtiyat suratlari

Hesablanmtg malumatlarr qabuledicidan gоtйr0Ь ehtiyat uq0n

suratini уа diska Va уа Ьаrk diska kоgurmаk. FК-kагtrпl tamizlayib

опdап sопrа istifada еtmэk оlаr.
FК-kагtlпdаkr mаlumаtlаrа hamiga giгi9 var.

Вiг пеgа kагtrп yaddaglnda оlап malumatlarl аrхiча kёgurапdа

har Ьir kагtlп malumatlarl u9йп ауrl kataloq yaratmaq

maqsadauyýunduг.Brjtun layiha malumatlarlnt idxal etdikdan sопга
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mаlumаtlаrl hesablamazdan эччаl mutloq bйtrjn dirеktоriуапlп
layiha ila birlikda surэtiпi yaratmaq laztmdlr.

ý22 Mantaqatardэn Ьiri йgiin ilkin (istinad) WGS-84
koordinatlarln allnmasl

Yuxarlda qeyd olunduýu kimi bazis xattini hesablamaq LigЁп
оп azl Ьir поqtапiп koordinatlarr qeyd o|unmaltdlr.

Qаlап пёqtаlоriп koordinatlarl <qeyd> оlчпап пёqtапiп
kооrdiпаt-lаrlпа asasan hеsаь|апlr.

istапilэп dэqiq GPS оlgmаlаri u9rin WGS-B4 koordinat
sisteminda gabaka noqtalarindan Ьiriпiп koordinatlarl taxminan 10 m
daqiqliyinda malum olmalldtr.

WGS-B4 kооrdiпаtlаrtпtп уа daxil edilmasi mrjmkun оlап
monbadan gottirmak оlаr va уа ёlgmаklа tapmaq оlаr.

SКl-Рго рrоqrаmlпlп kёmakliyi ila sada yolla пёqtэпiп malum
dtizbucaqh koordinatlartnl geodeziya va уа istifada olunacaq
referens-ellipsoid kооrdiпаt sistemina kegmak оlаr.

Оgэr referens-ellipsoida ча WGS-B4 ellipsoida qa19llrqlr
огiуепtiгlаmа е|еmепtlэri mэlumdursа, onda WGS-B4 koordinat
sisteminda qanaatbaxg dэqiqlikda kооrdiпаtlаrt almaq olar.

Ellipsoiddan ellipsoida kegid раrаmеtriпi girig ugtin asan оlап
mапЬаlэгdап gёttjгmаk laztmdlr. Yuxarlda deyildiyi kimi istinad
stansiyastnt koordinatr malum пёqtаdа qчrmаq mасЬuri deyi|.

Оgэг istinad stansiyasr rigOn koordinatlarl mаlчm оlmауап
поqtэdэп istifada оIuпursа ча гоvеr ёlgmэ iglаriпi koordinatlarl
malum пёqtаdа араrаrsа, onda Ьiriпсi bazis xattinin uzunluýunu
malum поqtаdэп (rочеrdап) asanlrqla tapmaq оlаr. Bu mаlumаtlаrtп
asastnda istinad stansiyastnrn baglanýrc koordinatlarrnr WGS -84
koordinat srsteminda ahb qeyd etmak оlаr.

Оgэr istinad stansiyaslntn baglanýrc koordinatlarl WGS -84
koordinat sisteminda mаlum deyilsa va уа yuxarlda deyilan tisul|a
almaq qеуri mtimkйпdtiгsэ, опdа (alqoritm) опuп avazedicisi SKl-
Рrо рrоqrаmlпdа Single Point Position-dan istifadэ etmak оlаr.

Bu halda hэmigа Ьir nega saat mtigahidэ aparllmlg пёqtапiп
koordinatlaгt hesablanrr, Sопrа selektiv girigin (SA) tаsiriпi tapmaq
lazlmdlr. Naticada WGS -В4 kооrdiпаtlаrl 10 m daqiqliyinda
altnmaltdtr.

Bu haqda ý13-dэ informasiya verilmigdir. Yadda saxlamaq
laztmdtr ki, istinad stansiyaslnln ilkin koordinatlarl istanilan
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daqiqlikda taptlmazsa, Ьёуйk sahvla hesablanacaq ki, bu da ёz
tasirini bagqa hesablamalarda gёstаrосаk.

Hesablanan malumatlarln parametrlari

Qox vaxt alda olunmug malumatlarln iglanmasi tigtin in the

vast majority of cases, the В <yOklamak> parametrinda qoyularsa,

опu dayigmoya ehtiyac уохdur. QiJnki buradan allnan naticalar
qanaatbaig olacaq. Qox паdir hallarda mаlчmаtlапп iglanmasi

раrаmеtriпiп birinin va daha 9охчпuп dayigmasina ehtiyac оlur. Bu

haqda ilmumi malumat agaýtda чеrilir.

ý23 Ufa.iqdan yuxarlda оlап yЁksaklik kasdirma bucaýl

Geodeziya GPS ёlgmаlаriпdэ maskant peykin ufЁqdan 150

olduýu qiymatda qоучrlаr. опа gоrа da mu9ahida паtiсаlаriпi
hesablayanda <yriklэmak>-da bu rаqаm gбtЁrulur. 

л

Daqiq natica эlda etmak rigun yriksakliyi ufuqdan '15" az оlап

реуklаrdап istifada etmak lazrm deyil. Каsdiгmа bucaýrnr агtlrmаq

оlаr. Апсаq Ьuпu gox ehtiyat|a etmak laztmdlг.
Оgог mоlumаtlаr hesablanan zаmап qabuledici

tanzimlayicisinda раrаmеtr 9ох qoyularsa, опdа bazis xattinin

hesablanmasrnda bazi mц9ahida mаtеriаllаrlпdап istifada

olunmayacaq. Q0nki yЁksakliyi ufuqdan az bucaq tagkil edan

реуklаr ayrtlacaqlar. Bu halda ola bilsin ki, ixtiyartmzda ап azt 4

реук avэzina ug peyk qalsrn. Bu halda istапilэп daqiqlikda паtiса

Ьl,йmауасаq. ъоzап йаsdirmа bucaýrnr 200-уа qadaT аrtrrmаg

хеуirli оtаr. йаsаtэп, ionosfer aktivliyinin aгtmaslnda va ufriqdan 20'
hйndtirlrjkda оlап goxlu peyki mugahida etmak mtimktin olanda,

опlаrtп (GDoP) handasi уеrlэgmаlаriуах9r olanda. Вu vaxt GDOP-a
паzаrэt etmak й9uп suгчеу Desing modulunun sкl-рrо
рrоqrаmrпdап istifada еtmэk laztmdtr. Bazan ela оlur ki, 5 peyki

milgаhidэ etmaya Ьахmауаrаq bazis xattinin hesablanmasl sahvi
qoyulmu9 haddi kegir.

Оgаr mugahida оluпап реуklаrdап hаr hanst Ьiri butun

mugаhidЪ vaxtr 
-tifriqdan 

200-da учхаrl qalxmayrbsa, demali, hamin
peyka ionosfer effektinin tasiri guclti olub.

Оgаr kasdirma bucaýrnrn qiymatini агtrrrЬ ёl9mа iglаri ufйqdan
hOndrjrda оlап 4 peykda араrllагsа, onda ola bilsin ki, naticanin
keyfiyyati yaxglla9stn.
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Efemeridlar
Qabuledici vasitэsila qabul оlчпаrаq yaztlan peyk

efemeridlarini оtЁrmаk tigйn SKl-Pro-dan istifada оluпчr. Вч
geodeziya GPS ёlgmаlаriпiп tасrЁЬаsiпdа stапdагt bir hal kimi
qabul olunub.

GPS-in kёmakliyi ila yriksak dэqiqlik talab оluпmауап, adi
geodeziya (iglаri) оlgmаlаri араrапdа daqiq efemeriddan istifada
etmayo ehtiyac уохdur.

ý24 Hesablamada istifada оlчпап malumatlar
Daqiq geodeziya GPS ёlqmоlеri араrапdа куuklэmаkdа>

qoyulan <Automatic> геjimiпiп tatbiq olunmasl maslahat gбrtiltir. Bu
rejimda kod va faza (Code and Phase) ёlgmаlаriпdап istifada
оlчпur. Оgаr bazis хэttiпiп tez taptlmast yuksak daqiqliyi talab
оluпmчrsа, onda <Ancaq kod> (Code опlу) rеjimiпdап istifada
оluпur. Мэsаlап: Tabii sаrчаtlаriп tadqiqatlnda чэ уа agtq danizda

_ арапlап iglаrdэ. Yalntz kod ёlgmаlаriпdап istifado edanda
\esablama паtiсаlэriпiп daqiqliyi 0,3 m-dэп az оlmur. Bazis

xattqinin yriksak daqiqlikla hesablamalarlnda KAutomatic> va
<phaýB опlу> (уаlпtz taza ёlgmаlэri tэtbiq оluпапdа) rеjimlаri
агаslпdа ela Ьir farq уохdur. Allnmlg паtiсаlаr tэхmiпап Ьir-Ьiriпа
ЬаrаЬаr olacaq. Uzun хаtlэriп (100 km-dan 9ох) ёlgЁlmаsiпdа аgэr
mЁgahida апt muаsiг efemeriddan istifada оluпаrsа, onda kod
ёlgmasi yйksBk daqiqlikli пэtiса a|da etmaya kёmaklik еdаr. Оgаr
kod ёlgmаlаri har hanst Ьir sababdansa keyfiyyatsiz оlагsа, onda
bazis xattinin hesablanmaslnl KPhase опlу> rejiminda iсга etmak
laztmdlr. Kinematik metodu i|a alda olunmu9 malumatlarln
KAutomatic> rejiminda hesablanmasl daqiq natica alda etmaya
imkап чеrir. KCode опlу> rеjimiпdап (yalnlz kod olgmalarindan
istifada еdэпdа) о vaxt istifada olunur ki, hаmiп i9a yuksak dэqiqlik
talab olunmasln.

ý25 Masafadan aslll olaraq gохmапаllпIп qeyd
olunmasl (fiksasiyasl)

Bu рагаmеtriп kёmэkliуi ila gёstагmаk оlаr ki, yalnlz SКl-Рrо
ргоqrаmtпdа bazis xatti hesablanmalldtr. <Ytiklamak>-da раrаmеtriп
qiymati 20 km-diг. Bazis xattinin uzunluýu 20 km haddan qtsa

оlаrsа, L1 va L2 diapazonlarlnda бlgmаlаr sarbast mugahida kimi ап

kigik kvadratlar tisulu ila tarazlagdtrma рrоqrаmlпа daxil edilir.
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Niderland kralllýtnrn Delf 9аhаriпdаki texniki universitetin i99ilаriпdап

рrоfеssоr Tyunessen (Teunissen) kolleqalarl (hаmkаrlап) ilo axtartg
metodu iglayib haztrlamtglar. Axtartg metodu bu рrоqrаmdа mЁmkt]n
ylýrmrn butovlrik (tamllq, vahdat) rаqэmlаriпiп taptlmaslnda
goxmanaltn п faza hаlliпiп 9ох effektli alqoritmidir (avaz еdэпidiг).

Qabul оlчпmuý va bu vaxt istifada оluпап statistik hallin
kriteriyasr (unstirй) Doktor Frеуiп (Frеi) bagqa axtartg alqoritmi tatbiq
etmakla аччаllаr dоrс olunmug iglarinda istifada оlmugdчr.
Sопrаdап опа FАRА (gохmапаllпrп tez halli alqoritmi) adt verilmig,
indi isa bu metodikanl FARA - statistika adlandlrlrlar.

20 km-dэп uzun (haddan artrq оlап) bazis xattinin
hesablanmaslnda LЗ adlanan hall tatbiq оluпuг. Bu halli alda etmak
rigrin L1 va L2 diapazonlarlnda aparrlml9 xatt ёlgmаlаriпiп
kombinasiyastndan istifada оluпur. Bu уапаgmапrп usttinlйyu опdап
iЬаrаtdir ki, ionosfer tasiri аrаdап gбturtiltir (qaldrrrlrr). Ancaq bu
halda faza qoxmэnallnln hallinda tamraqamli хаrаktеr pozulur va
belэlikla, goxmanaltnrn halli ргоЬlеmi allnmayacaq. Bu da 9ох bёytik
rоl oynamtr, 90nki qохmэпаll рrоЬlеmiп hallinda uzun masafalar
rigtin bu qеуri mumktjndur.

ý26 Orta kvadrat sэhчiп haddi
Огtа kvadrat sahvin haddi (Rms threshold), bazis xattinin

etibarstz taptlmast ehtimalrnr minimuma епdirmэk 09йпdйr.
Bazis хэttiпi ап ki9ik kчаdrаtlаг usulu (metodu) ila

hesablayanda Ьir faza farqinin оrtа kvadrat sahvi (rms) hesablanlr
(уэпi оrtа kvadrat sahvin vahid чэzпi). Bu гаqаm qoyulmug hodd
qiymэti ila mrlqayisa оluпа Ьilэг (Rms threshold).

Geodeziya аlачаlаriпiп аksэriууаtiпdап laztmlnca Kytiklэmak>
(Automatic) opsiyasrnda istifada oluna Ьilог. Bu vaxt sahvin haddi
qiymati nёqtada i9lama vaxttndan astll оlаrаq avtomatik sеgilасэk.

оrtа kvadrat sahvin vahid vazni asasan bazis xattinin
uzunluýundan, mugahida vaxttndan va iопоsfеr sapmastndan
(hiddatlanmasindan) astlldtr.

Onu da qeyd edak ki, iопоsfегiп sapmast gecalar gйndtiza
nisbatan az оluг. Gozlanilan (taxmini) оrtа kvadrat sahvin vahid
vazni agaýldakr cadvaldo verilmi9dir.
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маsаfаlаг

Gt]ndйz mй9аhidаlаri Geca
mLigahidalari

10 daqiqa-
dan az

10 mm-dan
az

10
daqiqa-
dan az

,10 mm-
dan az

5 km-a qаdаr <10 mm <10 mm
<10
mm <10 mm

5 km-dan 10
km-a qаdаr <15 mm <25 mm

<,10

mm <15 mm

10 km-dan 20
km-a qadar <15 mm <40 mm

<10
mm

<15 mm

Оgаr hesablanmrg Ьir fazalar fагqiпiп sahv raqami haddi
raqami kеgэгsа, onda tаmгоqэmliпiп hamin bazis xatti rigtin
goxmanall faza halli (fixed ambiguities) alrnmayacaq va tjzan
чеrgЁllа masalanin hallinda istifada olacaq (yani goxmanallnln halli
bag tutmadl),

Ona da xtjsusi diqqat уеtirmэk laztmdlr ki, аlачэ раrаmеtr
tatbiq etmak KUse stochastic modelling> Ьir faza farqinin огtа
kvadrat sahvini bir qаdэr azaltmaýa imkan чеrir, 10 daqiqa
mtiddatindэ tez statistik metodu ila olgma арагmауапdа sahva hadd
qoyanda ehtiyatll olmaq lazlmdli ki, sahv haddi asaslandtrtlmamtg
Ьоуйk rэqаm olmastn, gtinki masalanin pis keyfiyyatli hallina gatirib
9lхаrlr.

Qoxmtiddotli mrigahida араrапdа (30 dэqiqa va daha qox)
огtа kvadrat sohvin qiymatini bёytik rаqаm gёt0rmаk оlаr. Bundan
da о vaxt istifada etmak оlаr ki, оgаr bazis xattinin uzunluýu hэddi
agmaylb. Uzun bazis xattinin goxmonall hэlliпа cahd оluпmur.

ý27 Hollin tipi
О раrаmеtr (Solution type) butйn bazis хаtlаriпiп tapllmasrnda

faza goxmanaltnln hэlliпdа tаmrаqаmli almaq ugйп tatbiq оluпur.
Оgаr hallin tipi <Stапdаrd> (standaгt) segilibsa, onda SКl-Рrо

рrоqrаml gохmапаltпlп qeyd edilmasina 9allgacaq, уэпi опuп
tamraqamli hallina va qoyulmug к|опоsрhеriс model> раrаmеtriпа
muvafiq ionosfer dtizali9i tэtbiq olunsun.

Оgэг hэll tipi <lопо frее fixed> segilibsa, onda bazis xattinin
tapllmasr iki dёчгdо hэуаtа kеgiгilir.

Ovvalca goxmonallnln qeyd оlUпmаstпа cahd еdiliг, sопаr isa
L1 va L2 йgtiп taprlmlg tаmгэqаmliпiп hallinin komakliyi ilэ ionosfer
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tasirindan azad hesablama арапltr, iqa bu сйr уапаgmаýrп
ЁsttinliiyЁ опdап ibaratdir ki, faza goxmanaltstnln tаmrэqаmli
hэllinda hesablama пэtiсаlэriпа iопоsfеr tэsiri оlmur (оп|аг

kапаrlа9dtrlltrlаr).
Оgаr ёlgmаlаr grindtiz арапltrsа, опdа uzunluýu 5-20 km оlап

bazis xatlari Ёgtiп bu tip halli maslahat gёrrilйr.

ý2S ionosferin nazara allnmasl (ugotu) metodu

Bu рагаmеtr о bazis xattina уапуlr ki, опuп uzunluýu ý25-da
gostorilandan 9ох deyil. Yani, о bazis xatlarina ki, опlаr SКl-Рrо
рrоqrаmtпdа бzlаriпа faza goxmanaltslntn ha|linda tаmrаqэmli
tapmaýa cahd еdirlаr. <Y0klama>, bu раrаmеtr KAutomatic> kimi
qoyulub. Bu da ёz nёvbasinda avtomatik оlаrаq ап yaxýl mйmktjп
hall yolunu segmaya imkап чеrir. Ogar istinad stansiyastnda ёlgmа
iglаri uzun mriddatdэ apanltbsa, onda <Computed model>
(hesablanmrg model) variantlnt segmak alveriglidir. Bagqa hаllаrdа
аlmапах malumatlarr olduqda <КlоЬuсhаr model> чаriапttпdап
istifada etmak оlаг. Опа gora KyЁklama>da оlап qiуmаtlэriп
dayigmasina ehtiyac уохdur. Standart mode|in avozindэ KComputed
model> variantl tэtbiq оluпа bilar. Вu vaxt hesablama L1 vo L2
diapazonlarrnda оlап qabul olunmu9 qabuledici ila siqnallar
forqindan istifadэ etmakla арапltr.

Bu modeldan istifadэnin ristrinlOyti опdап iЬаrаtdir ki, bu

model bu rауопdа араrtlап mЁgahida gэrаitiпа asaslanlr. Bu modeli
tatbiq etmak rigOn ап azl 45 daqiqa aparrlmrg mйgahida naticalari
olmahdrr. Stапdагt model iопоsfеriп ёziiпfi араrmа elektгik modelina
аsаslапlг va Gtinag saat bucaýtnln funksiyasldtr. Stапdагt modeli
sеgilагkап dtizalig Ьйtijп faza оlgmаlагiпа чеrilmаlidiг. Bu dtizaliglar
оlgmа antnda Giinagin saat bucaýlndan va реуklаriп tifЁqdn па
qаdаr hйndurlrikda оlduýuпdап aslltdlrlar. Bazis xatlori ugtin,
uzunluýu yuxartda gёstаrilап haddi a9dlqda (kegdikda) ionosfer
tasiri L3 adlandlnlan L1 va L2 diapazonlartnda apartlmtg ёlgmапi
tэtbiq etmakla xatt olgma kombinasiyastndan istifada etmak
hesabtna аrаdап qaldln|tr.

Bu halda goxmanaltnrn hallina cahd оluпmur.

Stoxastik modellagmadan istifadэ

Оgаr iопоsfеriп ytiksak dаrосэdа sарmаslпа ehtimal чаrsа,
onda KUse stochastic modelling> opsiyaslntn segilmasi imkan чеrir
ki, оrtа va uzun хаtlагiп goxmanalt halli bu opsiyada apartlstn.
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Апсаq bu halda qlsa bazis хаtlаriпiп hesablanmastnda
ehtiyatll olmaq laztmdlr ki, 9ох aksetdirma effektinin tasiri va уа
siqпаllапп qabulunda эngalliklar (gatinliklar) оlаrsа, опu sahvan
iопоsfеr sapmasl kimi qobul etmak olmaz. Опа gёrа <ytiklamэ>do
qurulmugdan о vaxt istifada оluпur ki, bazis xatti 10 kilometrdan
uzun olsun.

Kinematik olgmalarin hesablanmasrnda etibarll natica almaq
ЁgLiп bu opsiyadan istifadэ оluпmuг.

Tezlik
SК|-Рrо рrоqrаml avtomatik оlаrаq konkret hansl tip ёlgmа

паtiсаlаriпi hesablamada istifada etmayi бzu sеgir. Опа gёrа dэ
<уЁklаmэk>dа qurulап Automatic opsiyastnl dayigmoya ehtiyac
уохdчг.

<lono fгее float> opsiyaslnln segilmasi опа gatirib glхаrlr ki,
SКl-Рrо рrоqrаml L3 adlanan halli ахtаrасаq. Baxmayaraq ki, bazis
xattinin uzunluýu faza goxmanallslnln tamraqamli hallini almaýa
imkan чеrir (уапi goxmanallnln qeydi). Yadda saxlamaq lazlmdlr ki,
L3 adlanan halli hayata kegirmak ugLin mrigahida vaxtl gox olmalldlr.

Troposfer modeli
Axtrrncl паtiсапi alda etmak ug0n <Hopfield> vа

KSaastamoinen> mоdеllаriпdап hаr hansl Ьiгiпiп segilmasi Ьёуuk rоl
оупаmlr. Ancaq KNo troposphere> opsiyaslndan istifada etmak qati
оlагаq maslahat gёrtilmйr.

Оgаr trороsfеr mоdеllаriпiп he8 Ьiгiпdап, timumlyyatla,
istifadэ оluпmursа, onda qanaatbaxg olda etmayi gёzlamak olmaz.

ý29 Bazis xatlarinin segilmasi - hesablama
strategiyasl

ýabaka malumatlarrnl iglamakdan avval agaýrdakl аsреktlаrэ
xtjsusi diqqat уеtirmаk lazlmdlr:

* Ntiqtalardan birinin WGS-84 ilkin koordinatlarl malum
olmalldlr.

* Мёчсud istinad geodeziya 9аЬаkаsiпэ baýlamaq.
* Mйvaqqati istinad stansiyalarl koordinatlarlntn

hesablanmasl.
* Mtivэqqati istinad stansiyalarlndan istifada edorak tez

statik metodla ёlgmаlэriп aparllmasl.
* uzun хэtlаr
* Qlsa xatlar
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Оgаr muvaqqati istinad stansiyaIarl Ьir пе9эdirsа, onda
опlаrtп ta9kil etdiyi gэЬаkа (iglanmalidir) hesablanmalldtr. Оgаr
laztm galarsa, mёчсud geodeziya istinad gabokalarina baýlamaq-
а|аqаlапdirmэk lazlmdlr.

NбчЬа ila btjtr]n bazis хаtlаriпi hesablayrb, doqiqliklarina
агхауlп olandan sопrа опlаrtп muvaqqati istinad stansiyalartn
koordinatlarlnt diska yazmaq. Вir da maslahat gёrultir:

Mobil qobuledicilar qurulan пёqtаlаrlп koordinatlart mйvaqqati
istinad stansiyalartn kооrdiпаtlагtпdап astlt olduýu uEun tоkrаr
mri9ahidani mЁvaqqati istinad stansiyalarlnda aparmaq.

Muvoqqati istinad stansiya 9abakalarinin hesablamalarlnt
араrапdап sопrа qalan bazis хаtlагiпi hesab|amaq оlаr. Yапi
mrivaqqэti istinad stansiyalarla alaqali mobil qabuledici qoyulan
пёqtа va radial bazis xatlarini.

Оgоr uzunluýu gox forqli bazis xatti hesablanmalldtrsa, onda
iki va daha аrtlq bazis хаtlаri bloku уаrаdrЬ va hesablamanl о
bloklarda араrmаq maslahat gогulйr.

Eyni tip охýаr bazis xatti bloku fоrmаlаgdtrlЬ va опlаrl
hesablamaq оlаr. Nаzаrа 9аrрап mrjxtalif uzunluýa malik оlап bazis
хаtlаriпi, eyni Ьir seansda hesablamaq maslahэt gёrtilmLir.

Вuпlаrdап ba9qa tez statik metodla olgulmu9 qlsa bazis
xatlarini va uzun muddat mugahidэ olunaraq statik metodla taptlan
bazis хаtlэriпi birga hesablamaq mas|ahat gоrulmLir,

Malumatlarln idxall va iglanmasi (hesablanmalarl)

Мэlumаtlаr hеsаЬlапаrkап onlart yoxlamaq va lazlm galdikda
agaýldakl еlеmепtlаri rеdаktа etmak laztmdtr:

v Eynilagmig пёqtаlаri.
v Qчrýчпчп htindйrli.iyii va antenna siirйgmasinin

komponent-Iarini.
v ilkin ntiqtanin WGS-84-da koordinatlarl
ч Ehtiyat й9йп qёl ёlgmа naticalarinin ча layihanin

suratini 9lxarmaq.
Agaýrdakl aspekt va рrоЬlеmlаri паzаrа almaq:
* ýabakanin yaxýl tarazlagdlrllmaslnl.
" НеЕ olmasa, bir nёqtanin koordinatlarlnl WGS,84

koordinat sisteminda tapmaýt.
* Mtivcud geodeziya gаЬаkаsiпэ baýlamaýl (alaqalan-

dirmak).
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* Yerli koordinat sistemina kegmaya cahd etmayi.
* Mйvaqqati istinad stansiya gabakasinin yaradllmasl чэ

tarazla9dlrllmaslnl.* Mйvaqqati istinad stansiyalarlndan istifada etmakla
tapllan пёqtаlаriп hesab]anmaslnl.

" Uzun xatlori.
" Qlsa xatlari.
* Hesablanan ma]umatlarln parametrlarini.

Bazis xatti hesablanmasl naticalarinin analizi
Naticalarin analizinda bazis хаtlаriпiп haddon qlsa vo haddan

uzun olmalarlna xususi diqqat yetirilmalidir.
Haddan qtsa bazis xatlarinin hollinda goxmanaltnln halli ?-

ахtаrlg va FARA alqoritmin kёmakliyi ila hayata kеgirilir.
Haddan uzun bazis xatlarinin hesablanmasr L3 аd|апап hall

ila hayata kеgiгilir, yani L1 va L2 xatt ёlgmа kombinasiyasl ila. Bu
ionosfer tasirina kompensasiya чеrmауэ imkan чеrir. Bu halda faza
qoxmanallstntn tаmгаqаmli halli olmayacaq. Bu sababdan goxmana|t
hэlli hayata kеqiriImir.

ý30 Haddi qiymatdan qlsa bazis xatlari
Ambiguities resolved - uzunluýu 20 km-a qаdэr оlап bazis

хэtlэri й9йп (haddi uzunluq "tayinatstzllq"-da qoyulanda)
qoxmanallnln halli-golda араrllmtg ёlgmalэb(yaxgrdlrsa)-keyfiyyэtli
паtiсаlэr alda etmaya imkan чеrir.

Haddi qiymatdan qlsa bazis xatlari tiqtjn SKi-Pro рrоqrаml
Eoxmanall halli рrоЬlеmiпа уопаlасэk va vahid чэzпli огtа kчаdrаt
sahv ila hallindan altnmlg natica qiymatlandiгilacak. Bundan sопrа
iki halldan alda olunmug паtiсаlаr mtiqayisa оluпuг ki, bu da vahid
vaznli огtа kvadrat sahv Ligtln gox az mahiyyata malikdir. Оgаr iki
hall arastndakl fэrq gox оlагsа, onda sопuпсu qiymat о gбtLirrilacak
ki, опuп rms qiymati аzdtг. Bu hэll statistik metoda asaslanan
qiymatlandirmadir. Malumdur ki, ап kigik kvadratlar metodu tanliklэri
yalnlz altnmlg kэmiууаtiп (Ьбуt]kl0уЁпilп) eht}mal qiymatini чеrа
Ьilаr. Osasan опlаr "haqiqi qiymэt" kimi qэЬul оluпurlаr. Опuпlа
ЬаrаЬаr yadda saxlamaq lazlmdtr ki, ionosfer aktivliyinin gox ytiksak
olmast faza оlgmаlаriпа ststematik sahv gatira Ьilаr. Bu halda ап
kigik kvadratlar йsulu iIa паtiсаlаriп tarazla9dlrllmast statistik drjz
оlmаlаrtпа baxmayaraq, опlаr rеаl qiymatdan Qox farqlana Ьilаrlаr.

lnandtrlct паtiсаlаriп эldэ olunmast ehtimaltnln maksimum
olmastnt tэmiп etmak йgtin FАRА-пtп statistik metodun ап ciddi
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kritеriуаstпdап istifada оluпur. Qoxmanall рrоьlеmi hэll оlчпапdап
Sопrа, inanmaq оlаr ki, istanilan mumkun goxmanalt рrоЬlеmiпiп
hallindan altnan qiymatlardan va FдRд alqoritmi оп ehtimal halli

чеriЬ Vэ гms qiymati ап kigikdir. Оgаr bazis хаtlаriпiп mugahidasi
ugun "рапсаrа" segmak prinsipini, laztmi mugahida olunacaq

реуklоriп saylnl, GDop mahdudiyyatini va noqtalarda lazlm о|ап

mugahida muddatini gozlasэk va бz gaxsi tacrribamizdan istifada
etsak, onda goxmanaltntn halli ila bazis хаtlаriпiп hesablamalarl
daqiqliyi layihada паzагdа tutulan daqiqliya mЁvafiq olacaq.

yuxartda deyildiyi kimi sonuncu natica daqiqliyina tasir edan
faktorlarr tam аrаdап qaldlrmaq qeyri mumkйпdЁr.

Ogar goxmanallnl hall etmak mtimkiin (deyilsa) olmadlqda

Qёl olgma iglаri keyfiyyatli араrllаrsа, onda uzunluýu 20 km-a
qаdаr оlап bazis xattinin goxmanalt hэlli dэ keyfiyyatli olacaq. О9аr
nёqtada mrigahida qrsa mtiddatda apartlsa Vа уа siqnall qabul

оluпап реуklаriп sayl lazlml miqdагdа deyilsa, onda sкi-рrо
рrоqrаml goxmanalt problemi hall etmaya qadir olmayacaq. Вu

halda istanilan daqiqlik alda оluпmауасаq.
Оgаr tez statik metodla goxmanalrnr hall etmak tigun ёlgmа

iqlari qrsa muddatda apartllbsa, onda бl9mэ i9larinin apartlmasl

daqiqliyini m0аууап etmak 9ох qatin olacaq. Bununla Ьаrаьаr bazis
xattinin tayin olunmasl daqiqliyini kobud da olsa, qiymatlandirmak

maqsadila stапdагt уауlпmа raqamini hаr Ьir koordinat ugun 10

чurmаq lazlmdlr.
опа da xtjsusi diqqat yetirmak laztmdtr ki, uzunluýu 20 km-

dan az olan bazis xattinin gохmэпаlt рrоЬlеmi, nёqtada mtigahida
qanaotbaxg muddatda (vaxtda) араrtlаrsа опuпlа da holl оlпчr,

Qoxmanaltnl hall etmak mrjmkrjn olmayanda, log-fayltnda rms
qiymatini malumatlarrn qeyd ргоtоkоluпdа yoxlamaq lazlmdtг.

Haddi qiymatdan uzun olan bazis xatlari

Haddindan uzun bazis xattlarinin hesablanmastnda

. ("tayinatsrzllq"-da bil 2О km-dir) SКi-Рго рrоqrаm| iопоsfег tasirini

аrаdап qаldtгtr, 9охmэпаllпlп hollina убпаldilап cahd isa Ьа9 tutmuг.

Веlаliklэ, natica hami9a "Ambiguities not resolved"
(goxmanaltnrn halli statusu=no) Ьауrаýr ila qeyd olunacaq.

Uzunluýu 2О km-dan Еох olan bazis xatti u9un gохmэпаlt

рrоЬlеmi hall оluпmur.
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Vl Fasil. Protokol llnln analizi va пэtiсэlоr
а) Haddi uzunluqdan qlsa оlап bazis xattari

Hoddan qlsa bazis xatti tigrin daimi cahd оlчпur ki,
goxmanallnt FARA-statistik ?-axtarrgl ilэ hall edilsin.

protokol fayllnda brjtйn bazis xatlari FАRА statistik izahda
(9аrhlа, kоmmепtаriуа ila) qeyd olunublar.

A9aýldakllar yoxlantmalldtг:
* Peyklarin sayl: 4-dan az otmamatldlr.* Hallin lizan vergй|la оrtа kvadrat sahvi (rms),

уапi rms raqamini almaq iigfin faza goxmanallslnln
tamraqamli ha]lina edilan cahd rms-sin (qeyd olunan)
halli.

" Faza goxmanallslnln hэlliпdап Sonra tamraqamli
rms raqami. Bu raqam iizan vergtilla halldan allnan
sэhчdап bir az gox olacaq.

yuхагtdа deyildiyi kimi аgаr qeyritamraqamli hallindэn rms-iп
qiymati qoyulmug haddi kеgагsа, onda bazis xattinin tamraqamli
hallindan gохmэпаll qiymati qabul olunmayacaq va nэticada yalntz
tizan vergtil halli alrnacaq (уапi, goxmanall qeyd olunmayacaq).

Belalikla, аgэr 9oxmanalt istэnilan tarzda hall olunmazsa,
onda tamraqamli hallindan аllпап natica rms-iп haddi qiymatindan
az o|maltdtr.

Yuxartdakl cэdvalda гms-iп taxmini gбzlanilan qiymatlari
чеriliЬ (9охmапаllпlп tamraqamli halli tigun)

оgаr rms-iп haddi qiymati tamraqamli hesablamadan va уа
rizэn vergtillo faza goxmanaltsr ila hesablanmlý rms qiymatindan az
оlаrsа, onda fikiгlЭ9mэk оlаr ki, rms-iП haddi qiymati па qadar
dtizgtin qoyulub.

Yuxarlda deyildiyi kimi аgаr lez statik rejimda пбqtаdа
mйgahida 10 daqiqadэn az vaxtda араrtlаrsа, onda etibarlt паtiсэ
alda еtmэk 9tibha altrna dй9ur. Bunun sobabi опdап iьаrаtdir ki, bu
сLjr tasnifat (situasiya) hаr iki halda gохmэпаlr hаlliпdап аllпап rms-
iп qiymatinin yriksak olduýunu va sопrаkl emal iglаriп do az etibarll
mаtегiаllаrdап istifafda olunacaýlnl gоstаrir. uzun mrjddat
tахmiпэп З0 daqiqэ ча daha 9ох mrigahida aparlldrqda rms haddi
qiymatini агtlrmаq оlаr. Qanunu rms oda kvadrat haddi qiymatini
dауigmэklа bazis xattini alverigli hall etmaya sarigda lazrmd'li. Оgаr
uzunluqlarl Ьiг-Ьiriпdап fаrqli оlап bazis xattlarini hesablamaq lailm
gаlаrsэ, onda mаlumаtlаrtп emall bir пеgа dafa iga sallnmaltdlr.

53



раrаmеtrlаri еупi kateqoriyadan olan bazis хаtlаriпiп emalt

uqtin раkеtlоr segilir va i9a sаltпtrlаr,

Ь) Verilmi9 hэddan uzun bazis xatbri

Verilmi9 haddan uzuп olan 
. 
bazis xatlarinda ("tayinatstzltq"

rigйп о 2о 
'km-a 

Ьаrаьаrdiф sкi-рrо proqraml ionosfer tasirini

aiadan gоtrirЁг, ancaq goxmanalrlrq рrоьlеmi hall оlчпmur,
LБq-faylln (рrоtоЙоluп) analizinda agaýldakr aspektlara xЁsusi

diqqэt yetirilmalidir:
* Mi.igahida olunan peyklarin saylna,
* rms vahid чэzпiпа.
Uzunluýu 2о_50 km оlап хаtlаr uguп vahid vэznli oda kvadrat

sahv 20 mm-dan az оlmаltdlr.
Bazis xattinin uzunluýu 50 km-dэп 9ох olduqda bu rоqаm

istifada оluпап efimerida gбrо поrmапt Ьir az aýacaq,

protokol fayllnln 9ёljurпаll va malurnatlarlnln analizi

оgаr alrnmtg паtiсаlаr bizim gozladiyimiz kimi deyilsa, onda

loq-fayl 
- malumatiannr 9ol. jurnallqdakl yaztlarla tutugdurmaq

(mцqayisa etmэk) lazrmdiг. ilk почЬаdэ onu yoxlamaq lazrmdtг ki,

bazis xottini hesablayanda mu9ahida оluпап реуklаriп sayt 9ol

jurnalrndakr peyklarin iayrna Ьаrаьаrdirmi. yadda saxlamaq laztmdtr
'Ki, 

istinao staniiyasrndakl чэ Rочеr уаziап diqqэtla yoxlanmalldtr.

оgаr bu уъхlаmаdа peyklarin sayr eyni olmazsa, onda GDop
qiymati 

"goztanilanOan 
9ох ola Ьilаr. SКi-Рrо рrоqrаmlпlп Surчеу

дчаilаьilйу mоduluпuп kёmakliyi ila еmаl Ёgrin istifadэ оluпап

реуklаriП GDоР-пuп faktiki qiymati yoxlanlr,

iKiqat olgmanin analizi

оgаг eyni Ьir noqtada ёl9mа i9lari muxtalif vaxtlarda iki dafa

apartllb 
-u" 

уь iki istinad stansiyadan istifada olunubsa, onda bu

йаlumаtlаrdа hesabanml9 kооrdiпаtlаr mriqayisa оluпа Ьilаrlаr.

ýЗ1 Naticalarinyazllmasl

Naticalari yoxlayandan va ргоtоkоl faylrnl ёуrапапdэп sопrа

diskda о еmаl o|unmug паtiсаlаri saxlamaq lazlmdlr ki, опlаr lazlmi

daqiqliya (cavab чеrsiпlаг) muvafiqdirlar.' 'og"i hаr hanst Ьir пёqtапiп koordinatlart Ьir пе9а emaldan

alrnrbsa, onda опlаrtп огtа qiymatlari gёturйlmаlidir. Masalan, agar

пёqtапiп kооrdiпаtlаrt bazis xattinin Ьir пбqtаsiпdап hesablamaya
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gбrа yazlllbsa, bagqa Ьir bazis хэttiпiп noqtaslndan hesablanmlg
notica эvvalki malumatt iki hesablamanln огtа qiymoti ila ovoz
(olunmalldlr) еtmэ|idir.

Оrtа vazn qiymati о vaxt hesablantr ki, hаr iki halldan
koordinatlarln Ligй da (х, у, z) SKi-Pro proqramlnda qoyulmug hadd
daxilinda оlsчпlаr (masalan "Limits fоr Automatic Сооrdiпаtе
Averaging" parametrindэ "susmaq" da qiymati 0,075 m olsun).

Опа gёrа Ьir пеgа hэlldап alda edilmi9 naticalarin yazttmastna
xt-isusi diqqэt yetirmak laztmdtr.

Yazmaqdan avval mtjxtalif hаllаriп naticalarini analiz etmak
lazlmdtr.

Naticalarin analizi vp yazllmasl
* Uzunluýu 20 km-э qэdэr оlап xattin goxmanaltltýr hal|i о vaxt

mйvaffaqiyyatli оlur ki, golda olgma iglаriпiп naticalari daqiq olsun.* Uzunluýu 20 km-dan gox оlап xatlar rigrin goxmanall hall
olunmamaq gэrtilа L3 halli ta.tbiq olunacaq.* Uzunluýu haddi qiymatdan az оlап bazis xatlari ugrin
(susmaqda 20 km) goxmanall рrоЬlеmiпiп hallina daima cahd edilir.

"Qoxmэnallnln halli statusu" (Ambiguity status=yes) раrаmеtri
Ligtin yes-in qiymati о dеmэkdir ki, SКi-Рrо рrоqrаmI ehtimal ha|li
taplb. Bu vaxt паtiсаlаriп emall араrаtlаrlп imkапlаrtпа mrivafiq
olacaq.

"gохmапаltпlп halli statusu" (Ambiguity status=no) раrаmеtrа
gоrа qiymati о demakdir ki, faza goxmana|lsl hallindan qеуri
tаmrаqэmli altnlb.

Ancaq bu vaxt naticanin emalt hamin араrаtdап istifada
etmaklэ allnan naticэdan pis alrnacaq. Bu haqda geni9 izahat
protokol fayllnda (logfile) verilib.

Огtа kvadгat sahvin haddi qiymatini аrttrаrаq yenidan
malumatlarln emaltnl i9э salmaq.* Bazis xottinin uzunluýu haddi uzunluqdan 9ох olanda
(susmaqda 20 km):

L3 halli adlanan tatbiq оluпur, goxmanall hall hayata kegirilmir.
Noqtэlarda mrigahida mrjddati lazlmi qadar olduqda паtiсапiп

daqiqliyi араrаttп imkantna mrivafiq olmalldtr.
Bazis xatti uzun o|duqda noqtalarda mйgahida vaxtl da 9ох

olmaltdtr. Опuп ugйп:

* ikiqat ёIgmа naticalar]ni, sэrbast bazis xattinin tapllmasl
daqiqliyin va s. yoxlamaq.
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* sэrf edan daqiqliyэ cavab чеrап naticani yazmaq,

" Оgэr hэr hansl bir пёqtапiп koordiqatlarl bir пе9э
пёqtаdап hesablanlbsa, onda bi.iti.in naticalardan оrtа qiymati
taplb gёtUrmаk.

Tarazlagdlrma, koordinatlarln yenidan yaradllmasl va natica

Оgоr gabaka noqtolarinda bir пе9а dafa ёlgmо iglari

араrrlrьsъ, onda mЁ9ahido materiaIlart emal оluпчr чэ опlаг

tarazlagdlrrltr..Bu nisbatэn dэqiq koordinat alda etmoya imkan чеrir.

Bu haqda ski-pro рrоqrаmtпdа genig malumat verilib,
Ёаzis хэttlаriпiп tapllmaslnln naticalari wGs-84 koordinat

sisteminida чеrilir.
coordinate system modulunun sкi-рrо рrоqrаml ila istanilan

уеr|i koordinat sistemina kegmak оlаr.

ýз2 Tez statika metodu ila birtezlikli olgmaya iradlar

Оgаr SR5't0 (System 500) va уа SR9400/SR261 (System

З00) qabuledicilarindan istifada оluпаrsа, altnan naticanin daqiqliyi
qanaaibaxg olmaq rigtin a9aýrdakr aspektlara xtjsusi diqqat

yetirilmalidir:
Minimum 5 peykdan istifada etmak "рапсагаsiпdап" istifada

etmak. Bu реуklаriп 0fuqdan huпdt]rluklагi 15'-dan 9ох olmall va

опlаrtп handasi уеrlоgmаlаri yaxgr olmalldtr (GDOP<8),

Nёqtalarda statik va tez statik metodlarla арагtlап mti9ahida

muddati 15 daqiqadan az olmastn .

дgaýrdakr qапuпlаrа mutlaq riayot etmak: bazis xattinin

оtgrilmаiiпъа hэr bir kilоmеtг masafaya ап аz 5 daqiqa vaxt sаrf

olunmalrdrr, Оgаr bazis xatti З km-dan qlsa оlаrsа, onda muýahida

vaxtl ап azl 15 daqiqa olmaltdlr.
ogar goxmanalr halli рrоьlеmiпi sкi-рrо ргоqrаmlпdа hall

etmak Бtаr.i, onda tez statik metodun tatbiqini muvaffaqiyyatli

hesab etmak оlаr.
Nёqtаlаrdа араrllml9 biгtezlikli mU9ahida malumatlartntn

toplanmast vaxttnt qiymatlandirmak daha mtirakkabdir, паiпki

ikitezlikli muqahidadan. Qtinki Ьiriпсi halda post emalt u9un

informasiya az olacaq.
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Taklif оlчпап miпimаl mй9аhidа diivrii.
Bazis хаttiпiп

чzчпlчýч km-la Мfigаhidэ vaxtI daqiqa ila
t 1

2 2
3 3
4 4
5 5
6 6
7 7
8 8
9 9
10 10

10 km-dan сох 60-daqiqadon 9ох

Вчпчпlа ЬэrаЬэr cadvэ]da чеriJап informasiyadan
oriyentirovka kimi istifada еtmэk о]аr.

.. Оgаr пёqtаlэrdа tez statik metodla blrtezlikli m0gahida
mtiddati 9 daqiqani kеgmауiЬsэ, опdа "tayinatslzllq'' da ski-pro
рrоqrаml goxmanallnl hall еtmауасэk.

Вч опа gоrа edilib ki, iпаmsz natica almaqdan uzaqlagasan.
Оgаr goxmanall mэsalasi d0zgЁn (koorektno) hall оlчпчЬsа,

опdа bazis хэttiпiп uzunluýu 5-10 mm+2ррm daqiqliyinda tapllacaq.
"Tayinatslzhq" da qoyulmug parametri SКi-рrо рrоqrаm]п

D.ata progessing mоdulчпа dэyigmak olar, ancaq Ьч maslahat
gёrtilmЁr.

yЁksak daqiqlikli natice a]da etmak rigЁп ЬtitЁп апtеппа]аr
еупi Ьir istiqamata oriyentirlanmalidir (istiqamatlandirilmalidiф.

Bazis xattinin uzunluýu 10 km-dan 9ох olduqda blrtezlikti
ё!9mаlагdа аllпап daqiqlik ikitezlikli ёlgmаlаrdап a9aýl olacaq.
QЁnki,..birt_ezlikli ёlgmаlаrdа ionosfer tosirini аrаdап qalOrЙaq qeyil
mЁmkйпdйr. оччаl]аr ikitezlikl1 а]аtlаrlа iglayan mЁtaxassislar
mЁtlaq Ьuпlаrl yadda sахlаmаhdlrlаr.
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Statik vo tez statik metodlartnda бlgmа iglаri араrапdа system
500 aparatlarlnln ikisindan istifada etmak mаsоlапiп hallini tam
tamin еdir. Наr Ьir komplekta SR510, SR520 vа уа SR530
qabuIedicisi daxildir. SR5'10 qobuledicisi ila i9lауаrkап biгtezlikli
АТ501 апtеппаstпdап, SR520 va уа SR5З0 qabuledicilari ila
iglayarkan ikitezlikli - stапdагt апtеппа AT502-dan, yuksakdaqiqlikli
natica alda olunmast talab оluпаrsа, onda АТ503 va уа АТ504 tipli
апtепаlаrdап istifada оlчпur. Апtепа kabeli qэЬulеdiсiпi апtеппауа
cala9dtrmaq 0ЕЁпdЁг, Displey va duymalarla (klaviatura) tachiz
olunmug kопtrоllеr TR500, ёlgmа iglarini aparmaq ugtin аlэti iga
salmaq, sistemin vaziyyatina nazarot etmak, qabuledici
раrаmеtrlаriпi tanzimlamak чguпdчr.

QэЬчlеdiсiпiп elektrik enerjisi ilo qidalanmast ugun
akkumlyator lazlmdlr. Vidеоkаmеr tigtjn istifada оluпап iki standart
akkumlyatorun enerjisi taxminan б saat iglаmэуа imkan чеrir. Yeni
аkkumlуаtоrlаrt tam епеrji ila doldurmaq uqun hаr Ьir akkumlyator 5
siklda doldurulmalrdtr. Наr Ьir ýеуа аrхауlп olmaq ugtin
akkumlyatorlar эп ал 4-5 dafa doldurulub bogaldtlmaltdtrlar. Опuп
ugun hэr Ьir doldurulmug akkumlyator qabulediciya qogulur чэ iga
sаllпtr. Akkumlyatorda епеrji qurtаrап kimi ёzu avtomatik sопrjr.
Епеrji qurtагапdап sопrа yena doldurulur чэ bu qayda ila bogaldtllr.

ý33 Statik metodla olgma aparmaq i.igi.in system 500-i,in
hazlrlanmasl

GPS metodlarl ila mtivaffaqiyyatli бlgmа iglаriпi aparmaq ugйп
peykdan galan siqnallar tahrifa mаruz qalmamalrdtr. Вu о dеmэkdir
ki, GPS qurýularl ela Ьir уеrdа qurulmalldrr ki, peykdan gэlап
siqnallart heg Ьir manegilik olmadan qabul eda bilsin, уапi siqnalln
qabulediciya galdiyi yolda па аýас, по bina va s. olmamalldlr.
istinad stansiyada istifada оluпап qabuledici rigrin bu gэrt mritlэq
уеriпа уеtirilmаlidir, Statika va tez statika metodlarl ila ёlgmа iglari
араrапdа апtеппа mбhkэm yerda barkidilmalidir, уэпi АТ501 va уа
АТ502 -апtеппаlагr tigayaq (gtativ) tjzarinda qurulmaltdlrlar. Ugayaq
Ёzаriпdа qoyulmug trеqеri dэqlq mаrkаzlа9diriЬ, rifriqi vaziyyata
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gotirmok lazlmdtr. Bundan sопrа hamin treqerin t-izаriпа antennaqoyulan xrisusi dayaqh-kegid Ьаrkidilir.
sопга апtеппапtп kabeli qэbulediciya barkidilir. ikiakkumlyator batareyasl qabuledicinin jrха tэrafindaki x.]susi degiya(yuvaya) qоуuluг. Videokamer tigйп adi Ьаtаrеуапtп avozinda (va уаопа alava) qabuledicinin хаriсi qidalanma bjtareyaslndan istifadэetmak оlаr. Bu halda GEB71 akkumlyatorunu qаЪulеdiсiпiп PWR

рогtuпа qoýmaq lazlmdlr.TR5OO kопirОllеriп qbbulediciya qogubbaýlamaq Vo уа kabelin kёmokliyi ila TERMlNiar_ qabuieOicisinin
р9_rtчп" qoýmaq. Qabulediciyэ fardi kompЁter (ГК) KaПinr qЪу."qFк kагtl qabulediciya qoyulandan sопrа оrауа toz va namlikdй9masin deya qapaýlnl baýlamaq laztmdtr.

TR 500 kontrotleri
500 Systemi ila interaktiv igi tamin etmak Ё9uп, rimumiyyatla,TR 500 markall kontroller tatab olunur. Копtrоliеriп ргоqrаmtaminatlnt intuitiv (intuitivla hiss etmak) tamin etmak й9йп'qo9ulan

konsepsiya igi asanlagdrrrг.
BЁti]n рапсаrа va panellarin idага olunmast eyni risulla hayatakegiгildiyi Ligrin, interfeysi sada va alverigli еdiг. Buiad" 

".ui diqqotkопtrоllегlа i9 qaydasrna yёnaldilib. гiu qayda Syite, 
-SOO-.;'

рrоqrаm taminattnl tamin edan britrin quragdlrtlmlg орьiуаlаrа aiddir.Onu da qeyd edak. ki,. mепуu u" рапс"rэ апlау,9Ьп araslndamtiэууап fэrq var ki, bazi malumatlarrn daxil olunmajrnr tolab еdir.

ý33 Menyu (sistemi) iisutu
Bu sistemi asanca поzоrа gаtdrгmаq rigun Ьаý mепуumisallna diqqat уеtiгэk (Ьах gaki| 21):

b,i'l 1-1

?
1;: ;,.F

ý нFЁl i*at, i цltlý . . ..1 LlLi l i.t ias. " .Е Jокз
Ё, tЁ-rf,rrj i Ц].l t FТ тi""Ёl15{аr...

ýakil 21
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ýakilda mепучпчп 7 adad mtixtэlif opsiyasr gоrйпйr. Вчrаdап
istanilэn opsiyanl segmak оlаr. (1 Survey> satri qara гапglа
Ьа9qаlаппdап segilir. Bu о dеmаkdir ki, indi mепучпuп Ьiriпсi
mantaqasi segilib. Копtrоllеr duуmаlагiпiп komakliyi ila qаrа kёlgэпi
agaýt-yuxarr harakat etdirmakla istапi|эп satirda saxlamaq оlаr (Ьах
gakil 22).

ýakilda satir <3 Applications...>l gёrйпЁr.

fr Jot!8 Ёоп$ igrtr
7 трtпSf*l^

е

ýakil22
Bu ayrtlmrg komandaya girigdir. Оgаr Ьёlmа к3 alava

mэsа|аlаrа> girmok istayiriksa, onda F1 CONT slxmaq (basmaq)
basdir ki, i9 davam etdiгilsin. Qйnki агtlq bu mапtэqа segilib.
Мепуuпuп lazlmi mапtаqэsiпа mйvafiq opsiyanln tez segilmasi
raqamli duymanin bastlmasl ila hayata kеgirilir. Маsаlэп, аgаr
rаqаmli dtiуmэ б basllarsa, onda hamin ап кСопfiguге> opsiyastna
kegilir (Ьах gakil 22).

informasiyaya giri9

Buna охgаr misalt bag рапеliп Surчеу (рlапаlmа) Ьёlmаsiпdа
tapmaq оlаr (gakil 23).

яr,}* H+isnl : 8.Фвв m

flЕtlрfi ]
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._Burada iki qiymat daxil еtmэk lazlmdlr: Роiпt ld (пёqtапiп
ident]fikatoru-onu avez edan, опа охgаr) ча Апtеппа ireigt
(апtеппаiп hйпdOrlЁуЁпЁ). Кчrsоruп dЁуmаlаriпiп kёmэkliуi ilэ опu
malumatlarl (qiymatlari) daxil etma sihasina kеgirmаk оlаr. Вч
misalda, о sаhэ ayrrldlýr й9Oп пёqtапiп identifikatorunu daxil etmak
оlаr. Копtrоllеriп klaviaturasl alifba-raqam dtiymalarinin kбmakliyi ila
istапilэп informasiyanl daxiletmak оlаr. СЕ dЁymasinin kёmakliyi ila
kla_viaturada_ylýilml9 raqami dйzэltmak оlаr. ёirigi yekunlagdlrmaq
й9йп ENTER dЁуmэsiпdап istifada etmak lazrmOli. Bu vaxt giгig
kursоrч aйomatik olaraq novbati girig sаhэsiпа kеgir (Ьах gakil 24):-

f}l

* tt: в lý: sE

1

fiпt, HBight i m

ЕDор 6.1

ýakil24
Апtеппапlп ytiksakliyini daxil

dtiymolardan istifada etmak lazlmdlr.
etmak Ё9Ёп raqamli

ý35 Malumattarln siyahlsl
Bazi girig sаhаlагiпdап аwаlсаdэп malum оlап rаqаmlэr Ёgtiп

istifada оluпur. опlаrl уаlпz mЁdaxila оluпа Ьilэп чаriапtlагlп
siyahtsrndan istifada etmakla dayigmak оlаг ki, onrar. bkrana
glxanlsln.

. Sahaya glxlg, sаtriп saý tarafinda kigik tigbucaq gaklinda
mаskаlапmlgdrг. Sопrаkl misalda Ьir еkrапdЪ rig siyahl gЪstаriliЬ
(gakil 25, 26,27).
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ýakil 25

Sistemin (Configuration Set), tapglrrýln (Job), апtеппапlп tipi
va опuп quragdtnlmast Ёsulu tigtin (Апtеппа) agaýldakr siyahrya
mtivafiq laztrni malumatlar segilir.

Segilmig siyahlnl agmaq Ё9йп ENTER-i basmaq lazlmdlr.
Segilmig siyahr glхаrlllr displeya (Ьах gakil 26).

шt]
т1 Ll l Jt -1=

ýakil26
Siyahrdakt lazlmi variantl segmak Ёgtiп kursоruп

duуmёiэriпdап istifada оluпur. Segilib hэуаtа kеgirilmiglаri tasdiq
etmak tigun F1 CONT dtiymэsini basmaq lazlmdlr. Segma prosesini
tezlagdirmak tigun laztm оlап bolmanin birinci hаrfiпi kеgirmаk
laztmdlr. Masalan, аgаr bizim misallmlzda кТ> hагfiпi kegirsak, onda
kursог avtomatik оlаrаq kegacak KTEST-PP Rapid Static РР>.
Еkrапlп saý tаrэfiпdа gaquli skrollinq zolaýr уеrlа9ir. Bu da siyahr
haddinda mёчсud vaziyyati gёstаrir. Bizim misalda kursоr siyahlntn
уuхаrldап a9aýlya 20%-liyindadiг. Bu skrоllеr uzun siyahl ila
iglamakdэ sагfаlidir. Siyahr 9ох uzuп olanda, kчrsогuп d0ymasi ilэ
agaýl-yuxarl harakat etmakla lazlm оlап Ьёlmапi segmak gatinlik
tёrаdir. Bu halda siyahl чаrаqаlаriпi чэrаqlаmауа а9аýl-уuхаrl (page
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down/up), siyahrntn baglanýrcrna kegida (home) Va уа siyahlnln
Sопчпа (end) dйуmапiп girigi olsun deye sЬlгТ jUуr"ЪiпiЙ"ruq
|azlmdlr (Ьах gэkil 27),
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ýakil27

siyahlda segki aparmaq tigLin bagqa Ьir Ljsuldan da istifadaоluпа Ьilаr. Опuп tigrin_Iu_r* Oriymosibin kёmаkliуi ila Йgа-sоtа
уеrdауi9mа араrtltr. Mr]xtalif чаriапtlаr аrаslпdа qoýma rjgrinsiyahrnr a'maq avazina kursоruп duymasini basmaqia'sala-sola
harakat etdirilir.

Kisti di.iymalar> (Оmrtаrа birbaga daxil
oImaq Ё9йп dfiymalar)

Копtrоllеrdа a9aýldakr kоmапdаlаrа ЬirЬа9а girig Ё9йп Ьirпеgа alava dйуmа var:
Esc dйymasi indiki еkrапdап qlxlg йgundrir. Bu halda sonrakt

рэпсэrауа kegid оlur. STATUS dйymasi sistemin vaziyyati haqqlnda
bйtti.n iпfоrmаsiуаlаrа girigi tamin еdir. CONFlC Or;ymasi ol9r"iglari араrtlап prosesda qabuledicinin tanzimlэnma' раrаmеtгiпidayigmaya imkan чеrir.

Marhola 1 : QаЬulеdiсiпiп qogulmast
КопtrоllегiП ON dtiymaslni basmaqla qabuledici iga drjgrirDispleydo agaýrdakl рэпсаrаlаrdап Ьiri gоrriпйi(Ьах gakil iB, zэ1,
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ýakil 28,29

Marholo 2. Рiktоqrаmп analizi

Вu etapda (marhalada) ап asas оdur ki, terkibinda Ьir пе9а
simvol (piktoqramm)-sistemin indiki vaziyyatini еупilаgdirап displeyin
уuхаrl satrina, yani status sэtriпа baxasan (Ьах gakil4).

* durug, vaziyyat rejimi.
* girig mЁmk0п оlап реуklэriп sayl.
* L1 va L2-do siqnallarl qabul о!чпап peyklarin sayl.
* radiodiapazonda qabul statusu.
* GSM qэЬчl statusu.
* indikator (avazedici) yaddag statusu.
* dчrч9 vэziyyatinin aйomatik statusu.
* ёlgmаlэriп yazllmasl statusu.
* yerli vaxt.
* akkumlyatorIaпn епеrji ila doldurulmasl saviyyasi.
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Qabuledicini iga salan kimi tacili olaraq KNo, visible Satellites>
piktoqramrna diqqat yetirmak laztmdlr. Qrinki bu piktoqram bu
mёvcud уеrdа va bu mочсud vaxtda паzоri оlаrаq gёrйпmаli оlап
реуklаriп saylnl gostarir. umumiyyatla, Ьu raqam реукlаriп handasi
yerlagmasindan aslll olaraq 4-dan 1О qadar оlur.

Вu simvolun yanrnda <No. visible Satellites used оп LllL2>>
рiktоqгаmmt уеrlаgir ki, bu da L1 va уа L2-da mёчсчd vaxtda
iz|апоп реуklаriп say|nl gёstаrir.

Peyk qэbuledicisini igэ salan kimi L1:0, L2:0 gёrtiпасаk. Bu
rоqаm baglaylr dayigmaya va taxminan з0 saniyadan sопrа
gоrtiпаП реуklаriП Saylnl gоstаrir. Bu iki piktoqram vaxtagtrt dауigir
va Ьuпuпlа da qabul zonaslnda yeni peyklarin peyda olunmaslnt va
bagqa реуklаriп LifЁqdan getmasini vа реуklаriп handasi
dayigmэsini aks etdirir. Peyk qabuledicisi ila minimum tig peyk
mugahida olunan kimi, kооrdiпаtlаrlп hesablanmasr Ьа9lапrг. Haliin
cavablnl alanda qabuledici statusu sэtrlпiп sol taraifnin axlrlncl
pozisiyastnda (mёvqeyinda) piktoqramla eynilagdiгilacak.

Na qаdаr ki, duгulап пёqtэdа ёlgmа паtiсаlагiпiп
hesablanmastnda rеаl vaxt rejiminda heg Ьir sistemIa taminata
ehtiyac уохdur, onda ikonka hаmigэ 100 mеtr doqiqliyinda avtonom
mочqеmйаууапеtmа (navigated position) еупiIаgdirасаk.
Мёчqеmйаууапеtmа (pozisiyala9ma) rejiminda (Position mode)
ikonkanln ekranda gёгtiпmаsi бlgmа iglаriпа baglamaq оlаr
demakdir, Оgаr hamin piktoqram displeyda (еkгапdа) 2-З daqiqa
mtjddatinda gёrtiпmаzsа, demali qabuledici реуklэrdап heg Ьir
siqnal qabul etmayib.

оgаr indikator <alaqa slxlanan реуklэriп sayl)-nl slftг
gоstаrаrsэ, onda апtеппа kabelinin qabulediciya va апtеппауа
qogulmaslnt Ьiг da yoxlamaq laztmdtr. Bu yoxlamadan sопrа, аgаr
girigi оlап реуklэriп sayr L1 vа уа L2 tеzliklэriпdэ istifada оluпап
реуklаriп saylndan fагqlапаrsа, onda аmiп olmaq laztmdtг ki,
апtеппа a9lq уеrdа yerlagdirilib. Peykdan galan slqnallara manegilik
уохdur. Оgаr qэbuledici Ьiгiпсi dafa iga saltntrsa, опdа olgma iglагiпi
арагmаýа baglamaq rigtin maksimum 5 daqiqa vaxt talab оluпчr.
Bela Ьir hal Ьir da о vaxt Ьа9 чеrа Ьilэг ki, qabuledicinin avval
istifada edildiyi пбqtэ qabuledici avval istifada olunan noqta (l) ilэ
indiki noqta (ll) arastndakl masafa 10оО km-dan Qox оlsuп.
Peyklorin mtigahidasi Ьа9lауап kimi qabuledicinin yadda9rnda
kооrdiпаtlаr уепilэ9irlаг. Аkkumlуаtоrlаrrп па vaziyyatda olduýu
piktoqraml durýu sаtriпiп ахtrlпdа qэbuledicinin indi hansl
mапЬаdап qidalandlýrnl gёstагir. А vа В simvollart daxili
akkum|yatorlardan qidatandrýrnl, E-xarici akkumlyatorlardan
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qidalandtýlnt gёstаrir. Bu simvollar mёvcud vaxtda istifada оlчпап
аkkumlуаtогlапп епеrji ila по qadar tamin olunduqlartnr gоstэrir.
Оgаг simvol tam qaradtrsa, akkumlyator enerji ila tam doludur, 2/3
va 1/3 isa пе9аdэ Ьir hissasinin епеrji ila dolu olduýunu, simvolun
tam аý olmasl isэ akkumlyatorun bogluýunu gёstоrir.

Yaddagrn hacmi piktoqramr imkan чеrir ki, yaddagda па qadar
Ьо9 уеr olduýunu tayin edasan. Yaddaga yazmaq й9Ёп уа FК-kаrtr
va уа daxili yaddag segilir. Ogar FК kаrtlпа girig varsa va о
mаlчmаtlаrlп yaztlmast qurýusu kimi nazarda tutulubsa, onda кох>
simvolu qabuledicidan FК-kагtt 9lхагmаq mrjmkuп olduýunu
gоstаrir. Hamin о piktoqramdan saýda kigik zolaq girigina imkan
оlап FК kагttпа чо уа daxili yaddagda yaddagln hacmini gёstаrir,
Оgаr yaddagda malumatlarl yazmaýa агtrq уег yoxdursa, опdа
tamiz FК karttnl qоуагаq GPS ёlgmа iglагiпiараrmаq оlаr.

Marhala 3. FK-karttn formatlagdtrllmast

Olgma паtiсаlаriпi yazmaqdan avval ola bilsin ki, FК-kаrtl va
уа daxi|i yaddagt formatlagdlrma va уа ustdan formatlagdrrmaya
ehtiyac olsun. Bu о vaxt talab оluпur ki, уа tam tэzа FК-kагtdап
istifada olunsun va уа avvэl yaddaga yazllmlg mаlumаtlаr artlq laztm
olmastn, Опuп tigtin kопtгоllеrdаki rаqаmli duуmэ 4 basllrr va уа
kursоruп dйymasi ila 4-cu sаtirdэki Utilities segilir. Sопrа уа
ENTER-i basmaq ча уа F1 CONT-u basmaq lazlmdtr. Оgаr
displeyda ancaq 1-3-ctj sаtirlаr gёruпаrsа, onda ovvalca F4 SHOW
dЁymasini basmaq lazlmdtr. Опdап sопrа <Fоrmаt Memory
Module> рапеliпа kegmak ugrin 2-сi driуmэпi basmaq va уа
kursоruп duymasi ila к2 Fоrmаt Меmоrу Module> sэtriпi sеgmэk
ча ENTER-| basmaq va yaxud F1 CONT duymэsini basmaq
laztmdtr.

Utilities paneli a9tllr-yaddagrn Fоrmаt modulu (gakil 30).
FК:kагtlпt formatlagdlrmaq ugtin F1 CONT-u basmaq lazlmdlr.

Daxili yaddaýln formatla9dlrllmastnt iýa salmaq tigйn ENTER-i
basmaq lazrmdtr. Еkгапdа panel gorrinacak ki, Ьuпuп vasitasilo
yaddag fогmаtlаgdrrmаq оlаг (Ьах gakil 31).
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iпtеrпаl (daxili) opsiyastnl segmak tigЁп kursогuп
dtiymalaгindan istifada etmak vo ENTER-i basmaq'lazrmOli. Daxiliyaddagt formatlagdrrrb i9a.salmaq F1 CONT-u Ь"ЬЙаq ЙЪуаtdir.
Fоrmаtlаgdlrmа уеriпа yetirilondan sопrа ЬЁtйп mаlumhlаr siliпiг.каrtt yenidon fоrmаtlаgdlrmаdап avval Fk-kartlnda оlап bt]ttin vacibmalumatlarln surаtlэriпi 9lхагmаq laztmdtr. Оgаг daxili yaOOa9r
yenidan fогmаtlаgdlгmаýа ehtiyac vаrsа, onda ga*lacakda lazrm оlапmэlumаtlапп komptitera kё9ЁrtildtiуЁпэ аrхауlп olmaq laztmdlr.
оgаг daxili yaddagln fоrmаtirlэgmоsьi tagu еtйаk lazrйd-rrsa, ondaF1 СОNТ-uп avozinda ЕSС-пi basmaq lazlmdtr.

_ Gеriуа gаkэсэk ki, bu da avvэlki рапеlэ qayrdlg-komandantn
fоrmаtirочkа olmamasl demakdir.
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Marhalo 4. бtgmа iglаriпiп Ьаglапmаst

Planalma rejimini igё salmaq Ё9uп asas рэпсаrаdа 1-ci
duymani basmaq ча уа эwаlса kursorun d0ymasi ila Suгчеу 1

segmak, sопrа уа ENTER-i va уа F1 CONT-u basmaq laztmdlr (Ьах
gakil З2),
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Displeyda (еkrапdа) agaýtdakl рапеl peyda olacaq: Маsэlапiп
sonrakl halli ugrin bu рапсаrаdа vacib qаrаr qabul olunmalldtr:
tanzimIama (konfiqurasiya toplusu) раrаmеtr toplusunu segmak,
olgma naticalarindan iglапmаmiglаriпi yazmaq rigun fayl tapgrrlýl va
апtеппапtп tipi, опuп qurulmasl usulu. Konfiqurasiya toplusu - bu
Ьir пеgэ ореrаsiуапlп hayata kegirilmasi tigйn qabuledicinin Ьiг пеgа
mugtarak (Ьirgа) tanzimlama раrаmеtrlаridiг. Bu раrаmеtrа-
malumatlartn qeydiyyat tezliyi, noqta identifikatorlartntn
(еупilэgdirmапiп) 9аЬlопu, malumatlar formatl, апtеппа tiрlэri, уеrdа
е|еmепtlагiп kodlagdlrrlmasl metodu va s. aiddirlar.

Qabuledicida бlgmа sэhпаsiпi standaгt tаmiп edan
avvalcadan Ьir пе8а bela 9аЬlоп yazlltb. Yeni tорluпuп песа
yaradtlmast haqda sопrа izah olunacaq, Statik rejimda ёlgmа
aparmaq ugrin ап yaxgl PP-STAT gablonunu segmak lazlmdtr. Вuпu
уа kursоruп sol driymasinin kёmakliyi ila hаrаkэt edarak PP-STAT
giгigiпа mumkrjn оlап gablonuna va уа kursоrlа giriga saha aytrtb
ENTER-i basmaqla etmak оlаr. Опdап sопrа displeyda (еkrапdа)
оlап konfiqurasiyalar toplusunun siyahlsr gбrilпасаk (Ьах gэkil 33).

68



{-t Lt: €i

f,,Т
l-

1Зi :€

FI
F,Fl- }:] I
рF,_Ёт

}Е{ ац li
I:ef ,att li
$Ё{ац цt"

,_

lndi PP-STAT sэtrini ауlгmаq,i]фп kursогuп dOymasi ila
kопtюпеrdа a9aýl-yuxarl hаrаkэt etdiimak laztmdtг, ,onru уаENTER va уа F1 CONT-u basmaq laztmdtr. Tapgrrrq fayh vo уа i99ifaylt (Job) golda qeyddan kegan mэtumattairn ' tagkili ча
strukturlagmasl Ёgtlп istifada оluпur. i99i fayh hadsiz qadai noqtani
iga sala bilar,. Вчгаdа hamin пбqtаlаr Бiqqrnoa bL]trin йаlumаtlаrdа
(informasiyalarda) oz aksini tарlг (emal oiunmamrg оlqmаlаr, kodlar,
alava iпfоrmаsiуаlаr.чэ s.) Yeni layiha tаrtiЬ olunindi (yaradrlanda)
уепi tapglrlýtn yaradtlmast da masalahatdir.

_ lпfоrmаsiуа daglytclst (FК-kагtr Va уа daxili yaddag)
formatlagdtrtlandan sопrа avtomatik olaraq Susma (default) tayinatr
gбstэrilmауап-iggi fayh yaradrlacaq. Нэmlп an bu iigi rауIrЪСап Са
istifada etmak оlаr va yaxud baýqa: tapglrlq yaratmaq оlаr. опuп
tigun _kursorun driymalari ila b9aýl-yuxarl hаrаkаt etdirmakla
tapý_lrtýrn giri9i Ligrin saha ауrtllr. Sonia ENTER-i basanda еkгапdа
agaýldakl siyahl gёrLiпасэk (Ьах gakil 34).
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F2 NEW d0ymasini basanda displeyda agaýldakl рапеl
gёrйпасаk (Ьах gakil 35).
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ýakil 35

Bu рапсоrаdа уепi i99ifaylt уагаdlЬ (Name) tapgrnýl kеgiгmаk
va ENTER-i basmaq laztmdtr. Girig sаhаlэriпdа Description (siyahl
tartib etmak) va Сrеаtоr (m0эllif) sаtirlаriпi, dolduгmaylb, Ьоý
qoymaq о]аr. Misal iig0п Test adlt i99ifayh yaradaq (Ьах 9akil З6):
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I]ёUiсё PC-CardT

ýakil 36

Tayinatt olmasa yeni i99i faylr FK-kartrnda yaradtlacaq. Lazlm
(galarsa) оlаrsа, daxili yaddagda уепi i99i fayh yaratmaq оlаr. Опuп
йgfiп sahada Device (quгýu) iпtеrпаl opsiyasr segilir.

F'l CONT-u basmaqla segilmig арапсl рапсаrаdа iggi fayh
tasdiq olacaq. Оgаr уепi fayl уаrаtmаq fikri dayigarsa, onda ESC
basmaq laztmdtг. Fб QUIT dtiymasini (gxlg) basmaqla avvalki
vaziyyata qауtапltr. F1 CONT-u basdlqdan sопrа оlап (movcud) i99i
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rayl|1_1!l yenilagacak va Test adlr Ьir i99i faylr уаrапасаqdrr (Ьахgakil З7).
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- л. indi Уепidэп yaradrlmlý iggi faylrnr tasdiq еtmэk tigtin F1CoNT-u basmaq lazlmdlr. sonob istifada.."b;;q-;;йnй tipininsegilmasi, опuп qurulmast Ёsullart sеgilir. UruЙiуу"il;, Ь; Ат502оп tripod Щоачачdа) (va уа sR5i0 qabuledicisindbn istifadaоluпursа, AT501 оп tгiроd) апtеппаlаrtпdап istifada оluпuг. Olavamalumat йgrin кАпtеппап|п htindurlriytintin ё|gйlmаsi> ЬБlmэsiпопэzоr yetirmak laztm.dlг. Bu segma adi yolla Ьэуitа кеfiritir.Ъччаlсэ
kursоruп dйymasi 

.i|o ка9аýш girig sahasi 
'ау,rmаq, 

sопrа sol
!чро-rчп dtiymasi ila lazlmilariJntb kegmak оtаr. опоап bagqaENTER dtiymasini basmaqla istanilan чаriапtt sеgmэk tigrinsiyahrya girig agrlacaq. Вuпuпlа statik olgma ila ёlgmа'й9Ёп lazrmi
раrаmеtrlаr qurulub qurtапr. Suгчеу/ВеgiЬ рапеliпiп goЙntig.i Ьеrэolacaq (Ьах gэkil 3В).
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Тапzimlэmо prosesini Ьа9а vurmaq rigtin F'l CONT-u basmaq
laztmdtr.
Morhola 5. Qcilda mаlumаtlапп qeydi (reqistrasiyast)

indi displeyda эsаs ёlgmа paneiidir. Bu misalda рапеliп
tanzimlanmasi agaýldakl kimi gёrtinacak (Ьах gэkil 39).
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indi аrtrq рrоqrаmlп indikasiyaslnrn yoxlanmast " vaxtldlr.
Displeyin уuхаrl tаrэfiпdа mёчqеmЁаууапеtmа (pozisionla9ma)
rеjimiпiп piktoqraml gоr0пmаlidir. Bu piktoqramrn rejimi опuп
Kmobilliyini>), эп azl girigi mumkrjn olan 4 peykdan galan siqnalln
qabul olunmastnl, пigап isa istifada оluпап peyklarin sауlпlп hamin

реуklэriп saylna mOvafiq olduýunu gбstаrir. Qabuledici minimum 4
peyki mй9ahida etmaya ba9layan kimi koordinatlartn taptlmast
piktoqraml gоrriпur. Опdап sопrа tayin оluпап noqta tizarinda
qurulan апtеппапlп laztmi оriуепtlа9mаsi segilir. Опdап sопrа
noqtada бlgmэпi араrmаq Ё9uп Fl OCUPY dtiymasini basmaq
lazlmdlг. Bu mrigahidэnin qeydiyyatrnl igэ saltr va рапсаrэ mtivafiq
tarzda dауigir (Ьах gakil40).
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Кооrdiпаtlаrlп tapllmasl rejiminin piktoqrammasl statika йsulu
ilo ёlgmа пigапlпа dэуigir (rigayaq simvolu gёгЁпасаk), Yeni
рiktоqrаmmа, mаlчmаtlагtп yaztltgtnln уеriпа yetirilmэsini bildirir.
GPS mаlumаtlагlпdап еmаl оluпmауапlаrl xayaliuzaqllq olgmalarini
va har bir mtjgahida оluпап peyk siqnaltnln fazastnt аччаlсэdап
mtiayyan olunmu9 intervalla oztinda saxlayan <tayinatl olmayanda>
hаr Ьir 10 saniyada yaztllr. Bu раrаmеtr, mаlumаtlаrtп yaztlmasl
tezliyi (Observation Rесоrdiпg Rate), istifada оluпап konfiqurasiya
toplusu PP-STAT tarkibina daxildir. MЁvafiq sahaya noqtanin (Point
ld) identifikatorunu (avaz edanini) kegirmak. Оgаr girig vaxtr hэr
hanst bir sahvo yol veгilibsa, onda СЕ dйymasini basmaqla sahvi
dt]zoltmok оlаr. Girigi ENTER-| basmaqla tamamlamaq оlаr. indi
qurаgdlrап qurýunun kёmаkliуi ila апtепапlп hundtjrlLjyйnri ёlgmаk
lazlmdlr. Апtеппапt tutqacda qчrапdап sопrа tutqacln agaýr
tarafinda уеrlа9ап аý igаrаdап (metka) Yеr sathinda barkidilmig
пёqtауа qаdаг masafa ёlgtilLir. Апtеппапlп ёlgйlmrig h0ndurlriyLinti
Ant.Height sahasina kegirmak lazlmdlг. Na qаdаr ki, (SR510
qabuledicisi u9йп) avvalcadan (АТ502 йgayaqda> va уа (АТ5О1
ugayaqda> opsiyasr segilib, апtеппа tutqaclnln asast апtеппапlп
faza markazi arastndakl masafэ avtomatik yaztlacaq. Тауiп оluпап
пёqtа tigun па laztmdtrsa hamtsl агtlq daxil edilib. Nэ qаdэr ki,
<tayinatstzdan> istifadэ оluпur, раrаmеtr dayigmэz qaltr, statika
tjsulu ilэ оlgmэ sayýacl (Static obs) hаr 10 sапiуаdэп Ьir
уепilа9асэk.

Displeyэ yeridilan GDOP-un qiymati, peyklarin fazada indiki
handasr уеrlаgmаsiпl aks etdirir. Na qadar bu qiymat azdtr, Ьir о
qаdаг handasi vaziyyati yaxgrdrг. Malumatlarl yazan vaxt апtеппапtп
vaziyyatini dayigmak olmaz. Qrinki onda emaldan sопrа allnmlg
kооrdiпаtlаrrп daqiqliyi azalacaq. Olgma iglаri араrап zаmап FК-
kагtttпl glхаrmаq olmaz. Оgаr bu gostэriga amal olunmazsa, onda
yazllml9 mэlumаtlаr korlana bilar va SКl-Рrо рrоqrаml bu сt]г
kartdan mэlumаtlаrl охчуа bilmaz.

indi аrtlq TR50O kопtгоllеriпi agmaq оlаг. Bu heg Ьir сrir ёlgmа
рrоsеsiпа tasir eda bilmaz, yani malumatlarln qeydiyyatl davam
edacak. Вuпdап sопrа kопtrоllеr yenidan i9a sаllпаrsа, displeydэ
(еkrапdа) hamin avvaIki isqi paneli gбrriпасаk. Мэlumаtlаrlп
yaztlmasl, оlgmэ plantna mrivafiq davam edacak. Bu о demakdir ki,
istinad stansiyast kimi istifada оluпап qabuledici, Ьritйп tауiп оluпап
пёqtаlаrdе mobil qabuledici qoyulana qadar dalma i9lэmаlidir.
Nфtэtвrdа mаlumаtlаrlп qeydiyyatl (vaxtr) mйddati, asasan bazis
xattinin uzunluýundan ча kооrdiпаtlаrlп hesablanmasr daqiqliyindan
astlldr. Bu haqda genig malumat <statika ча tez statika metodla
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бlgmа> bёlmasinda verilib. Novbada laztmi hacmdo mаlumаtlаr
qeyd о|ап kimi, olgmoni dayandlrmaq оlаr. Опuп ugrin F,l STOP
duymэsini basmaq laztmdlr. Onda displeyda agaýldakt рапсага
gёrЁпасоk (Ьах gakil 41).
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SToRE duymasina girig mr]mkun olacaq. Bu mаrhоlаdа
(etapda) nбqtanin avazedicisini (identifikatorunu) va апtеппапtп

bUnOurtr.iyr.lnu yoxlamaq va laztm gаlаrsэ, dtjzэltmak оlаr. F1

ST9RE iriymosini basmaqla оl9mэпi Ьа9а gatdrrmaq оJаr. ST9RE
duymэsini basmaqla noqta ila alaqadar ЬЁtuп iпfоrmаsiуаlаr
ueiltrig (qoyulmug) iqqi faylrnda yazrlacaqlar (пёqtапiп

identifikatoru, antennin huпdurlйуu va s.).

,]

Marhala 6. ОIgmапiп yekunlagmast

iпdi ёlgmа panelini baýlamaq оlаг. Опuп ugun SHIFT Fб

QulT dgymaiari kombinasiyastndan istifada etmak lazlmdtr, ondan
sопrа displeyda эsаs menyu yenidan gбrtiпасаk.

Gёstагig: SHlFT Fб QUlT dЁуmаlаriпiп kombinasiyast ёlgmэ
iglаriпi baga qatdrrmaýa va уа istanilэn vaxt ёlgmапi dауапdrrmаýа

imkan чеrir. Bu halda OCUPY dOymasini basmaqla toplanan btittin

mаlumаtlаr itirilасэk. Ва9 menyuya qayldan kimi qabuledicidan Fк-
kaгtrnt 9lхаrmаq оlаr. Bu Fк kartl piktoqraml agaýldakl oxla

eynilagdirilacak (indisiгova olunacaq).

l
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indi qabuIedicini sёпdйrmаk оlаr. Btjtrin kabellari епеrji ila
qidalanmadan ауtrапdап sопrа btjtrjn kabel va qurýularl naqliyyatda
dagtnma qutulanna yrýmaq laztmdlr, Вчпdап sопrа пёчЬаti пбqtауа
gedib yuxarrdakl аmаliууаtlап tаkrаr etmak laztmdtr. Qёl iglarini
quгtаrапdап sопrа bazis xattinin uzunluýunu daqiq hesablanmast
SКl-Рrо рrоqrаmlпdа араrlltr.

ýЗб Эп qlsa bazas xattinin ёtgtiImэsiпа aid misa|
Metodiki пёqtеуi-паzэrdап ап qlsa bazis хаt|эriпdо оlgmэпi

statika metodu ilo aparmaq daha alveriglidir.
* Mfixtalif mапеаlаrdэп azad, tэmiz yer segmak.
* Yеr iizorinda iki пёqtа igaralamak lazlmdlr ki, sonradan
опlаrlп araslndakl masafani ruletka vasitasila ёl9iiЬ
hesablamalardan allnan masafa ila mfiqayisa etmak.
* ika 50О Systemi qabuledicini iigayaqlar tizarinda ikinci
fasilda izah olunduýu kimi qurmaq.
* Наr iki qэbuledicida PP-STAT gablonundan va уепi
yaradllml9 iggi fayllndan istifada edarak 10 dэqiqalik
ёlgmа iglari aparmaq.
" Апtеппапlп hfiпdfirlЁуйпi,i komplekta daxi] оlап
ruletka vas]tasila iil9iib yazmaq.
* Nciqtalarin identifikatoruna (avaz edanina) ad чеriЬ
alata yazmaq.
* Наr iki qabuledicidan malumatlarl SKl-Pro рrоqrаmlпа
titйrmak va пёqtаdа hesablamaq.

GPS ёlgmэlагiпdап allnan masafani ruletka vasitasila
olgЁlmtig masafo ila mtiqayisa etmak. Alrnmlg maili masafa kопtrоl
masafadan Ьir пеgэ millimetr fаrqlапа Ьilаr.

ý37 ёlgmа iglarinin gediginda qabuledici vэziyyatinin
(statusunun) analizi

Копtrоfiеriп STATUS adlr xtisusi duymэsinin kiтпаkliуi ila
qэbuledicinin vaziyyati haqqrnda birbaga informasiya alda etmak
mtimktiпdЁг. О driyma kолtrоllеr ldдчiаtчrаslпtп mагkеziпdа уегlаgir
vo indiki рюsеsdап asth оlmауаrаq STATUS dtiymasНi basdrqdan
sопrа displeyda (еkrапdа) agaýrdakl mепуu gёrйпасаk. (Ьах gakil
42),
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indi qabuledicinin vaziyyatina паzаrаt etmak u9чп

рапсэrаlаrdэ sada yerdayigma kifayatdir. Кursоruп agaýl-yuxart

dЁуmаlаriпdап istifada еdоrаk muxtalif opsiyalart (sе9mэ.k) aylrd

etmak Vа Sопrа уа F1 CONT va уа ENTER-i basmaq laztmdlr.

istanilan varianta girigi tezlagdirmak 09Ёп rэqamli dtiymolardan 1, 2,

з, 4-dап Ьiriпi basmjq kifayatdir. Bt]tЁn рапсоrоlаr haqqrnda laztmi

mэlumatlarr muvafiq fasilda tapmaq оlаr. Bu fasilda о рапсаrаlаrа
diqqat yetirilib ki, опlаr statika ча kinematika metodlarl ila aparllmtg

бlgmаlаr ugun xususi ahamiyyat kasb еdir.
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ý38 Peyklardan galan siqnallarln qabulu
vaziyyati

к1 Survey>, к5 Satellite>-ni segdikdan Sопrа agaýtdakt

рэпсаrа gorrinacak (Ьах gakil 43),
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Нэr bir peyk haqqlnda agaýtdakl informasiya чеrilir:

* Peykin пёmrаsi (SV).
* Ufйqdan htindЁrliiyi.i va azimut.
* L1 va L2 tеzliklэriпdэ siqnallartn gtсй.
* L1 va L2 tezliklarinda <ilgmalorin keyfiyyat indikatoru.

Bu ропсаrа indiki anda qabuledicinin effektli rglэmosi
haqqtnda qiуmоtli malumat чеriг. <Tэyinatstzltq>da йfЁqdэп kasma
bucaýr 15u-dan gox оlап brittin реуklаr mti9ahido olunmaltdlrlar.

Mtigahidэ оluпап peyklardan galan siqnallaгtn gticu 32-51
аrаstпdа olacaq (SN'1 va SN2 siqnallaгtn muпаsiЬаtlагi ЬёуtikltiуЁпЁ
gоstаrir). Utriqdan ytiksaklikda уеrlа9ап peyklardan golan siqnallarln
gticйnrin раrаmеtri 45-dan 51-а qadar olmalldlr. 200-dan az bucaq
altlnda ugan реуklоriп gostaricilari isa 32-40 diapazonda olmalldlr.
Mйgahida оluпmауап реуklоr S/N avэzinda (--) xatt gokma ila igara
gakilacak. Olgma паtiсаlаriпiп keyfiyyoti Ql1 va Ql2 dirsaklэrindaki
0-99 rэqаmi ila еупilаgdirilir. Bu rаqаm 80-99 rаqаmlагi araslnda
dayigir. Qox a9aýt rаqаm, siqnalln qabul olunmaslnda qanun
pozuntusunu gёstаrir-аýасlаrlп, уаrраqlаrrп va уа аtmоsfеriп aktiv
sapmasl (Atmospheric Conditions). Оgаr rifйqdan 150 yuxartda hэr
hansl bir peyk taptlarsa-onda, demali, hаmiп peykdan gаlэп siqnal
muxtalif mапеgiliklаrlэ uzlаgiг. Оgэr 6-dan gox peyk mLigahida
оluпursа, onda informasiyanl varaqlamak й9йп kursorun agaýl-
уuхаrl dtiymalarindэn istifada etimak lazlmdtr. Displeyda (ekranda)
skyplot (реуklэгiп handasi уеrlэgmаsi)-пi iga salmaq tigйп F5 SKY-
пti basmaq laztmdtr ki, опuп kёmakliyi ila hаr Ьir peykin qutblara
ntsbatan vaziyyэti va zenit пёqtэsi taptlstn (Ьах gэkil44).
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ýakildan gбrriпdtуu kimi zenit noqtasi ojadqdtr_ 
_vna 

опчп

dairasinda хаtlаrlа ufuqdan eyni hйпdйrlйkdа 15U, зOu, 60u учхаrl
bucaq altrnda olduýu gёrilпilr (Хаriсi dairadan daxili dаirауа).

SтдтUS / Satellite рЪпсJrаsiпа qayrtmaq ugцп F1 C9NT dЁymasini
basmaq lazlmdlr. sтдтus mепуusuпа ча vэziyyatin nazaroti

геjimiпi 9аýlrап рапсаrауа qayrtmaq u9йп yenid"LI] dtiymasi
bisllmatrblr. Yuxarlda gostarilanlari alda etmok ugцп ESC-i Ьir пе9а

dafa basmaq lazlmdlr_ Bu basmaqla displeyda avvalki рапсаrаlаr,
axtrda isa statusu yoxlama rejimi gaýrrrlan рапсаrа gоrriпасэk.

ý39 Stop & Go indikatoru (Dayan va Get indikatoru)

Qobuledicinin Stop & Go indikatoru, Rочег ореrаtоruпа tez

statika metodu ila бlgmэ vaxttnl tэхmiпi qiуmаtlэпdirmауа imkan

чеrir. Nбqtada minimal i9 vaxtl mtjxtalif раrаmеtгlаrdап aslltdlr:

- istifada оlчпап peyklarin saylndan

- GDOP раrаmеtri ila xarakteTiza оlап peyklarin
handэsi уеrlа9mаsiпdап

- itan siqnallarln saylndan

- lstinad stansiya ilo mobil qabuledicinin
qurulduýu пёqtа arastndakt bazis xattinin чzчпlфчпdап

- Roverincarivaziyyatindэn,
Nёqtadэol9maiglariigasalrnandanSonrai9prosesinin

sayýacr aktivlagii va istifadaEiya olgma statusu haqqtnda

informasiya чеrir (Ьах gakil 45).
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Malumatlarln yazllmaslnl о vaxta qadar davam etdirmak
mэslэhаt gёrйltir ki, indikator Completed 100% gёstarsin. Bu
panelda eynila9dirilan alava malumat-nёqtada olgma Ьа9lапап
апdап igin quгtаrmаýr паzаrdа tutulan (100% gatana qadэr) vaxt,
noqtada ёlgmопi iga salandan Sопrа itirilan siqnallann sayl, GDOP-
uп indiki qiymэti vo yaztlmlg statika оlgmаlагiпiп sayl.

Оlgmапiп proqressiv iпdikаtогu goxillik tacrribaya asaslanaraq
proqramlagdtrlllr. Вахmауаrаq ki, рагаmеtriп tэnzimlanmasi tasnifatr
gox mohkam паzагаt etmaya imkan чеrir, bazis xэttinin taptlmast,
bizi qane edosi doqiqliyina qarantiya чеrmir. Ovvolki ореrаsiуауа
qayltmaq tigtin F,1 CONT dЁymasini basmaq laztmdtr.

ý40 Akkumlyatorun doldurulmasl soviyyasi чэ yaddag
vaziyyata

Bu 9ох ohamiyyatli рапсаrапi <2 Наrdwаrе>\ к 1

Меmоrу/Ваttеrу> menyusunda agmaq оlаг (gakil 46).
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Bu рапсаrаdаki malumatlar bizim ehtiyatlmlzda (rеsursdа)
оlапlап еупilаgdiriг. Masalan, bu halda FK-kartlnda 1.,1мЬ hacminda
girig mumkLindur. Qrafiki indikator (еупilэgdirап, avaz edan) hаr Ьir
qurýuпuп ehtiyatlarrndan (rеsurs|агlпdап) istifadasi saviyyasini
gёstаrir. Маsаlап, FК-kаrtrпlп yaddaq hacminin taxminan 35%-i
агtrq dolub.indi iglanan ЬйtЁп qurýulаr (ham yaddaý vо ham da
qidalanma mапЬэуi) ulduz gakli ila gostarilibdir. F1 CONT-u
basmaqla avvalki amaliyyata (operasiyaya) kegmak оlаr, ESC
dtiymasini basmaq Ьir mаrhаlа gеri - KSTATUC/General>
menyusuna qayttmaýa imkan чеrir.
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ý41 indiki (cari) koordinatlarln displeya (еkrапа)
glxarllmasl

STATUS rejiminin к1 Survey/3 Position> submenyusunda
indiki koordinatlara baxmaq оlаr. Displeyda (еkrапdа) a9aýldakt

ропсаrа agrlacaq (Ьах sakil47).
Qalrgmalar: Sistemin statusu haqqlnda informasiya

sistemi ila tanlgltq.
* Qabuledicini iga sallb ёlgmа iglarina hazlrlagmaq,
* Nёqtoda ёlgmапi iga salmaq figЁп Ьа9 mепучпчп
ёlgmэ rejiminin F1 ocupy di.iymasini basmaq lazlmdlr,

" Mйxtalif pancaratarda statusa nazarat haqqlnda
informasiyanl yoxlamaq.

ff -+:tt Ll: :-i п
{ Er {.-lJ. дL

Е. {.{
gla lЧ .t'l1.1

47г,ЕЁ: Е4 .аЕ45а,| н
JвзЕr Фr1,.545fi:Э'l Е

5l{ . -*сlЁ Пr

iд.ч
Ё. .:

Lr]ЕЗ r rliP

llG::ri;4 L.з+_.
}iЁЕ*сtr LEn
lltЗЕЁ4 EH,;tt.

HI пF,
t|I,1]F'

FппIr IЕff гm Е tqтгЁi Е Еп,lFп

ýakil47

- Peykin statusu
- Skyplot
- Stop & Go indikasiyast
- Akkumlyatorlarln епеrji ila doldurulmasr saviyyasini

yoXlamaq
- Mёvqemtiayyanetmanaticasinabaxt9.* Noqtanin avэzedicisinin va апtеппапlп hundurluytinu
kеgirапdап sопrа nёqtada o|9ma i9lаriпi yekUnlaýdlrmaq
ugtln STOP va STORE dйуmаlаriпi basmaq lazrmdtr.
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vlll Fasil. sistemin tonzimlanmosi
аrаmеtriпiп masi

CoNFlG dйymasinin komak|iyi ila tanzimlamanin br]trjn
раrаmеtrlэгiпа girmak оlаr. indi istifada оluпап butrin раrаmеtrlаrilstonilon vaxt dэyigmak olar. CoNFlG driymэsini basmaqla
agaýldakl mепуu gогriпасоk (Ьах: gakil 4В).
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Laztmi чагiапtа girig istэnilan mепуu ila iglэmak kimi sadadir.

опuп rigЁn raqamli duymalardan (masalan, Наrdwаrе Ьбlmаsiпа
girigi оlаП 2) istifada etmak lаzlmdlг. опdап bagqa kuгsоruп agaýl-
уuхаrl dtiymasinin kёmakliyi ila istanilan satiii segib, sопrа F.IcoNT dtiymasini basmaqla laztmi varianta girig эldъ еtmэk оlаr.
Bt]tLjn раrаmеtrlагiп tanzimlamasi haqqrnda aýaýrOa genig malumat
чеriliЬ. Bu hissada biz xt]susl diqqoti о раrаmеЙlэrаlеtiiасауik ki,
опlаr statika va kinematika metodlarl iia olgma tigriЪ часiЬdirlаr.
Sonrakt 5 Ьёlmаdэ, statika ча kinematika metodliп ilэ бlgmаdа
tatbiq оluпап 5 mrixtэlif tanzimlama misall чеrilасаk.

ý42 Kontrollerin iglqtandlrtlmaslnln idara
olunmasl

Копtrоllеriп Ьэzi раrаmеtrlаri к3 Gепеrаl\6ТR 50О)
Ьёlmаsiп_iп kёmэkliуi ilэ fiqurlagdtrtla bilar (Ьах gakil 49).

Копtrоllеriп altdan iglq salanlnr va dbpleyin kontгastllýlnr
tэzad, (zidiyyat) yandtrmaq va уа sбпdйrmэk оlir. Yes чэ No
opsiyalarl arastnda elektrik соrоуапlпlп istiqamatini dayigmak йgrin
kursоruп sol tоrэfiпdэki driymadan istifada etmak tаirЙОlr. ОgаrYЕS opsiyasl segilarsa, onda gёzlama mr]ddatini gоstагmаk
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lazlmdlr (Time-Out). опdап sопrа altdakr i9lq avtomatik оlаrаq

sёпасаk. Bu рапсаrаdа Sэs siqnallntn (аlаrm) чегilmаsiпi
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va уа imtina (rodd) olunmastnt (Keyclick) duymasini b_asmaqla

nayata kegirmak оlаr. Taza (yeni) tanzimlama F1 CONT duymasini
ьаьапdап sопrа aktivlagir. Bu duyma bastlandan sопrа tanzimlama
rejimi gaýrrllan рапсаrауа kegid olacaq.

ý43 Qeydiyyat tezIiyi dayigmasinin mligahida olunmasl

оgаг olgma naticalari yazllan tezliyi dayi9maya ehtiyac оlаrsа,

onda bu раrаmеtri <2 Ореrаtiоп\3 Logging> Ьёlmэsiпdа tapmaq

оlаr (Ьах gakil 50).
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кursоr dЁуmаsiпiп komakliyi ila kursогu пбчьаti satra

kеgirmэk. Sопrа уа bu раrаmеtгdэki bt]tun rаqаmlаr siyahlslna (0,1

..n-Oo Sап) giгiý ug0п ENTER-i basmaq va уа kursоruп sola/saýa

driymasinin kбmakliyi ila br]tun bu variantlart чагаqlэmаk,
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Xabэrdarllq
* Оgаr <Log Static Obs> (statistik malumatlarln qeydi) satrinda No
manas| segilibsa, onda emal olunmamtg malumatlartn yaztlmast
daynadlrtlacaq. Bu о demakdir ki, malumatlartn postda emalt
olmayacaq.* Оgаr qeydiyyatrn tezliyini dayigmэk laztmdlrsa, onda yalnlz о
mu9ahida materiallartnt emaI etmak оlаr ki, опlаr ham istinad
stansiyasl ugrin vo ham do mobil qabuledici ugLin еупi olsun.
* ogarqabuledicinin Ьiri mаlumаtlаrr 1о saniyadan Ьir, о birisi isэ 15
saniyadan Ьir уаztгsа, onda о malumatlart emal etmak оlаr ki, опlаr
hаr iki qabuledici ila hаr 30 saniyadan bir allnan olsun. <Log Moving
obs> (harakatda olanda mrigahidanin qeydi) satrindo yEs qiymatini
чеrmаk olmaz. Bu раrаmеtr yalntz naticalari postda emal оluпап
kinematik ёlgmаlэr tigun паzаrdэ tutulub.

ý44 Saat qчrýаOlпlп segilmэsi
<З Gепеrаl \ Time & initial Position> mantaqosinda уеrli

qurýaq vaxtlnl qoymaq оlаr (Ьах gakil 51).
кuгsоruп dtiymasinin kёmаkliуi ila ka9aýr>-ya hаrэkаt

еtdiгmаklэ saat qurgаýl аd|апап KTime Zone> satrlna kegirmak.
опdап Sопrа lazlmi saat qurgaýlnl ахtаrmаq tigun уа kursоruп
saýa-sola driуmаlаriпdап istifada etmak чэ уа ENTER-i basmaqla о
рагаmеtriп mtimkt]n qiymatinin siyahtstnt alda etmak оlаr. Segilmig
variantt аktiчlаgdirmэk tigrin F1 CONT-u basmaq laztmdlr. Bundan
sопrа sаtriп уuхаrl saý tarafinda уеrlа9ап vaxttn indikasiyasl yalntz
yerli vaxtl чеrасаk. Оgэr рапсаrаdа indikasiya оluпап qiуmаtlаг dtiz
olmasa bela ilkin vaxtt ча koordinatlarl daylgmaya ehtiyac
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уохdur. Qabuledici avtomatik olaraq реуklаriп axtartgl rеjimiпэ kеgir

Fеуklаr tapllan kimi vaxt va kооrdiпаtlаr avtomatik dayigacakdir.

ý45 ёlgmэ vahidinin dayigmasi

Вч CONF|G <3 Gепеrаl\'1 Units> рапеliп kёmakliyi i|a hayata
kеgirilа Ьilаr. Onda displeyda sопrаkl рапсаrа gёrrlпэсаk (Ьах gakil

52).
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Olgutan mэsаfа vahidinin dayigmasi u9rin kursоruп уеriпi
dayigib Distance sahasina kegirib iýa salmaq. Sопrа ENTER
duуmэsiпiп kёmаkliуi ila siyahrnr gаýrrmаq va оrаdап lazlmj ёlgmа
vaйidini segmak оlаr. опdап baqqa kursоruп driуmаlоriпiп kбmakliyi

ila saýa-sola kegirmakla lazlm оlап ёlgmа vahidina kegmak оlаr
(mеtr, АВý futu чэ s.).

Yuxarrda deyildiyi kimi bagqa ёlgmа rаqаmlэriпi se9mak о|аr.

Masalan, displeya tаriх formattntn glxartlmasl.
Kegirilmig dayigikliklari tasdiq etmak ugrin F'1 CONT-u

basmaq laztmdtr. Оgаr dayigikliyi dayandtгmaq laztmdlrsa, onda

ESC-ni basmaq kifayatdir.

ý46 Yeni konfiqurasiya fayllarlntn yaradllmasl

Оgаr zavod tагаfiпdап qoyulmug tanzimlama sistemi bizi qane

etmirsa, onda опlаrl dayigmak ug0п agaýtdakl эmаliууаtt aparmaq
lazlmdlr: Ovvalca Ьа9 menyuda кб Сопfigurе> segmak. опu da
yadda saxlamaq lazlmdlr ki, Ьа9 menyu-qabuledici iga sallnanda
displeydэ Ьiriпсi gбruпапdir. Оgэr рапсоrа haddinda mепуuпuп 1-3
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mantэqasi gёrtiпагsа, onda F3 sHow driymasini basmaq laztmdtr
Опdа displeyda agaýrdakl рапеl gёrtinacak (gakil 53).
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ýakil 53

Surati уепi уаrаdllап konfiqurasiya toplusuna kё9LiгЁlmаsi
laztm оlап konfiqurasiya toplusunu ауlгmаq lazlmdlr. F2 NEW
dйуmэsiпi basmaqla hamin о toplunun раrаmеtrlаriпiп suratlari yeni
yaradl|mlg konfiqurasiya toplusuna kegacak. Displeyda agaýldakr
рапеl gёгЁпасаk (gakil 54).
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klaviaturadan yeni yaradrlmt9 konfiqurasiya 9ablonunun adtnl
kеgirmэk. Ondan bagqa mtjollifin adlnt va tasviri kegirmak.
Yekunlagdtrmaq rigrjn F1 coNT dtiymasini basmaq. Оgаr sahvan
va уа bilarakdan Esc driymasi bastlarsa, onda avvolki рэпсэrэуа
qayldlg olacaq va уепi yaratmaq istadiyimiz konfiqurasiya gablonu
уаrаdtlmауасаq. Bu halda уепi konfiqurasiya gаЬlопu yaradllacaq
ki, опuп da adl <Test_PP> olacaq, опuп tanzimlanmasi
(PP_STAT> 9аЬlопuпuп ekvivalentidir (9akil 55).
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indi artrq yeni yaradrlml9 konfiquгasiya gаЬlопuпu rеdаktа
etmaya hаr gey hazlrdtr. Опuп tigtin F3 ED|T duymasini basmaqla
Ьiг пеgа рапсаrэуо girig olacaqdtr ki, о da istanilan sistemin
раrаmеtriпi dayigmaya imkan чеrir.

ý47 Avtomatik olgma seanslarlnln proqramlagdlrllmasl

Qabuledicinin avtomatik iga saltnmasr funksiyasl (Auto-Wake-
up) qabuledicinin iglamasini рrоqгаmlаgdtrmаýа imkan чеrir. О vaxt
qabuledici daqiq qoyulmug vaxtda avtomatik о|аrаq qoyulmu9

раrаmеtrdа ёlgmоуа Ьаglауtr va olgmani Ьа9а gаtdtrlr. Bu funksiya
опа gёrа yaxgldtr ki, qabuledici yanrnda adam оlmауапdа da oz
vazifasini уегiпа yetirir. Вuпuп kбmakliyi ila elektrik enerjisina va
qэbuledicinin yaddagrna qanaat etmak оlаr. Bu rejim agaýrdakl
qaydada рrоqrаmlа9dlгllrr. Ovvalca sеапslаrl avtomatla9dlrtlmtE
menyuya kegmak ugtin mепуuпuп кЗ Applications/O4 Wake-up
Sessions> mantaqasini segmak laztmltdlr. (Ьах gakil 56).
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F1 CONT dЁymasini basanda displeydэ agaýrdakl ропсаrа
gёrtjпасаk (9akil 57).
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Bu рапсоrаdа yeni avtomatik бlgmа seanslartnl yaratmaq,
redakta etmэk va olan seanslarl laýv etmak оlаr. yепi avtomatlk
бlgmа seanslnl уаrаtmаq ugun F2 NEW dйymasini basmaq laztmdrr.
Displeyin bu рапсаrаsiпа bэzi malumatlart эlача etmak lazlmdtr
(Ьах gakil 5В).
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ýakil 58

olgma naticalari уаzilап fayh-iggi faylrnl gostarmak. isqi
faylrntn girigi йgrin kursоrlа уеr segib ENTER-i basmaq laztmdlr. Bu
агttq mёvcu.d fayldan i99i fayl segmaya va yenisini уаrаtmаýа imkan
чеrасэk. lstifada etmak istэdiyimiz tanzimlama 9ablonunu
gёstэrmаk. Кursоrlа tanzimlamэ 9аЬlопuпа giri9 sahэsini segib
ENTER-| basmaq. Onda siyahl gorrinacak ki, Ьurаdап da istanilan
konfiqurasiya toplusunu segmak оlаr. Daqiq аrхауlп olmaq lazlmdtr
ki, bu gablonda malumatlarln (reqistrasiyasl) qeydi iga sallnrb. Оgаr
igэ sallnmaylbsa, опdа SКl-Рrо рrоqrаmlпdа emal rigйn heg Ьir
malumat аldэ olunmayacaq. Olgma iglari па vaxt baglanacaq, hamin
tarixi da kegirmak. Avtomatik оlgmэпi iga salma vaxttnl чч, мм, сс

87



(saat, daqiqa, saniya) formattnda чеrmаk. Sonra kчrsоruп
driymasinin komokliyi ila <agaýl>-dan bagqa sаhаlага girigа kegmak
(Ьах gakil 59).
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Оgаr пбqtаlаriп siyahtsl Ьо9dur ча уа biza laztm оlап nёqta
yoxdursa, onda F2 NEW-in kёmakliyi ilэ yeni пёqtа уаrаtmаýа
ehtiyac var (Ьах gakil 60).
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Вurаdа пёqtапiп identifikatorunu (avazedicisini) kegirmak

laztmdtr. Girig sahasina kegib, поqtаlагiп рагаmеtrlаri рапсаrаsiпэ
kegmak u9йп ENTER driymasini basmaq laztmdlr (Ьах gakil 61).

ф фL, Ё
пш

1Ёr lfr

Рфiп

{

ч

1\lЁ;+. 4 LeL :
1]85€"t LФп l
t-.lýsB4 ЕнЕ|. : Ф.sвЕ fi}

trт+ЁЁшЕтrЕ_{-rlп;
ýakil61

gH|j.lINFЁ

88



Noqtonin identifikatorunu kеgirmэk. Кооrdiпаtlаr sahasini
bogda saxlamaq оlаr. Daqiq qiymat о пёqtаlэrа чегiэl Ьilаr ki, опlаr
rеаl vaxt rejiminda tарllап оlsuпlаг va опlаrdап istinad stansiyasr
kimi istifadэ оluпsuп. Yепi пёqtа yaratmaq va avvaIki рапсаrауа
qayttmaq tigtin F'| STORE dtiymэsini basmaq laztmdlr. F1 CONT
dtiymэsini basmaq imkan чеrir ki, KNew Wake-up Session>
(avtomatik olgmanin уепi seansl) рапсаrаsiпа qaytdl9lna
(dёпu9йпа) imkan чеrir. Bu vaxt эvvalcadan segilmig noqtadan
istifada olunacaq.

Sопrа апtеппапtп yriksakliyini kegirmak. Апtеппапlп
ytiksэkliyini seans рrоqrаmlа9dtгап zaman olgmak lazlmdlr.
Оччаlсэdап опu da qeyd etmak lazlmdlr ki, еупi Ьir seans пе9а dafa
takrar olunacaq. Seanslartn saylnl к# Execut's> (hayata
kegirma sayl) sahasina kеgirmоk. Bu halda igin арагllmаst intervall
da (hh:mm:ss fоrmаttпdап kеgirmаk lаzlmdlг) maksimum
(23:59:59) ola Ьilаr, Bu etapda laztm оlап butun malumatlar kegirilib.
Кеgiгilэп iпfоrmаsiуапrп duzgtinltiytinti yoxlamaq tigrin Fl CONT
dйymasini basmaq laztmdtr. Onda еkrапdа пёчЬаti рапсаrа
gёгiiпасаk (Ьах gaki| 62).

q\ Li: Ф 1&I эЕ

ýakil 62

Yагапmtg avtomatik mrigahida seansl siyahlda gёrчпасаk va
Ьа9qаlагtпdап segilacak. Bu siyahlda biz seansln пёmrаsiпi, tarixi,
i9a salma vaxtlnt va опuп davam etmasini gёrаrik. Yaradtlmrg seansl
tasdiq etmak йgtiп Fl CONT dйymasini basmaq lazlmdtr. Опdап
sопга qabuledicini sёпdt]rmаk оlаr. Qabuledici iýa sallnanda
avtomatik оlаrаq qoyulmug sеапslп рагаmеtriпа mtivafiq ёlgmа
iglаri apartlacaq. F4 DEL dЁymasinin kёmokliyi ila movcud seansl
laýv etmak оlаг. Оgэr опu геdаktа etmak lazlmdlrsa, опdа F3 ED|T
dtiymэsindan istifada etmak о|аr. F2 NEW dtiymasinin kёmakliyi ila
isa уепi avtomatik seans yaratmaq оlаr.

EDITNВ{
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lX Fэsil. Statika (inisiaIizasi) 1 tэtbiq еtmаklэ
kinematika va Sfop & Go rejimlarinda

lоriпiп aparlImaslёlgmэ ig

kinematik бlgmаlаriп naticalari imkап чеrir ki, апtеппа
hэrakatinin trауеktогiуаstпt hesablayasan, Masalan: Оgаr ёlgmаlаr
hоr saniyadan Ьir qeyd olunubsa, noticada hanst nёqtada hаr

saniyo antenna olubsa, опlаrtп fэzа koordinatlarl allnacaq. Ogar
kinematik rejimda бlgmаlаriп aparllmast уаlпz vaxtla alaqadardtrsa

va konkret hаr hanst Ьir пёqtа ila baýlr deyilsa, onda stop & Go
rejimi о пёqtаlаriп koordinatlarlnt alda etmayo imkan чеrir ki, о

пбqtаlэrа q'lsamriddatli mtigahida aparlltb (Ьir пе9а saniya),

дпtеппапtп уеriп dayiganda noqtanin koordinatlarlnt Ьir santimetr

daqiqliyinda almaq ugun goxmanalr рrоьlеmiпi hall etmak laztmdtr.

kinematika чэ stop & Go metodlan ila ёlgmауэ baglamazdan avval

ап yaxýlsl statik metodla (inisializasiyadan) qurulmastndan istifada

etmэkdir. postda goxmanaltnr hall etmak tigun uzunluýu З-5 km оlап

bazis xattindэ ikitezlikli statika metodu ila mЁgahidaya timumiyyatlo,
5 daqiqadan da az vaxt tэlаЬ оluпur. Statika inisializasiyant уеriпа

уеtirапdап Sопrа GPS qabuledicisini bir tayin olunan поqtэdап

bagqa Ьir tayin оluпап noqtaya араrlЬ Ьir пе9э saniya olgma

apirmaq laztmdlг. Na qadar peykdan galan ardtctl siqnal davam

edir, Ьir о qаdаr yuksak daqiqlikli оlgmэпi davam etdirmak lazlmdtr.

Оgаr peykdan galan siqпаllаr itагsа, yani siqnalt galan реуklаriп
sayr 4-dan az olarsa, onda yuksak daqiqlikli natica аldэ еtmауэ
qaiantiya уохdur. Опа gёrа goxmanaltnt hall etmak ugцп statik

inisializasiyanl tаkrаr etmak lazlmdtr. kinematika va stop & Go
metodlarr ito оtgmэ 9ох effektlidir. Bu 0sulla goxlu noqtani tez tayin

etmak оlаr, bu gагtlа ki, agaýldakr gагtlаr gбzlanilsin:
* istinad stansiya va rочеr araslndakl mэsаfа kigikdir
(qlsadlr)-3 km-dan da az. imkan daxilindэ uzunIuýu 5

km-dan 9ох olan bazis xэttindan istifada еtmэуi
planla9dlrma.

1 kinematika va stop & Go metodlaгr ila olgmaya baglamazdan avval

gохmапаltпtп lazlmi daqiqlikda hesablanmasl u9Ёп istanilan qadar

ьаlumаtlагrп toplanmasr (yrýllmasl) maqsadila апtеппапtп tахmiпап'10
daqiqo Ьir уеrdа harakatsiz saxlanllmast dеmэkdir.
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" Bir пёqtаdап bagqa Ьir пёqtауа kegarkan siqnallar
й9йп heg bir blokirovka va s. mапеgiliklэr olmasln.
Manegiliklar peykdan galan siqnallarln tam itirilmasinэ
da sobab о!а Ьilэr. Bela Ьir halda inisializasiyanl takrar
etmak mасЬчгiууаti da g<irйlап igin gedigini uzadlr.

Statistik inisiallizasiya (vaxtrnda) mйddatinda mobil qabuledici
sabit vaziyyatini saxlamaltdtr. Az meyletma (Ьir пеgа sапtimеtr
haddinda) bela postda emala gatinlik tёrаdа Ьilэr. Опdап bagqa
faza goxmanaltstntn hal|inin qеуri mtjmktin olmaslna da sobob ola
bilar. Вч da oz пёчЬаsiпdа btitЁn ёlgmа naticalari dэqiqliyinin agaýl
dЁgmasina gаtiriЬ 9lхаrаr.

" Siqnall tam itirandan sопrа hamiga ig takrar statik
mеtоdчп inisializasiyasl ila hayata kegirilacak.
* Peyklarin handasi уеrlоgmаlаriпiп yaxgl olmast. Bu о
demэkdir ki, Ьйtfiп ёlgmа dёчrйпdа minimum 5 peyka
girig olmahdlr. Yaxgl оlаr ki, б va daha 9ох peykdan
istifada оlчпsчп.

istinad stansiyaslnda olgma iglаri statika metodu ilo
apaгtlmaltdtr. Statika ёlgmаlаri араrапdа talimata xususi diqqat
уеtirmаk laztmdtr. Bununla ЬэrаЬаr Ьir nёqtadan digэriпа kеgаrkап
ig effektli olsun deya mobil qabuledici bagqa ctir tanzimlana Ьilэг.
GPS antennasl рауа йzаriпdа qurula bilar, bu vaxt qabuledici xt]susi
gantada (System 500 Minipac) daglnlr. Вir аltегпаtiч kimi
qabuledicini рауауа baýlamaq оlаr. 500 Systemi tigun рауа ela
layihalagdirilib ki, опа 9ох asanltqla уа kопtrоllеri va уа qabuledicini
baýlamaq оlаr. Payantn uzunluýu eladir ki, АТ 501 vo АТ 502
апtепаlаrtпlп htjndtirltiyti daqiq 2m ЬаrаЬагdir. Bu vaxt britun gaquli
stirtigmа|эr avtomatik оlаrаq паzаrа аllпtr. System 500
qabuledicisini kinematik va Stop & Go rеjimlаriпdа ёlgmэ iglari
араrmаq tigtjn песа tanzimlamok haqqlnda iпfогmаsiуа agaýlda
atraflt чегiliь.

ý48 Kinematika va Stop & Go rеjimlаriпdэ ёlgmа
i9lаriпiп aparllmast

Marh alo 1 . l sti паd stanslyaslл m tanzi m lапmаsi
Statik ёlgmаlаrа aid уuхапdа gёstаrilап gоstаriglэrэ itaat

etmak.
KQeyd etma tezliyi> рагаmеtriпiп rочеr tigtin qoyulmu9

9l



raqama ЬаrаЬэr olduýuna va statik mаlчmаtlаrlп qeydi
aktivlagmasina аrхауtп olmaq. Kinematik va Stop & Go rejimlorinda
olgmalar Ёgtlп, Ёmumiyyatla, qeyd etma tezliyi 2, 3 чэ уа 5 saniya
segilir. istinad stansiyalarlnda GPS оlgmаlаri qапааtЬэхg olmaltdlr.
Yani реуklаrdап galan siqпаllаrlп blokirovkaslnln оlmаmаslпа va уа
gаlап siqnallarl zaifladan hоr hansl Ьiг mапеэпiп (gatinlik, iligik)
o|mamastna аrхауlп olmaq.

Morholo 2. Mobil qabuledicinin iga saltnmast

Kinematik va Stop & Go rеjimlэriпdа aparrlmrg ёlgmаlаr
System 500-L]n рrоqrаm talimattnl ёdауап <Suгчеу> modulunda
emal оluпuгlаr. Наmiп bu modulu mепуuпuп Ьа9 рэпсеrаsiпiп <1

Surчеу> bolmasindan gaýlrmaq оlаr.
* Lazlmi konfiqurasiya toplusunu segmak. Вч vaxt tэklif
оlчпчr ka, <<tayinatslzllq>da oIanl, yani KPP_KIS>
аdlапап gablonu segmak.

Kinematik va Stop & Go rеjimlаriпdа араrrlmtg mйgаhidаlаriп
qeydi й9Ёп tапzimlэmэпi duzgrin se9maya xususi diqqat yetirmak
laztmdlr. Ham statik va ham dэ dinamik бlgmа malumatlartntn
qeydini da уегiпа уеtirmэk lazlmdlr. Bu vaxt <Static initialization>-
пiп раrаmеtri <Yes> krmi чеrilmэlidir (Ьах gakil 63),
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" Lazlmi iggifayllnl sеgmэk.
* Qurulacaq апtеппапlп tipini segmak. Оп gox aýagldakl
variantlarln segilmayi maqsadauyýundur. At 502 Pole
(payada) va уа АТ 501 Pole SR 510 qabuledici ila
iglayanda (Ьах 9эkil 64).
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isi davam etdirmak tigйп F1 coNT driymasini basmaq

lazlmdlr.
Morhala 3. Kinematika vo Sfop & Go rejimlarinda ёlgmаiglarinin арапlmаst

F,1 _coNT driymasi basllandan sопrа displeyda olgma paneli
gбruпасаk (Ьах gэkil 65).

ýakil 65

. Bu nёqtada mйgаhidа араrmаq tigLin statika rejiminda aloti
iga. salrb Ьiг пеgа daqiqa igi icra etmak laztmdtr. Маlumаtlапп
top|anmasl gediginda апtеппапtп mёhkаm dayanmaýrna паzаrаt
etmak lazlmdlr:

Baglanýlc пёqtаdа апtеппапlп i.igayaqda
qurulmaslndan istifadэ etmak.
Ап_tеппапl payada quranda mёhkэm dartIb
baýlamaq.
Рауапl mёhkаm obyekta baýlamaq.
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Baglanýrc noqtэda statika ёlgmаlаriпi qeyd еtmапi iga salmaq
ug0п F1 OCUPY dйymasini basmaq laztmdtr. Bu пёqtэпiп
informasiyalartnln yaztlmast ilo аlаqэdаr (masalan пёqtэпiп
identifikatoru va апtеппапtп hйпdrirlйуii) Ьir пе9э daqiqadan sопrа
F1 STOP va F1 STORE dtiymolarini basmaq laztmdtr. Bundan
sопrа mobil qabuledici ila iglamak чgfiп hаr 9еу hazlrdlr. Na qadar
ki, 4-5 peykdan gаlап siqпаllаrlа tэmiп оluпчr va о halda
kооrdiпаtlаr 't sm daqiqliyinda taprlacaq. Вir пёqtаdэп bagqastna
keganda mOgahida qeyd olunacaq. Вчпu KStatic> rеjimdэ
koordinatlartn tapllmastndan KMoving>-a kеgэпdа gormak оlаr.

S -м

Оgаr yalntz апtеппапtп tгауеktоriуаsl lazlmdtгsa, onda
dayanmadan hаrаkаt etmak laztmdlr. Naticada postda еmаl zamant
har Ьir qoyulmug vaxt 09tin kооrdiпаtlаr xtisusi i9аrа ila allnacaq
(har 2, 3 va уа 5 sапiуа). Оgаr Ьir nega konkret пёqtапiп
koordinatlartnt aldo etmok lazlmdlrsa, onda sadaca olaraq bagqa
пбqtауа kegmok lazlmdtr. Sопrа F'I OCUPY duymasini basmaq va
апtеппапt пёqtа йzаriпdа saxlamaqla bir пе9а saniya noqtadэ
qalmaq laztmdtr. Nёqtэdа о qэdаr dayanmaq laztmdtr ki, statik
ёlgmапiП heg olmasa Ьir seanst yazllsln. опdап Sопrа yenidan F,l

STOP чэ F1 STORE driуmа|аriпi basmaq laztmdtr ki, nёqtada

olgma baga gatsln. Stop & Go metodu ila taprlan поqtаlаriп
identifikatorlartnt чэ antennantn qurulmu9 hйпdrirltiуuпй kеgirmэk
lazlmdlr. Naticada post emaltnda опlапп kооrdiпаtlаrr 9ёstаrilэп
identifikatortarla allnacaq. Вir пёqtаdап bagqaslna kе9аrkап
gallgmaq laztmdtr ki, siqпаllаr itmэsin. Bazi mапе9iliklэr peykdan
gаlап siqnallarrn qabulunun itmasina gatirib 9lхаrа bilar. Bu da oz
пёчЬаsiпdа postda еmаllп daqiqliyinin agaýr d(i9masina gatirib

9lхаrа Ьilаr. Bela halda mtjtlaq statik metodla inisializasiyant tаkrаr
hayata kеgiгmаk laztmdlr. Displeya agaýrdakr sistem malumatlart
glxarllacaq ki, опlаr istifadagiya bagqa оl9mа siklinin tаkrаr i9o

sallnmastnl gоstэrаr:

KAnother static initialization is necessaryD

Bu halda оlgmапiп yazllmast avtomatik dayanacaq. Va
yuxarlda deyiIdiyi kimi inisializasiyanl statik геjimdа etmak laztmdlr.

Marhala 4. Кiпеmаtikа va Stop & Go rеjimlоriпdа i9iп Ьа9а
gatdmlmast
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SHlFT Fб QUT dЁуmаlэriпiп kombinasiyalarlndan istifada
еdагаk kinematik va Stop & Go rеjimlаriпdэ бlgmапi Ьа9а gatdlrmaq
laztmdlr. Вч hаrэkаt mtigahida qeydlarini dayandlrmaýa gatirib
9lxaracaq.

ý49 Malum пёqtаdа (inisializasiya) qurulma
statik metodla inisializasiya (ytiklama) рrоsеsi koordinatlart

mэlum пёqtэdа olgma iglэri араrапdа srjrаtlэпir. Оgоr noqtanin
kооrdiпаtlаrl WGS -В4 kordinat sisteminda 5-1О sm daqiqliyinda
mаlumdursа, statik metodla inisializasiya (yLiklama) 20-3О saniyaya
(10-15 mtigahida dёчrЁпdэ) Ьа9а gatacaq.

. ёlgmа rejiminin (Survey) Ьа9 panelina kegir.. Nёqtada aparllan ёlgmа naticalarini yazmaq й9Ёп F1
OCUPY diiymasini baslb ёlgmэпi iga salmaq. Payanl
апtеппа ila etibarh saxlayln.. Тэхmiпап 20-30 sапiуаdэп sопrа F1 STOP
dЁymasinibasln.

. Nёqtа identifikatorunun dЁzgiin kegiritmэsini va
опчп йzarinda qoyulan (tututan) апtеппапtп
hЁndЁrltiyiinii yoxlayln. опdап Sonra Fl STORE
dЁymasini basln.

о Вахmауаrаq ki, qlsa пёqtэlаr zэпсiriпi <<saxlamaq>
maslэhat gcirtil0r, (maksimum 20 ntiqta) indi artlq bir
пёqtаdап digarina kegib Ьir пеgа saniya mЁddatinda
ёlgmа iglarini aparmaq olar. Takrar inisializasiyaya о
vaxt ehtiyac olur ki, peykdan galan siqnallir tam
itsinlar.

sкl-рrо рrоqгаmtпdа malumatlartn emall vaxtl klnit> kimi
zапсirdэ qeyd etmэk laztmdlr: klnit> sкl-рrо рrоqrаm!па
goxmanallnln ha|li ugun bu сЁr поqtаlагiп mёvcud koordinatlarlndan
istifada etmoyi gёstаrir. Bir da tаkrаrап qeyd etmak lazlmdlr ki,
baglanýlc пбqtаlаriп kоогdiпаtlагl wGs -в4 koordinat sisteminda
daqiq olmalldlг-5-10 sm arastnda. Bu inisializasiya metodu SR 510
qabuledicilari tigun xususi ahamiyyat kasb edir. Qrinki koordinatlarl
mо|um оlmауап noqtalarda Ьir tezlikli qabuledicilэrdan istifada
edanda statik metodla inisia|izasiyaya 9ох vaxt tаlэь о|uпuг.
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ý50 Kinematika <<оп the fly>

<оП the fly> rеjimiпiп kinematika бlgmаlаri qabuledicinin
hагаkэt tгауеktоriуаstпl statika metodu ilэ inisializasiyastz
(yЁklamadon) almaýa imkап чеrir. Вiriпсi ёlgmаdап Sопrа
qabuledici bagqa bir пёqtауа kogtirrila ьilоr. iki tezlikli qabuledicinin
tэtbiqi imkan чеrir ki, santimetr daqiqliyindэ паtiсэ аldэ edilsin. опа
gёrа baxllan metoddan yalntz SR 520 vo SR 530 qabuledicilari ila

istifadэ etmak оlаr. Вir tezlikli qabuledicilэrdon (SR 510) <оп the fly>

rejiminda daqiq kinematika olqmolari араrmаq olmaz. Bu metodla
ёlgmэпiп iistunlriyu ondan iьаrаtdir ki, statika inisializasiya vaxtlntn

ujadtlmastntn qаrýlslпl аltr va omak mahsuldarlrýrnr аrttrtr. Bu

metodun gatrgmayan cahati ondan ibaratdir ki, паtiсаlаriп postda

emaltnda gохmапаllпlп tamraqamli hallinda <оп the fly> metoddan

allnmlý L1 va L2 tеzliklэriпdа ап azr 5 peykdan gаlэп siqnallartn
qabul olunmaýrnt ta|ab еdir.

дrdrсrl kinematikada zэпсirчаri оlQmэlаriп kёmakliyi ila ауrt-

ауп поqtэlэriп koordinatlartnt tapmaq оlаr. Belalikla, ardlctl

ореrаsiуаlаr (аmаliууаtlаф adi kinematik va stop & Go rеjimlаriпdа
араrtlап ореrаsiуаlагlа ох9аrdrrlаr. Вuпlаr haqqlnda yuxarlda

malumat чеriliь.

Ardrcll kinematika iigЁп tanzi m lаmэ ра rаmеtri

маlumаtlагlп qeyd оluпmа раrаmеtriпi d0zgun qurmаq 9ох
vacib Ьir amildir. <staic lnit> рагаmеtriпiп qiymati kNo> uzarinda
qurulmaltdrr чэ опdа Log statics obs ча Log Moving obs
раrаmеtrlаriпiп qiymatlari KYes> kimi verilmalidir (Ьах 9akil 66).
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. Mobil qabuledicinin qeydiyyat tezliyi, mobil qabuledicidaqoyulmug reqistrasiya (qeyd)' teiliyina ьЬiаьаr ;tdu-g;;; аmiпolmaq lazlmdlr.

ý51 ёtgmапiп арапlmаsl
Оlgmэпiп bag рапсаrаsi (Survey) agrlan kimi qeydiyyatlntэпzimlапmаsi proqramlna mr-ivahq оlаrаq malumatlar yazllmaýabaglayacaq. F' осUРY dЁymasi Ёаs,lапоа, piktoqramln vaziyyatidinamik rejimin indikasiyaslndan stаilЙ metod gёstаrэп piktoqramadayigacak. Nёqtada. 

Qlgm9ni Ьа9а gаtdlrапdiп sоп,а'оЙочiпgurejiminda iglэmak tigrin F,| STOP 'чэ F1 sтоНЁ ЪUуmаlаriпlbasmaq lazlmdtr. sкl-рrо рrоqrаml <оп the Пу" Йiйi,idэ fazagoxmanaltslnl hall etmaya va mэlumаttап emai еtmъуэ'iаdiгdir.Аrаdа peyk siqпаllаrr itan zaman ЙЁgаrriоа vaxttnl tахmiпап 2daqiqaya qadar uzatmaq tazrmdrr. bks naloa |oxm'analr hэllоlчпmауасаq va пёqtаlаriп tayini daqiqiiyi gё.l"nil",i ;"qЙi,у" tl-Zsm + 1 PPm) mйчаfiч 
9l1av_ac_aq. Stop & ёо indikatoiu [qЪЬul"оi.iуеriпi dayiganda) bu crir i9 Ё9йп xeyiili informasiya чеrJЪilаr. 1osSat's since mm:ssli malu.йatl - S рЙС"п galan s'Цпаllп qаБuluпСаkegan dэqiqa va saniya u""t iоrmаtlпdа) ореrаtоrа peykinmtigahida оluпmаsl. vaxtinln Ьаglапйаsrпdап' keia.n чъй, ча уаsiqnalln tam itirildiyi_ sonuncu '"n, 

lror"nti1. 'ёigrЪ 
iglarinasavQa9d3 2 daqiqa vaxt kegmosini gёЪtаrапdап sопrа baglamaq

1na9l9b9t gёrйltir. Qabul olma tam"itan hаша фпi Й'ча L2tez]iklarinda mЁgаhidа.. оlчпап реуklаrЙ sayr s-dan az оlаrsа)sayýac ёzЁ vaxtl slflr gёstэгасаk'lЬЪi i"Kil oi )
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кОп the flp ýiminda арапlап kinerrBtik ёlgmаlоriп postda
emah

sкl-рrо рrоqrаml <Mixed Тrасks> аdlапап malumatlart еmаl

еdir. statik metodla va hэmgiпiп kinematik rejimda эldа оluпап
mэlumаtlаr Ьiг ёlgmа zапсiriпа daxil еdilасаklаг (Ьах gэkil 68).

ýakil 68

yuхапdа чеrilап misalda gostarilon 1_5 пёqtаlаr statik

пёqtаlаrdirlаr. Маlumаtlапп emalr prosesinda statik mЁ9аhidэпiп

mаiеriаllагr kimi hаr Ьiг nёqtanin koordinatlarr da hesablanacaq va
yekun noticada Ьir пеgа hesablamantn оrtа qiymati gёtiirЁlасаk.

ý52 Kinematika, Stop & Go ча ((оп the fly> rejimlarinda
iglamaya dаir tacrЁbavi maslahat

. Peyklarin hэndasi cahatdan yaxýl yerlagmasi
dёчrtiпdап istifada etmak vacib Ьir amildir;
<<рапсаrаD б va daha 9ох peyka giri9 (эIаqэ) bu
mэqsэd tigЁn ideal bir ha|dlr.

. istinad stansiya ila rover araslndakl masafa qlsa 3,5
km olmalldlr.

. Statik inisializasiya (yЁklama) mi.iddatinda,
yerdayigma vaxtlnda va Stop & Go metodu ila qlsa
vaxtda ardlcl| mtigahidadan ibarat olan ёlgmа
кzапсiriпi> saxlamaq 20 nёqtada tilgma i9larini
араrапdап sопrа mЁgahidani dayandlrmaq v.9 takrar

- inisializasiyanl (yfiklamani) уеriпа yetirmak. ОIgmэпi
dayandlrmaq lazlm gаIэrsа, onda antennanl al ila bir
пе9а saniya tutmaq, уэпi о qэdаr ki, displeyda

z

,J

+

7
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(Complete loss of lock> (Siqnalln tam itirilmasi)
gёrtiпsiiп.
lmkan daxilinda kontrot ёIgmаtаr dэ aparmaq.
Masalan, еупi пбqtапi aki mfixtalif inisiatizasiya
(yiiklema) ita tapmaq чэ уа koordinatl mаlЙ
пёqtапi proqrama daxil etmak.

Olava informasiyalar (mаlчmаtlаr)
Bu talimat system 500 qabuledicisinin funksiyaslntn az bir

hissэsini эhаtа edir. Вч funksiyalarrn аksэriууаti rеаl vaxt rejiminda
hall оluпап mэsэlаlэrdir. Bu Ьёlrпаdэ statik чэ уа kinematik
ёlgmэlаrdа alava istifadэ imkапlап gёstагiliЬ.

. System 500 qэbutedicisi й9 diýpleyla tachiz оlчпчЬ.опlаr akkumlyatorun enerji ita dotdurulmaslnl,
peyklardan galan siqnallann qэьчIч statusunu va
yaddagda Ьоý уеriп olmaslnl qiymatlandirmaya
imkan чеrir. Kontroller qэbulediciya qogulmayanda
bu displeylar aktivdirlar.

. Umumiyyatla, System 500 qэbuledicisindan
kontrollersiz da istifada еtmэk otar. опlаrl
awalcadan ela proqramlagdlrmaq otar ki, iga salma
diiymasini basmaqli alat iga diigsi.in. Qaljn ЬйtЁп
iglar, qэbuledicinin sёпdiirЁlmаsi da daxil olrnaqla
avtomatik hэуаtа kegirilacak.

. System 500 iki i99i rеjimi saviyyasini saxlaylr-adi va
genig. Standart rejimda Ьэz! раrаmеtrtаr qabuledici
ila iglamayi уйпgйllэgdirmоk mаqsэdilэ
aktivlagdirilmir. оп|аrdап о vaxt istifada olunur ki,
qabuledici genig rejima kegirilsin.. System 500 mi.ixtalif kod sistemini saxlaylr
(m0hаfizэ edir). Qabutedici ila igi yЁngiillagdirmak
Ё9Ёп (susma) tayinatslz kodu sёпdЁri.iifir. Ёчпчпlа
bela пёqtаlаri tematik kodtagdrrmaq ча пёqtаlаriп
bog ardlcll пёmrаlэпmаsiпi hayata kegirmak olar.о status kontrol rejiminda tapglrlq fayllnda sахlапап
Ьiitйп пёqtэIаr haqqlnda informasiyaya baxmaq
оlаr.

. Маlчm istifadagi gаьlопч ila пёqtаlэriп identifikatoru
tapglrlýlnr avtomatik qurmaq mЁmkйпdйr.
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. System 500 kalkulyatorla tachiz оlчпцЬ. опч к3
Applications/O3 Calculaton mепучsчпdап agmaq
оlаr.

. System 500 qabuledicisina quragdlrllmlg
(yfiklanmig) proqram taminatt interfeys bir пе9а
dilinisaxlaylr.

Tayinatslzltqda (Susmaqda) istifada оluпап asas ingilis dilidir.
Рrоqrаm taminatl ehtimallna аsаsэп Ьir nega dildan istifadэ etmak
оlаr ki, опlаr раrаlеl уйklэпiЬ va aktivlagdirila Ьilэrlэг. Bazi iпса]iklаri
Leica firmaslnln уеrli dillerindan sоrчýmаq (оуrапmаk) оlаr.

Olava: Piktoqram vaziyyati.

Statika va kinematika оlgmэlаriп gediginda displeyin
kопtrоllеriпdа vaziyyatin agaýrdakl piktoqramlnl gёrmаk оlаr.

Mёvqemiioyyanetma чэ daqiqlik statusu.

Naviqasiya (<100 m)

Оgаr heg Ьir piktoqram yoxduвa, demali kооrdiпаtlаr
hеsаЬlапmауrЬlаr. Umчmiууэtlа, Ьu о demakdir ki, реуklэr
m0gаhidэ оlчпmчrlаr va уа опlаrlп sayl qanaatbaxg deyil.
Radiomodemin kёmаkliуi ilэ rеаl vaxt rеjimiпdэ diffeгensial tashihlaг
qэЬul оluпчrlаr, bagqa daqiqlik sэчiууаlагi saxlant]mlr.

Мёчqеmtiоууапеtmа reji mi

Statik -GPS antennasl stasionar qurulmaltdtг

,fi,

ftT
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Dinamika - GPS antennaslntn yerini dayigmak оlаr



ý53 lstifada оlчпа bilan peyklorin sayl
ъftдФ 

Аlmапах mаlumаtlаrlпа аsаsап indi istifadaоlчпап паzаri gёrйпап реуklаriп sayl.
L1 чэ L2 tezlik]эrinda istifada оlчпап peyklarin sayr.
L1:8
L2:7
|пdi mй9аПidа оluпап peyklarin sayl.
Оgаr SR 500,Ьir tezliili qabulebicidan istifada оtuпчrsа,

onda уа|пz L1 Ё9Ёп satir eynitagacak.

Yaddagln vaziyyati.

Daxili yaddag segilib.

FK-kartl segilib.

Qobuledicidan FК kartlnl glxarmaq otar.

Yaddag iпdikаtоrчпчп
sачiууэsiчаr.

hacmi, 12

Yaddag tam bogdur.

Yaddag tam doludur.

ý 54 ёlgmа паtiсэlаriпiп yazltmasl (statusu) vэziyyati.
-S Statik rеjimdэ emal оluпmауап mйgahida

materiallarlnln yazllmasl.

г= 1

+
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., -М Peyk qэbuledicisi GPS
olunmamlg mаtеriаllаппt hаrэkэt
Qabuledicinin yerini dэyigmak оlаr.

mtigahidasinin еmаl
prosesinda уаАr.

Olava: Апtеппапlп hilпd0rlйуOпЁп ёlgЁlmаsi (gakil 69, 70, 71).

ýakil 69 ýakil70 ýэkil71

АТ 502 payasl

Оgаr апtеппаdап payada istifada оluпursа, onda оlgmауо
baglamazdan avval qurulап апtеппапlп tipini At 502 Pole (va уа АТ
50't Pole) чеrmаk lazlmdtr. Susmaqda (y0klamakda) (VR) оurýu
hЁпdЁrlOу0 2 m. Umumiyyatla, Ьu hйпdЁrltik heg dayigmir. ýaquli
s0гtigmа (VO) avtomatik tatbiq оluпur va (о) sftrа ЬаrаЬогdir.

Akkumlyatorun епеrj! ila doldurulmasl saviyyasi

il
Ед

Akkumlyator tam doludur.

Akkumlyatorda enerjinin 1/3-i iglanib.

Akkumlyatorda епеrjiпiп 2/3-i iglanib.

Akkumlyator tam Ьоgdчr.

lstifada оluпап akkumlyatorlar mfivafiq simчоllаrlа
igагаlапiЬlаr- А va B-dayigilan чidеоkаmег аkkumlуаtоrlап. Е-о
demakdir ki, xarici akkumlyatoгdan (12В) istifada оlчпчr.
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yerlivaxt

Yerli vaxt 12 vo уа 24 saat fоrmаtlаrlпdа displeya gtxanla
Ьilаrlаr. Saat]ar sаtriп учхаrl saý bucaýrnda еупilэgdirilir.

АТ 502 0gayaýl

Оgаr апtеппаdап rigayaqda istifada edilirsa, опчп 0zэriпdа
h0ndtirl0yйn0 ёlgmэk й9Ёп xЁsusi k г у u k чаr, ёlgmаzdап awal
АТ 502 Tripod (чэ уа АТ 501 Тriроd) qurýu tipini vermak laztmdlr.
Апtеппа hЁпd0rlЁуtiпЁ (VR) ёl90Ь qeyd etmak lazlmdlr (9эkil 70).
ýaquli sйr0gmа (VО) avtomatik tэtbiq оlчпчr va опчп qiymэti 0,360
m gёtйrtilЁr (gakil 72).

Тчr АТ 502

Оgаr geodeziya tчruпdа qurulmug апtеппа va ruletkaslz
Ёgауаqdап istifada оlчпursа, onda оlgmаzdэп avval АТ 502 Рillаr
(va уа АТ 501 Pillar) tipini mtiayyan edin. Апtеппапlп tчruп
markaslndan (VR) апtеппа gёvdasinin altrna kimi оlап mэsаfапi
бlg0Ь m0vafiq satiгda уаАп.
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GPS System 500 qabuledicilarindan istifadэ
еdаrkэп ekranda rast galan terminlar

S/s ingilis dilindo АzоrЬаусап dilinda manasl

1 Ant Heiqht апtеппапlп yfiksakliyi
2 Applications tatbiqi proqramlar
3 Апtеппа Nаmе antennanln markasl
4. АТ 501 Pole Ёzаriпdа Ат 501 antennasl
5. АТ 501 Tripod i.izarinda Ат 501 апtеппа
6. Ат 502 Pillar Pillar antennasl АТ 502
7 Auto - Wake-Up Avtomatik yol (iz)

8
Апоthеr static
initialization is
necessary

bagqa statik yi.iklama tэ!аЬ оlчпчr

9. Angle bucaq
10. Аrеа saha
11. Automatic aйomatik
12. Ambiguities поt

resolved hэ|l оlчпmауап

13. Averaging ortalaýdlrma (orta hesabla)

14. Ambiguity

",rlц5=уеS
ikimэпаh status=ha

15. AS - Anti-spofing Р kodun (y-kod formaslna)
masi prosesi

,l6. Аlаrm siqnal, budilnik, sas siqnah
17. Battery batareya
18 Beqin baýlamaq

19.
coNT
(coNTlNUiE) davam etdirma

20. CSYS (coordinate
system) koordinat sistemi

21. coNFlG konfiqurasiya
22 Сrеаtоr mOallif
23. Completed (baqa gatdl) yaxlnlagdl

24. Cucle Slip

faza rejiminda ёlgmэуа
gёпdэrilэп Ьir пеgэ tam
silsilalarin qlrllmasl naticasinda
zапсir!п mtivaqqэtiqtn!masl

25. Gonfiq Set konfiqurasiya toplusu
26. Сооrd Sys koordinat sisteml



S/s ingilis dilinda Azarbaycan dilinda manast

27 Gonfigure konfiqurla9dtr

28
Complete loss of
lock

rejim zancirinin tam qtrtlmast

hesablama u uSч
koordinat

29 colculator
30 cooRD
31 сNF

з2 сЕ (ESc)

33 Compute hesablama

34.
с/А

35 Code and phase faza va kod
36 Code only а kod Iml

37 Computed model hesablanml model

38.
coordinate
System

koordinat sistemi

39. Confjquration set konfi uras lusu

40 Со Go
handasi koordinata aid
proqram a]avasi

tatbiqi

4,| Date tarix

42 Default
tapgIrlqda heg bir malumat

dчr adsIz-]al inatslz
43. Dustance mэsаfа
44, Description h izah etm tasvir etma

45 Datum/Map modu!
SKl proqramlnda koordinatlar va
koordinat s jstemlarini yaradan
hissa

46
Determine coord
System

koordinat sistemini tayin etmak

47 DTM stakeout Di ital теrrаiп Model arazinin

konfiqurasiyanln qtsaldlImlg
fоrmаst
simvollartn silinmasi, (raqam va
hаrflаri yazmaq iigiin da istifada
olunu

kod (Coarse/Acquisition) <Asan
mйdaxila оluпап>-каsап tapllan>
kod. Bu kod asasan GPS L1
tezliyi ila modu!Iaglr. Коdчп
tezliyi peyk istinad generatoru
ehtizazl (tаrрапmа) tezliyindan 10
dafa azdlr ('i,023 mth) va har bir
millisan -dan bir takrar оlчпчr
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S/s ingilis dilinda Azarbaycan diIinda manasl

li modeli urmaSl
48 Duration miiddat
49. DEL silma, ekranda

ni silmak
segilmig istinad

пё
50 Device rat metod va s
51 EDlT redakta etmak

.52. End Son
53. Execut's icra etm h
54. ENTER daxiI etmak па k

55, ESc
avvalki рапсаrэуа addlm-addlm
geri qayltmaq (avval SНlFТ, sonra

56 FARA ёlgma natica]ari asaslnda statika
metodu i]a апаllпlп hэlli

57 Format
Module

Memory yadda9 modelinin formatl

58. GPS - Navstar qlobal
sistemi

mёvqemiiayyanetma
QMS sistemin adl

59. GепеrаI umu aSaS

60 General/Tjme&init
ial position

mепуuпчп
bёlmasinda
koordinat

daxilinda йmчmj
vaxt va baglanýlc

61 GDoP
koordi паtlаrlп i.igqat ёlgйlmаsi,
йstagat saatlardakl qarglhqtt vaxt
fa

62. HlDE izla
63. Hardware texniki alat]ar saitla
64. HELP kёmаk
65 номЕ ilk апса
66. HDoP yalnlz

koordi
hiindiirliik (horizontat

67 Hopfield sah
68 Ноmе ilk anca
69. tеrпаl daxili

70 iпtеr faces aSaS clhaza qogulan alava
u]ar

71 lndicator indikator
72 lnitioI pos Ьа la lc koordinat
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S/s ingilis dilinda АzэrЬаусап dilinda mэпаsl

73.
import GPS Raw
Data

QMS rочеr ]

malumatlarln idxall
stansiyaslndan

74. iопо free fixed
siqnaltn ionosferadan azad qeyd
olunmasl

75. ntuitiv intu iiurlu suratda

76. Job i9

77 Keyclick
dЁуmапi basarkan egidilэn sas
s all

78. rаmdап
79 Qulck format taciIiformat
80. Logging rotokol
8,| Loq static Obs statik mii idanin rotokolu

82 Log Moving Obs harakat rejiminda mЁ9ahidanin
rotokolu

83. rotokoIlar
84. LocaITime l vaxt

85
Log
positions

Ачtо avtomatik mёчqе miiayyan
etmanin lu

86. Local Date i tarix

87.
Limits
Automatic
coordinate

for
avtomatik koordinatlarln haddi

88 Loqfaye analiz etmak
89. le rotokol
90. Metres metr

91
MANAGE/New
point

yaratmaq/yeni niiqta

92 Memary/Battery dd ata а

93.
MANUALS\READ
мЕ.тхт

talimat, faylln adl (tekst, matn

94. MAlN me

95
Moving Ant
Не t

harakatda olan antennanln
htindйrl

96. Movi Obs harэkot iminda m hida
97 Меmоry lnt daxili
98. Minipac abla dlrma
99 Moving hэrаkэtdэ оlап

l08



S/s !ngilis diIinda Azarbaycan dilindэ manasl

100 Mixed Tracks qarlýlq izlama
,l01 Мепч proqramlar siyahlslnln

Qaёlrl!masl
1о2. NEo informasiya
1 03. Nev confiquration konfiqu rasiya yaratmaq
104. Nev point пёqtа yaratmaq

1 05.
NO,
satellites

visible peyklar giiri.inmiir

106 No, visible
satellites used оп

istifada оlчпап peyklar mi.igahida
olunmur

1о7 Name a ,ad

1 08.
No trороsрhеrе -
troposfer troposfersiz (troposfer deyi l)

109. NEW yeni

110.
NAvSTAR-
aviqation Satellite
Time апd Ranqinq

peykin adl-naviqasiya peykinin
vaxtl va yeri

111

112
NчmЬеr of
satellites used оп
LllL2

LllL2 tezliyinda mfigahida оlчпап
реуklэriп sayl

113
Navigated
position

naviqasiya rejimindэ peykin
keQma movqeyi

114. No уох

115.
Nчmьеr of visible
satellites

mй9ahidasi
peyklarin sayl

mйmki.iп оlап

6.11 Obs Date mй9ahida tarixi (vaxtl)
117. Ореrаtiоп menyuda amaliyyat bёlmasi

118
On The Flу

ugugda gохmэпаllпlп halll
i.isullarlndan biri da
GРS/ГЛОНАСС faza tilgmasidir.
Bu halda stasionar qabul
antenaslnln qoyulmaslna ehtiyac
yoxdur. Qoxmanallnln halli
hаrэkаtdа уеriпа yetirilir
(maýlnda, gэmidа чэ s.).

119 Осчру пёqtа seqma
120 Obs Rate mйsahida tezliyi
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S/s ingilis dilinda Azarbaycan dilinda manasl

121. observation
Recordjnq Rate malumatlarln yazllmasI tezliyi

122 oN isa salmaq (уаndlrmaq)
noqta
edilmasi

(xatt)-sahanin idаrа
123 Point/Line/Area

manaqement -
124 Page down/up niivbati sahifa-avvalki sahifa
125 Phase only yalnlz faza
126 РС slot FK-da kart qoyulan уеr
127 PcMclA kоmрйtеr kartlnln adl
128 PDE faylln formatl
129 рт proqram taminatt
1 30. PWR - Рочеr enerji mапЬауi
131. рс fardi kompi.iter (FК)

132. position Mode
(pozisiya) mёчqе mйаууапеtmа
reiimi

133 Position mtivqe
134 Pole payada

135 PiIlar
yera basdlrtlmlq dayaq (alati
barkitmak iiqfin)

136 Роiпt id пёqtапiп adl va уа пti!цl9ýi_
137 Point ntiqta
138. PP_STAT statika reiiminda bir baqa emal

1 39. PP-KlS kinematika rejiminda birbaga
emal

140. PC-Card fardi komptiter kartl (FК)

141.
PP-Post-
processiq pogt emalr (ЬirЬа9а emal)

142 Referense Referens (asas stапsiуф
,l43. Rover rочеr (hэrаkаt edan stansiya)
144. ResuIts View naticanin gёrйпtigй

145.
RTK-Real Time
Kinematic-

real vaxtda kinematika rejimi,real
vaxt miqyaslnda <<Kinematika>.

GРS/ГЛОНАСС faza ёlgmasindan
istifada etmakla rеаl vaxt
miqyaslnda durulan пёqtапiп
vaziyyati '|-5 sm daqiqliyinda
taplhr.

146 Rт_RЕF real taymda bazanln

-\
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S/s ingilis dilinda АzаrЬаусап di]inda manasl

k urasl slntn adl
147 RT-Rov rеаl taymda fazanln ROV-in konf

adl

14в
Rapid

Static РР -
Post-processing

birbaga hesablanan tacili statika
rejiminin adr

149 Bqpid Static рр tacili statika
150 SHoW ёstэrm etdirmaпUm
15,1 System sistem
152 SURVEY lanalma оrчпu sah
153 SET kom Iektl lrma аmа
154 STATUS/General status statika re lml
1 55. Status status
1 56. satellite k
157 SToP&Go ,ап ча et
158 static obs statik ё in hesa lcISl,l59. SToP
,l60. SToRE saxlam
161 Stake-Out rmа
162 Static in]tiaIization statik inisial klam
163 Static statik - ta пmаz
164. SR SепSоr
1 65. SКl-Рrо Leica firmaslnln m taminatl
1 66. SHlFT kё d пiп adl
167 SR 530 sепsоrчп modeli
168 Sчrчеу Design aImanln uru]masl

169.
Single
Position

Point пёqtапiп mfistaqil koordinatl

170 Selektjv lm
171 SN serial to ardlcll
172 Session Seans dёчrii
173 Start Date baglanýlc tarixi
174. start Тimе la с vaxt

1т5. statuc lnit statika rejiminda (inisializasiya)
klama

176. Sessions seanslar
177. тЕRмlNдL (TR) termina] -kontrol]er

Time-Out fasila - giizlama vaxtl178

lll



182 Time
:18_3_.

184.
Тrапsfеr
Time to Go

185 Time at Pt vaxt

186.
konfiqurasiya fayllnln indiki adt
(istanilon ad oIa bilar) ЬirЬа9а
emal оIчпап adl KTEST>

1 в7.

l'tgtltttctgt t,ct,ilib, 01.05.2003. Qupct imzаlапй: ()4.0б.2003. Fогmаil:
бlх86 %э.Оt,, п[il kctýtz. O|iset qap iistiltt. $;,lrti qrtp varaqi 7,0. Tirajt 500

rll7.r,t.l Silh i,y ,\!: l]

)

S/s ingilis dilinda АzаrЬаусап dilinda mапаsl,

179 Test test
180 TR 500 terminal 500
181 Time-Zone saat zonasl

vaxt
ktigЁrma
qalan vaxt

TEST-PP

Units vah]d]ar

1 88. Up awalki
1 89. Utilites/Format kёmakci proqram/format

190
use stochastic
modellinq

stoxaostik
istifada edin

modelIa9madan

WGS
Geodetic

_84
Geodeziya DGS-84191

192 }VGS-84 Lat
1984-сй il ll Beynalxalq
Geodeziya Koordinat sistemi
DGS-84-uzunluq dairasi

WGS_84 LoN DGS-84 - еп dairasi193
1 94. yйksaklik
195

wGS_84 Ен
Windows

Ф
amaliyyat sistemi

196 Wake-up sessions igasalma seansl
,197 Wake-up/New

wake-up sessions yeni yaranmlg igasalma seansl

1 98. vDoP yalntz yiiksaklik
199. sйrаt
200.

Velocity
YES ha

ll]


