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Isvegrenin Leica Geosystems AG firmasinin istehsal etdiyi
Leica Geosystem 500 qurdusunun terkibine GPS (ingilis dilinds
Global Posytioning System s6zlerinin bag harflori olarag, manasi
Qlobal MGvgemuayyenetma Sistemi demakdir - QMS) gabuledicisi
vo geodeziya GPS odlgmelerini hesablamag, bu prosesle stagsdar
masalelerin  hallini temin edan Fardi kompiter (FK) programi
daxildir. ©sas komponentlari:

1) Peyk siqnallarini qabul eden GP S gabuledicisi

2) Qabuledicini idara etmak ligiin diiymalarls tochiz
edilmig nazarat displeyi (ekrani) va GPS nazarstgisi

3) Stansiyada GPS moalumatlarini hesablamaq kontrolleri
liciin istifada olunan programi

GPS-in kémakliyi ila geodeziya dlgma igleri 6z deqigliyire,
tezliyine, universaligina va igtisadi cehatdan effektliyina géro ¢ox
genis yaylmigdir. Bu iglerin aparlmasi metodu, geodeziya
6lgcmalarindan gox forglanir.

Musyyen qaydalara riayst edilorsa, GPS Glgmalarindan yaxsi
naticalar alde etmak olar.

Bu telimat Leica firmasinin istehsal etdiyi System 500 ve GPS
300 gabuledicilari liglin nazards tutulub. Burada gdstarilon metodlar
GPS dlgmalarinin hamisina tatbiq oluna biler.

Bu tolimata asaslanaraq real vaxt rejimindon istifads
etmayarak, statika, tez statika ve kinematika metodlarinda SR510,
SR520 ve ya SR530 tipli GPS peyk gabuledicileri ila élgma islerini
aparmaq olar. Radiomodemin tatbigini taleb edsan, RTK rejiminds
(real vaxt rejiminda kinematika) o6lgmeni SR530 gsbuledicisi ilo
aparma gaydasi «Real vaxt rejminda planalma tslimati»inda verilib.

System 500-Gn funksiyalar ve onun bitin imkanlari hagqinda
maelumatlar «Istifadecinin telimat kitabcasinda» verilib. Bu telimat
kitabgasi PDF formatinda SKI-Pro program paketinin qurma
(installyasiya) CD-ROM-unda verilir.

Oger olave malumatian alde etmays ehtiyac duyulursa,
onda (installyasiya) diskindaki SKFPro programinin
\MANUALS\README.TXT faylina miracist etmak lazimdir. Bu
telimatda statik ve tez statik metodlari ile dlgma islerinin aparimasi
prinsiplerinin Umumi gaydalari veriimisdir.



| Fasil. GPS System 500 alatindan |st|fade

gaydast. GPS gabuledicisi

GPS gebuledicisi signallan NAVSTAR sisteminin gorunis
dairssinds yerlogan peyklsrdan alir ve hamin peyklars gader olan
maesafani hesablayir. Leica firmasi bir nega nov gabuledici istehsal
edir:

SR 510 — L1 tezliyinda 12 kanalli (birtezlikli gabuledici).
Kod va faza dlgmalarini saxlayir.

SR 520 - L1 va L2 tezliyinda 12 kanalli (ikitezlikli
goabuledici). Kod va faza éigmalarini saxlayir.

SR 530 - L1 wva L2 tezliyinda 12 kanalh (|k|tezI|kI|
gebuledici). Kod vea faza olgmalerini saxlayir. Bu gabuledici
kinematika 6lgmalarinin real vaxt rejiminde (RTK) aparimasina
imkan yaradur.

AT 502 antennasi SR 520 va SR 530 gsbuledicilari tgilin
nazarda tutulub. _

AT 501 antennasi isa SR 510 gabuledicisi Gglindiir.

SR 520 va SR 530 gabuledicilari P-koddan istifade edirlor.

Ancag NAVSTAR (ABS) sistemin sahibi istadiyi vaxt
xabardarliq etmaden ganunsuz istifadeni dayandira bilsrler. Yalniz
L2 tezliyinde aparilan faza olgmalari saxlanilir. Clinki gabutedici
avtomatik olaraq patent-izlams signalin miisahidasine kegir.

§1 Moalumatlarin hesablanmasi ligiin program taminati

Program teminatt (PT) qebuledici ile misahide olunmus
malumatlarin ¢dlde hesablanmasi (emali) ilo bazis xatlerinin
uzunlugunu va baza néqtasinin koordinatiarninin hesablanmasi ugun
istifada olunur.

SKI — Pro Static Kinematic program paketi (statik va klnematlk
olgmalorin emall) — standart PT ikitezlikli 6lgmalarinin  emali
Gginddr.

SKi — Pro LI iss PT (program taminaty) bir tezlikli élgmalarin
hesablanmasi tGglndir.

§2 Emal tligiin SKI - Pro (SKI - Pro - LI)
program taminati

Cox vaxt bu program paketi Leica firmasinin yerli
niimayandalari tarafindan qurulur ve qisa tanigliq kursu tagkil olunur.
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Bazi hallarda programin qurulmasini (installyasiyani) isci 6z
aparir. Ancaq bu sertle asagidaki taelimata riayat olunsun.
1. CD-ROM istifade olunan kompiiter avadanhiginin
(qurdusu-nun) disk oxuyan qurgusuna qoyulur.
2. SKi - Pro program qurulmasina menyu segilsin.
3. Ekranda goriinan géstariglare riayat edilsin.
Bu program paketinda interaktiv arayis sistemi vardir. Bu cap
edilmis telimati evez edir. Lazim galdikde program paketinden bu
telimati gap etmak olar.

Akkumlyatorun dolduruimas:

GPS alatlorini elektrik enerjisi ilo tamin etmak {igiin GEB 121,
GEB 70 va ya GEB 71 akkumlyatorlarindan istifads olunur (sokil 1).

GKL 122 enerji
qurgusu

GEB 70 va ya

GDI 121 uygunlag-
dinimig 6dams

Sakil 1
Doldurma kabeli olarsa, GEB 70 va GEB 71 akkumiyatorlan
GKL 122 doldurma qurgusu ile ve ya GKL 23, GKL 22 qurgulan ile
doldurulur.
Yeni akkumlyatorlarin tam hacmde doldurulmasi ve ya
bosaldilmasi G¢lin GEB 121 qurgusundan istifade etmsk daha
magsadauygundur.

§3 Avadanliglarin hazirlanmasi

GPS  dlgmalerini miiveffeqiyystle heyata kegirmoek Ggln
peykdan gslan signallarin korlanmasinin (deyismasinin) qarsisini
almaq lazimdir. Ona géra da istinad stansiyasi kimi istifads olan
GPS qsbuledicisi ela bir yerds qurulmalidir ki, agac, bina, dag veo s.
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angallar (maneslor) olmasin.Yani gabuledici antennasi ile GPS
peyki arasinda heg bir manes olmamalidir.

Statika ve tez statika rejimlarde 6lgms aparanda antenna
icayaq Uzerinde qurulmalidir (Xasusile AT 501 vsa AT 502
antennalar). Uzerinde antenna olan alst noqgte Uzsrinde
quruldugdan sonra markazlasdirilib tarazlagdinimah, Ufigi vaziyyste
gotirilib vo oriyentirlonmalidir

Daha sonra antenna kabeli gabulediciya baglanir. Bu vaxt
gebuledicinin arxa tarefinde yerlasan xususi (yers) desiys iki adad
akkumlyator batareyasi qoyulur. Peyk gabuledicisini enerji its tamin
etmak Ggln gabuledicinin xarici akkumlyatorundan da istifads etmak
olar. Onun lgin GEB71 akkumlyatoru gabuledicinin PWR portuna
baglanmalidir.

TR 500 kontrolleri gsbulediciye baglanandan sonra onu ya
bilavasite qabuledicinin 6ziine ve ya~ kabella gabuledicinin
TERMINAL portuna qogurlar. Sonra gabulediciys fordi kompiter
(FK) karti qoyulur, toz va nemlik dismamak iiglin gapaq baglanir.

§4 Heg bir tayinat olmadan konfiqurasiya
parametrlarindan istifade etmakla 6lgma

Moarhoele 1. Qabuledicinin isa salinmasi

Peyk qgabuledicisini igso salmaq Ugln terminaldaki Gzsrinds
ON yazilmig diymeni basmagq lazimdir. Ekranda asagida gostarilan
sokillardan biri goriinacak (sakil 2, 3):

2.PadsHBRa 2. Padsprd

2. TPURNAGHLR 33A3VN... 2. TOMRAAIHEIR JARAW...
4. YTUANTLL.,

PR LEL T

0. KOHHTpayya

7 Nepepava..

Lot [ MIDET 1 - JMCONT] | (k] | K

Sakil 2, 3
1. Planalma 1. Planalma
2. Nisanalma (bolma, boliinma) 2. Nisanlama (b6ima,
boliinma)
3. Omali (tatbiqi) masalalar 3. Omali (tatbigi) masalalor



Utilitlor
Tapsingq
Konfiqurasiya
Otiirma

Noos

Marhala 2. Piktoqgramin (simvollarin) analizi

Bu merhalads (etapda) har seyden vacib sistemin vaziyyatini
aks etdiran bir nega simvolun (piktogramin) ekranin yuxari satrinin
indikasiyasidir (sakil 4).

+

b =
— 7
>
s 3 £
© © 2 3 = %
n o  ® 5 N 3
c c T = @ 9 >
= Q +~— 3] =] fan
2 = * ® 8 € =
= c = - c >
> o a2 3 0 = » O
E ] 5 — o 2 c ® 2 ©
Z = = o ¢ ¢ & 2 = © =
£ ® 5§ ©vs > 8 g 2 2 % 2
= = c ®© D ko] = £ 0
» 1 a2 5 0 o e 2 £ 35 ® >
© £ = c ¥ O T 3 E @
X~ = (] N = = ~N o] ~ ® = 0
'_6 _-c- c 0= © o] N = E )
c & 3 - c o @© © o @
£ 8§ 5 ~%¥ £ 8 g2 =3 2 >
= 0 @ N = 8 5 o = g 2
T O o] o R=Y g o = 3
= =2 @ > g © = 38 w3 € I
g B = - 5 o 8 o C e =2 <=
= L o . 3 < =
o - c O > =E=& =
~ & & =2 5 © ~ —~ ~8 5 o
— o ~ 0 OOwn - >

Sokil 4

Peyk gabuledicisini iga salan kimi piktogrammaya xiisusi
diggat vermak lazimdir. Clnki piktogramma miisahidasi mimkin
olan peyklarin sayini indisura edir (Number of visible Satellites) vo
onlarin sayr haqginda mslumat verir. 8sasen bu anda peyklsrin
handasi yerlosmasindan asili olaraq onlarin sayt 4-10 olur.

Bu simvolun yaninda bu anda L1/L2 tezliyinde musahids
olunan (Number of Satellites used on L1/L2) peyklarin sayini
gbsteran piktogramma yerlasir.



Qsbuledici ise salnan kimi L1:0, L2:0 goriinacak. Bu
toxminen 30 saniyadan sonra dayisacek ve musahidesi mumkdin
olan peyklerin sayini oks etdirecek.

Gériinen ve istifade olunan peyklerin piktogramiarin say!
daima dayisir ve bunun da naticesinde peyklorin oldugu yerin
dayismasi, ufigde onlarn gérinmaleri ve ya Gfigden getmalori
dayisir. Qsbuledici iloe en azi 3 peyk misahide olan kimi
koordinatlarin hesablanmasi baglanir. Massale hall olan kimi
piktogramla gabuledicinin statusu satrinin axirnnc sol movgeyinda —
Hz aksini tapacaqdir.

Olgmenin emall zamani real vaxt rejiminde igin temin
olunmasi heg bir sistema ehtiyac olmadigina gora pancera hamisa
100 metr doqigliyi ilo sarbsst movgemisyysnetmani (navigated
position) yerina yetirilocekdir.

Pozisiya rejiminde (Position Mode) ikonkanin ekranda
gorinmasi Glgmays baglamag gosterir. Oger bu ikonka 1-2
degigeden sonra (displeyda) ekranda gbérinmazse, onda bu o
demakdir ki, gebuledici indiye kimi peykden signal almir. Sger
indikatorda «istifada oluna bilan peyklarin sayi» sifira barabardirss,
onda antenna kabelinin gabulediciyo ve antennaya ddzgin
gosulmasini yoxlamagq lazimdir. ©gar bu yoxlamadan sonra istifades
oluna bilen peyklarin sayi istifade olunan peyklarin sayindan (L1 va
L2 tezliklerinde) ferglenerse, onda antennanin agq yerda
yerlosdiriimasine amin olmaq lazimdir, yeni signala manegilik edan
bir sey yoxdur.

Piktogramin ndmresi piktogram  (indiki vaziyystin axirincl
sotirinda) akkumlyatorun enerjisini  va gabuledicinin indi hansi
manbadan gidalandigini géstarir.

A vo B simvollan daxili batareyalardan, E ise xarici
batareyalardan gidalandigini gésterir. Bu simvolla istifade olunan
akkumlyatorun na deracada enerji ilo dolu olmasini tayin etmak olar.
Bger indikatorda simvol tam gara rengdadirsa, onda akkumlyator
enerji ils tam doludur, azdirsa-enerji yoxdur. Piktogramda gara reng
enerjinin migdanni gostarir.

Yaddas hacmini gosteran piktogram yaddagda na goedear bosg
yer oldugunu gosterir. Yazmaq ucin FK - kartini ve ya daixili
yaddasi segmoek olar. Sger FK-kartina giris mimkdnsa vo
‘melumatlan yerlogdirib yazmaq Ugln segilibss, onda «strelka» (0x)
simvolu qgebulediciden FK - Kkartini gixarmaga imkan oldugunu
gOsterir.

Bu piktogramin sag m tarsfindaki kigik zolaq FK kartin ve ya
daxili yaddasa girisin hacmini gosterir.
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Bger malumatlarin yaddasa yazilmasi haddi qurtaribsa,
onda isi davam etdirmak olmaz. GPS dlgmslarini davam etdirmsk
G¢lin temiz FK kartl goyuimaldir.

Morhola 3. FK-kartinin formatlasdirilmasi

Olgme naticalerini yazmaga baslamazdan avvel lazim
gelerse, FK-kartini ve ya daxili yaddasin formasini dayigmak
(yeniden formatlagsdirmaq) lazimdir. Bu cur situasiya o vaxt yaranir
ki, ya teze FK - kartindan istifade etmays ehtiyac olur ve ya yaddaga
yazilan malumatlar artiq lazim deyillar.

Kontrollerdski regamli diymaslardan 4-cund basmagla ve ya
kursorun dilymasinin kdmakliyi ile 4-cl setri Utilities-i, sonra iss
ENTER ve ya F1 CONT-u basmaq, agar ekranda ancaq 1-3-cl
satirler goriiniirlersa, onda avvalca F4 SHOW dluymaesini basmagq
lazimdir. Bundan sonra «Format Memory Module» paneline kegmak
Gglin ya 2-ci diilymani basmaq ve ya kursorun diymasinin kdmakliyi
ilo «2 Format Memory Module» satrini segib ENTER-i ve ya F1
CONT diymasini basmagqg lazimdir.

Utilities/Format Yaddas modul paneli agilir (sokil 5):

YoTpadeTe: |- - PL-CaraY
EblcTpe raplaTHpRnBaHne:  ~ETw

CONT | | | [|SYSTH

Sokil 5
Qurgu
Tacili formalagdirma

FK-kartini formatlasdirmaq Ggtin F1 CONT dlymasini sixmaq
basdir. Daxili yaddasi formlasdirmasini ise salmaq lgin ENTER
diymasini basmaq lazimdir. Ekranda gériinen panelden istanilan
daxili yaddasin formalasdinimasini segmak olar (sakil 6).
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YeTpOHUCTBO: —laternal
BricTpoe (hopmaThpoBanne: PC-Card

Herord Moduls

Qurgu
Tacili formalagdirma

Daxili yaddagi formatlagdirmaq Ugln internal opsiyasini
ayirmaq Uglin kursorun diymalerindan istifade etmaek ve ENTER
diiymasini basmaq lazimdir.

Daxili yaddag! formatlagdirmagi ise salmaq tgun F1 CONT
dilymasini basmaq lazimdir.

Komanda yuklenandan sonra formatiagmis FK-kartindan
bitiin malumatlar silinir.

Kartin formatlasdinimasindan avval, FK — kartinda batun
lazimi malumatlann suratlari (korrektno) diizglin gixarilib.

Bger daxili yaddasi yeniden formatlagdirmaq lazim olarsa,
onda orada olan ve galacekds lazim ola bilen malumatlar
komputera koglirmak lazimdir.

BOger yaddas formatlagdirmani dayandirmaq lazimdirsa, onda
F1 CONT avezinda ESC diymasini basmagq lazimdir.

Bu herokat bir addim geriye aparacaq. Belslikls, avvalki
panelds formatiagdirma komandasi yerina yetiriimayacak.

Kartin formatlasdinimasi basa ¢atandan sonra ekranda
yenidan MAIN (bos menyu) paneli gorinacak.

Moarhoala 4. Planalma

Planalma rejimini ise salmaq Ggln bos penceradaki 1
‘diiymasi basilir ve ya kursorun diymalarinin komakliyi ile 1 Survey
secilir. Sonra da ya ENTER ve ya F1 CONT diilymasi basilir.

Ekranda sekil 7-daki panel gorandar.

isin ndvbati marhalasi Ugiin vacib olan garan bu pancarade
gabul etmek lazimdir: Tenzimlama parametri dostinin segilmasi
(konfiqurasiya desti), emal olunmamig olguler, antennalarin névl
(tipi) ve qurma Usulu tapsiriq faylinda yazilacaq.
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goNT {1 | | |CSYE
Sokil 7
Konfiqurasiyalarn toplusu
Tapsiriq susma uzra
Koordinat sistemi
Antenna AT 502 iigayaqda
Konfiqurasiya dasti (toplusu) (Config Set) — muxtalif
amaliyyatlar aparmaq Gguin gabuledicinin bir nega parametrds birge
qurulmasidir;

Bu parametrs daxildir: malumatlarin geyd olunmasi tezliyi,
nogtalerin  eynilegdiriimasi  sablonu, malumatlann  formati,
antennlerin  (tipleri) novleri, yer (nsdrlerinin  (elementlarinin)
kodlagdirma metodu va s.

Qabuledicide avvalcadan bir nega bela sablon yazilirlar ki,
bunlar da (standart) 6lgmani ssenari ilo temin edir. Yeni dastin
yaradilmasi Usullari asagida verilocokdir.

Statistik 6lgmani aparmaq Uglin an yaxsisi PP — STAT
sablonunu segmaokdir. Bunu ya kursorun soldaki ddymasinin
kémakliyi ila, haraket edarak miidaxile olunmasi mimkan olan PP —
STAT sablonuna ve ya kursorda girig Uglin sahs ayiraraq ENTER
diymesini basmagla etmsk mimkindir. Bu vaxt bitin mévcud
konfiqurasiya toplusunun siyahisi gériinacsk (sakil 8).

PP — STAT satrini ayirmaq tguin kursorun diiymalari ile agagi-
yuxan qaldinb-endirilir. Sonra ENTER va ya F1 CONT basilir.

Tapsirnq fayh va ya isci faylindan (Job) ¢dlds qeyd olunmus
malumatlarin strukturlasdiriimasi ve togkili G¢ln istifade olunur.

isgi fayl hadsiz sayda onlarla alagasi olan bitin malumatlarla
birlikde hesablanmis 6lgma naticaleri, kodlar, alave melumatlar ve s. .
noqtalori daxil eds biler. Har bir fayihe yaradilanda yeni tapsingin
yaradilmasi magsadauygdundur. Har dafe yeni mslumat (informa -
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Sokil 8

siya) dasuyicist yaradilanda (FK-karti va ya daxili yaddas) avtomatik
olarag adi olmayan (detault) is¢i fayl yaranacaq. Bu vaxt yaranmig
isci faylindan istifade etmsk olar ve ya basqa tapsing asagidaki kimi
yaratmagq olar:

Kursorun yuxari-asagi diymslarinin  komakliyi ils tapsingi
yerlagdirmak tglin yer ayirmag. Sonra ENTER dlymasi basilir ve
ekranda asagidaki siyaht gorundr (sakil 9):

Sokil 9

F2 NEW diiymasi basildigda (displeyde) ekranda asagidaki
panel goriinacak (sokil 10).

Bu pancarada yeni is¢i fayla (tapsinga) ad verib (Name) veo
ENTER duymasini basin.

Description (sarh etma) ve Creator (musallif) sahalerine girisi
doldurmagq vacib deyil, bos da saxlamaq olar.
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Sokil 10

Misal {icin Test adl yeni is¢i fayll yaradaq (sakil 11):

Toayinati oilmadigda yeni is¢gi fayll FK — kartinda yaranacagq.

Oger daxili yaddasda yaratmaq lazim gslersa, onda Device
sahasinin daxili intermal (qurgu) opsiyasini segmak lazimdir.

Secilmis aparici psnceroeda yeni isgi faylinin yaradilmasini
tasdiq etmak Gg¢ln F1 CONT dliymaesini basmagq lazimdir. Sgar yeni
isci faylini yaratmaga ehtiyac yoxdursa, (yani fikir dayisilibss), onda
ESC diymasini basmaq lazimdir. Eyni funksiyani F6 QUIT diymasi
(¢ix1s) basmagqla da yerina yetirir.

< EaLl

e SE : PO—ae s

Sakil 11

F1 CONT dlymasi bastlandan sonra isgi fayllar sistemindaki
siyahilar yenilasir ve orada Test adli tapsirg gorundr (gakil 12).

15



| JDE:’Pciéard

Sakil 12

Yeni yaradilmis isci faylin segmeni tesdiq etmak dcun F1
CONT dilymasini basmagq lazmdrr. lIstifads olunacaq antenna
tiplorinin secilmasi ve qurulmasi Usullan da asas masalolardan
biridir.

Osasan an ¢ox Ugayaqda qurulan (on tripod) AT 502
antennasindan istifade olunur. ©gsr SR 510 gabuledicisindan
istifade olunarsa, onda ligayada qurasgdirilan AT 501 antennasindan
istifada olunur.

Statistik 6lgme (glin bltin parametrior quruldugdan sonra
Survey/Begin paneli agagidaki gakilde gériinacak (sakil 13).

Qurasdirma prosesini basa c¢atdirmaq Ggin F1 CONT
dlymasini basmaq lazimdir.

.x.‘unhg Set-

Job H Tastw
Coord Sus ¢ G584 Geodetic

Hrdiernna : ATS502 Tripody
coMf | | | | [CSYS |

Sokil 13
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Marhals 5. Célde melumatlarin qeydiyyati

Indi ekranda 6lgmanin asas paneli goriinacak. Bu misalimizda
verdiyimiz qurguya ssasen panel belo gorinacak (sokil 14).

SURLEYS Test
Point g

AN Heiwhi ! 3.000 m

GDOP : 4,1 "

TN I N A B
Sokil 14

indi piktogramin indikasiyasini yenidan yoxlayagq.

Ekranin yuxan hissasinds gosteren mdévgemiisyysnetma
rejiminin  piktogrami  gériinacekdir ki, bu da «mobilliyi» (slratli)
gostermalidir. Piktogramma miimkiin peyklarden an azi 4-dan galen
signalin gebul olunmasinin mimkin oldugunu va istifade olunan
peyk sayinin isarasi signall gebul olunanlarin sayina mivafiq
olmalidrr.

Qsbuledici an azi 4 peyki musahide etmeys baslayan kimi
koordinatlan tapmaq Ugiin piktogram gérinmalidir. Bundan sonra
toyin olunan néqte (izerinds goyulmus antennanin lazimi
oriyentasiyasi segilmalidir vo F1 OCUPY diymssini (ndqtads
Olemani) basmaq lazimdir. Bu musahidenin qeydiyyatint isa salrr.
Ona gére do ekran miivafiq surstde dayigir (sokil 15).

U8
Q“; Pai
3))
T ant Heiuht ¢ a,000
i\% Static Qbs %]
GIOF : 4.1
STOR umnmm
Sakil 15
B J1 Y-HyH
Eamu 17
garabxanacs




Koordinatlarin tapiimasi rejiminde piktogramma statistik digma
isarasini dayisir (simvolik Ugayaq goriindr). Yeni piktogramma artiq
toze malumatlarin yaziimaga baslayir.

GPS-in emal olunmus malumatian (terkibinde xayali uzaglq
ve miisahida olunan har bir peykin signal fazasinin olglilmasi olan)
avvalcadan qoyulmus tayinati olmadan intervalla har 10 saniyaden
bir yazilir. Bu parametr malumatlarn yaziimasi tezliyi (Observation
Recording Rate), istifade olunan konfiqurasiya toplusunun tarkibina
daxildir.

Sonra eynilesdiriimis noqteni mivafiq sahays kegirmak (Point
ID). ©ger néqtenin kegirilmasi (vaxtinda) zaman sahva yol verilibsa,
onda CE diymasini basmagqla sahvi dizaltmak olar. Girig daxil etma
ENTER diymasini basmagla basa vurulur.

Antenna qurgusunda olan metrenin komakliyi ilo antennanin
hindariGyinG Slgmak. Antenna tutqac Uizarinds qoyuldugdan sonra
tutgacin asad: terafindeki ag isareden yer sothinda barkidilmig
noqgtenin  yuxari hissasina qadar mesafe olciliir. Olglimus
hiindiirliyl Ant.Height (antennanin yiiksekliyi) sahasina kegirmak.
Svvalcaden «iicayagda AT 502» ve ya SR 510 gebuledicisi tgln
«Ugayaqda AT 501» opsiyasi segilorss, onda antenna tutgaci
dzayindan, antennanin faza morkezine gqoder olan masafe
avtomatik olaraq nezere alinacaq. Tayin edaceyimiz noqte Ugin
bunlar daxil edilir.

Statistik 6lgmanin hesablayicist (Static obs) indi artiq har 10
saniyadan bir (teyinati olmadan) yenilegacak, glnki bu parametr
dayismez saxlanilib, yani «tayinati olmadan» istifade olunur.

Displeya (ekrana) kegirilen GDOP-un giymaeti peyklsrin
somada handasi yerlagmalarini oks etdirir. Bu dayisma giymati na
qgadar az olarsa, bir o geder handasi yerlogma yaxsidir.

Onu da geyd edek ki, malumatlar yazilanda antennanin
vaziyyatini deyismek olmaz. Cunki onda koordinatlarin tapilmas:
daqiqgliyi azalacaq.

Olgme islori gedanda FK-kartini gixarmaq olmaz. Clinki onda
biitin yazilar xarab olar ve SKi-Pro belo kart malumatlarini
hesablaya bilmez.

indi TR 500 kontrollerini ayrmaq olar. Terminal yenidan
gosulanda ekranda (displeyds) hamin isgi paneli goérinacek.
Molumatlann yazimasi, 6lgme planina mivafiq olaraq davam
edacok. Bu o demakdir ki, gabuledici istinad stansiya kimi o gader
islanmalidir ki, bltin teyin olunacaq noqtalerde mobil gsbuledici
qgoyulsun. ‘
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Nogtalorda planalmanin geyd olunmas! vaxti, ssasan baza
xattinin uzunlugundan va koordinatlarin tsleb olunan deagqiglikde
hesablanmasindan asiidr (Bu hagda genis mslumat sonra
verilocak). Nogteds 6lgma malumatlaninin geydiyyati hacmi kifayat
geder olanda, dlgmeni dayandirmaq {gin F1 STOP diymasini
basmaq lazimdir. Onda ekranda asagdidaki pancera goriinacek (sakil
16).

Foint Id : Point 1208

Ant Height @

Sokil 16

STORE diymasina giris asanlasir. Bundan sonra antennanin
handirllyind ve négtenin identifikatorunu yoxlamag ve lazim
galersa, diizalis vermak olar.

F1 STORE diiymasini basilaraq 6lgma yekunlagdirilir.

STORE diymasini basmagla bu noqte ile alagsli
informasiyalar (malumatlar) yaradilimis is¢i faylinda yazilacaglar
(ndgtanin identifikatoru, antennanin hiindiirllyu ve s.).

Marhals 6. Olgmanin yekunlasdinimasi

SHIFT F6 QUIT kombinasiyasindan istifade etmaklo Slgme
panelini baglamaq olar. Bundan sonra yens da ekranda osas
menyu goériinacak.

Onu da qeyd edsk ki, SHIFT F6 QUIT daymslari
kombinasiyas! igi istsnilan vaxt saxlamaga imkan verir. Onda
OCUPY diymasi basildigdan sonra yigilan bitin malumatiar
pozulur.

Bags menyuya kegandan sonra FK-kartini gebulediciden
gixarmagq olar. _

Bu FK-karti piktogramminin eynilasdirilmis oxudur:
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o

indi gebuledicini séndiriib, bitin kabellori gixanb gablarina
yigmaq olar. Bundan sonra basqa noqtaya kegib eyni amaliyyat
tokrar etmak lazimdir. GPS 500 Systemin komakliyi ila dlgma
aparilanda FK-kartin yaddasi qizir.

§5 SKI-Pro proqrami ile malumatlarin hesablanmasi

Cox vaxt bu programdan istifade qaydasi ile tamgliq kursu
Leica firmasinin yerli nUmayandalari tarafindan hayata kegirilir.

Malumatlann idxal edib hesablanmasi asagidaki kimi aparilir;

o Kompiiteri isa salin, Windows-u qosun, SKI-Pro-nu
yukiayin.
e Mslumatlarin idxalini yerina yetirin.

Har bir gabulediciden malumatlian SKI-Pro-ya idxal edin.

Alatin panelinden «import GPS Raw Data»nin (GPS
Olcmalarinin idxalinin) segilmasi.

Ekranda gortinan talimata riayat etmak lazimdir. Komputerda
melumatlan saxlamaqdan svval yeni layiha yaratmaq lazimdir.
Sonra SKI-Pro-daki malumatlar hesablanir va layiha malumatiar
bazasina kégurdlir (surati gixarihir).

Her bir gsbuledici il ¢ol seraitinde obyektlards apariimis
6lgma malumatlannin idxal prosesini tokrar etmak lazimdir.

* Malumatlarin hesablanmasit.

*idxal olunan malumatlan islonacek layihanin
malumatlarin hesablanmasi rejimindan onu segmak.

idxal olunan melumatlar ekranda ham grafik ve ham da tekst
soklinda gérinacakdir.

Programda gdstarmak lazimdir ki, hansi . négts istinad
stansiyasidir, hansi isa — tapilandir (roverni). Onun Ug¢ln idareetms
qurgusunun (migin) sag dilymasini grafiki mulahizasinin panelindaki
Reference ve ya Rover Uzerlarine basmagla kegirmak tazimdir.

istinad va tayin olunacaq néqtsler segilondan sonra négtaler
arasindaki bazis xatlerini hesablamaq olar. Onun Ug¢un alet
panelindeki Compute (hesablama) diiymasini basmagq kifayetdir.

Hesablama qurtarandan sonra layihe neticasinin baximasi
rejimine (Results view) kegib hesablamanin naticalarini, o cumladan
protokol faylini da (Logfay!) analiz etmak lazimdr.
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§6 Alatin daginmasi

Aleti dagimaq Ggiin Leica firmasinin daginma komplektindan
istifade etmak lazimdir (qutu, karton karobka). Alst aciq sekilds
dasinarsa, bir yera toxunub, silkalenib xarab ola bilar.

Umumiyyatla, alstin bitiin nagliyyat ndévlerinds dasinmasi
Leica Geosystems firmasinin-zavodda hazirladi§i qablarda olmasi
maqsada-uygundur.

Saxlama

Hararat diapazonu: -40%-+70°
Alat nem olarsa, onu qurutmamig qablasdirmagq olmaz.

Tamizlamak

Silmak dglin yumsaq temiz pambiq pargasindan istifade
etmak lazimdir. Lazim galarsa, temiz spirtle islatmagq olar.

Kabel va sokiilan yerlar

Sokme yerlorini temiz ve quru saxlamagq. Kabelin gosuldugu
enerji menbainden séndlrilmaesi ve ya misahide vaxti PCMCIA
kartinin ¢ixanlmasi malumatlarin itirilmasine gatirib c¢ixara bilor.
Hamisa kabeli birlegsdirmedsan svval ve ya gebulediciden PCMCIA
kartini gixarmazdan avval alsti séndirmak lazimdir.

Stat uzra istifada

Leica Geosystems firmasinin GPS avadanliglart asagidak
masalalorin halli igiin nazords tutulub:
- P-kod ve ya C/A peyk sistemi NAVSTAR GPS-dan
istifade etmakle élgma ve koordinatlarin hesablanmast:
- GPS-in  miixtalif metodlarini  totbiq etmakle-durum
(vaziyyat);
- GPS misgahidalarinin va néqgte malumatlarinin yaziimasi;
- Program teminatinin  kémekliyi ile hesablama ve
deqigliyin giymatlandiriimasi.
Alstden basqa magsadler Ggiin istifade etmak gadagandir.
Alstden istifade eden miitexessis miitlaq talimatla tanis
olmaldir.

Otraf miihit

Alat yalniz insanin daimi yasaya bilacayi yerds istifade oluna
biler. Agressiv va ya partlayis mihitinde istifade etmok olmaz. GPS-
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gabuledici (SR) ve terminal (TR)-dan yagis altinda mahdud vaxtda
istifade etmak olar.

Xarici antenna

Xarici antennadan yadisda da istifade etmak olar. Ancaq
sonradan Leica Geosystems firmasinin texniki tersfinden
yoxlanmahdir.

Alati hazirlayan firmanin adi LEICA Geosystems AG, CH-9435
Heerbrugg, Switzerland (qisaca-Leica).

Akkumlyator batareyasinin enerji dolduran qurgusu va
PCMCIA kartini oxuma qurdusundan g¢ox nam seraitde istifada
etmok olmaz. Elektrik cerayani vura biler. Bu yoxlama iglarini yainiz
Leica firmasinin miitoxassisi apara bilar.

Alat {izerinde modifikasiya aparilarsa, o, 6igma naticalerinin
sahv olmasina gatirib ¢ixarr.

v Bger alstin dlizglin istemasina glibhs dogarsa, onu yoxlamagq
clin kontrol dlgmaler aparmaq lazimdir. Sgar kameral soraitde
istifade olunmasi nazorde tutulan komplterden ¢6l seraitinda
istifade olunarsa elektrik cerayani vurma gorxusu yaranir. Komputer
hansi seraitde islemek Uglin hazirlanibsa, o seraitde do ondan
istifade etmak lazimdir.

Bitin  kabellar, {icayaqlar, tutqaclar ve s. yaxgi
baglanmalidiriar.

Diggat! Qabuledici P-koddan istifade edir, NAVSTAR
(ABS) sistemi sahibkarlan terafinden xabardarliqg etmadan
sondiiriile bilar. ‘

Elektrik enerjisi kegan xattin, demir yolu xatti yaxinhginda
alotle cox ehtiyath islamak va hamin xatlordan na gadar aral
alati qursan, bir o gadar tahliikasiz olar.

Alat dasinan zaman batareyalarin enerjisini bosgaltmaq
tiglin uzun miiddatli iga salmaq ve ya GKL 122 enerji qurgusu
ila bosaltmaq lazimdir. Xarici antenna magimin tstinda diizgiin
barkidilmayibsa, antennani kiilak va ya har hansi bir mexaniki
toxunma sindira bilar. Antenna yalmz xiisusi tutgaca
baglanmalidir.

Simsok gaxanda antennadan istifade etmak olmaz-ildinm
vurar.

22



§7 Antenna ve GPS gabuledicisinin
ildinmdan miihafizosi

Qeyri-metal otlructusunlin diametri - 12 mm misden,
alminiumdan isa 15 mm. Onlann hindirlikleri 25-50 sm, ildinm
otlractsunin yuxaridan goriinisi 17-ci sokilde, antennanin yerlo
slagelendirilmasi isa 18-ci gokilds verilib.

17-ci sokilda:

- 1-GPS-in antennasi
2- Aparic struktur
3- iidinm otiriicisi

Sekil 17

18-ci sokilda:

1 - iidinmdan miihafize qurgusu

2 - GPS antennasi

3 — Antennanin/qabuledicinin gogsulmasi
4 — Metal (magta) dirak

5 — lldinm étiiriiciisiine qosulma

Leica firmasi ona zemanat vera bilmir ki, elektromagnit
daigalan, aletin daqiq islomasina tesir etmir. Yalniz Leica firmasinin
toklif etdiyi qurgulardan istifade olunarsa, is normal geder. ©gar bu
qurgu radio ve ya televizor diapazonunda manegilik téradirsa, onu -
yoxlamag Ug¢ln alsti yandirnb séndirmak lazimdir.
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L
Sokil 18

Manegiliyin tesirini asagidaki amaliyyatlarin birinin kémakliyi
ile azaltmagq olar :

- ya antennanin yerini va ya istigamatini (oriyentasiyasini)
dayigsmak

- qurdu ilo gabuledici arasindaki masafsni artirmaq

- qurdunu basqa elektrik sabakasine gogsmaq

- dillers va yaxud radio-televizor qurdusu Gzra tacriibsli ve
ya mexanik-konsultanta miraciat etmak.

§8 SR 520, SR 530 aparatlarinin signal gabuletmalarinin
xarakteristikasi

Peyk signallarinin gabulu:

iki tezlikda.

Qsbutedicinin kanallan:

12 kanal L1 daimi izlama (migahida) ife

12 kanal L2 daimi izlema ile

L1 kanalr:

Faza aparicidir, kod P1, C/A kod

L2 kanallari;

Faza aparicidir, kod P2.

L1:AS aparici izlamaler (misahidagilor) qosula da bllarlar,
sondurila ds bilarlar.

C/A kodunun komakliyi ite aparici fazanin barpasi

L2, AS sondiiriilib:

P2 kodunun komakliyi ilo aparici fazanin barpasi
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L2, AS yandinhb (qogulub):
P-kodun komeklyi ile aparici fazanin tam rekonstruksiyasini
tamin edan patentlogmis metodun avtomatik qosulmasi.

Kodla éigmalar

L1, AS sondiirtiliib: ' '

Kod olgmaleri aparici faza ile izlenilir: C/A kodu dgiin kigik
intervalda korrelyasiya etmak (iglin P1 kodundan istifada olunur.

L1, AS qosulub:

Kod olgmealeri aparici faza ile izlenilir: C/A kodu lgiin kigik
intervalda korrelyasiya aparmagq uglin P1 kodundan istifade edan
patentlosmis metoddan istifads olunur.

L2, AS sOndiirilib:

Kod élgmalari apancu faza ile IZlenIIII' P2 kodu.

L1, AS gosulub:

Kod olgmalari aparici faza ila izlenilir: P2 kodundan istifads
edan patentlasmis metod tatbiq olunur:

Irad: L1 ve L2 tezliklarinde faza va kod 6lgmalari, AS
re;:mmm qosulub va ya sondurulmasmdan asil deyil.

Peyklenn (tzlenmalen) muisahidasi: Eyni vaxtda L1 ve L2
tezliklorinda 12 peyk.

Birinci faza 6lgmasina qader vaxt-30 saniya.

Peyklardan signallarin gabulu:

Bir tezlikli.

Qabuledicinin kanallar:

L1 tezliyinde 12 kanalla daimi (miisahida) izlema.

L1 kanallar::

Faza apancidir, ensiz kod C/A.

L1 apancisinin izlsnmasi:

C/A kodunun kémakliyi il aparici fazanin barpasi.

L1- da kod Sigmalari:

C/A kod aparici fazanin tezliyi ile hamarlamagq.

Peyklarin izlanmasi
Eyni vaxtda 12-ya qadar. _
Birinci faza élgmalarina qadar vaxt taxmini 30 saniya.

GPS antennalan
AT 502 ;
Muhafize qurgulu ekranla ensiz zolagh L1/L2 antenna ile.
AT 501
Miihafiza qurgulu ekranla ensiz zolagl L1 antennasi
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Qurgunun g¢akisi
Qabuledici:
SR 530: 1,25kq SR 520: 1,15kq SR 510: 1,15

kq
Antennalar: AT 502: 0,4kq AT 501: 0,4kq
Elektrik enerijisi ila gidalanma talabati
istifada olunan giic (qlivva)

CR 530: Radiomodemsiz maksimum 7 Vit
SR 520: maksimum 5,5 Vt
SR 510: maksimum 5,5 Vt

Qidalanma garginliyi
Bitin qurgular tgiin: daimi tok Gglin nominal 12 Volt (icaze
verilir ~ 11-16 Volt)

Meteoroloji gorait

istismar Saxlama

SR 530 -20°C - +55°C | -40°C - +70°C
SR 520 20°C - +55°C | -40°C - +70°C
SR 510 -20°C - +55°C | -40°C - +70°C
AT 501/At 502 -40°C - +75°C | -40°C - +75°C

Leica-nin FK-karti
istanilan hacmda

Slave xarici yaddas | -20°C - +55°C | -40°C - +70°C

-20°C - +75°C | -40°C - +75°C

Namlik 95%-a qadar.
iglim goeraiti: Apparat yagisa, qgara, toza, quma ve s.
davamiidr.

Aparat komponentlori arasindaki masafalor

SR 510/520/530 gqgbuledicilerinden AT  502/AT 501
antennasina qadar:

Toarkiba daxil olan kabel: 1,2 m-2,8 m

Blava komplektlagdirma kabeli-30 m

Daha uzun kabeller sifarigla verils bilar.
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Bazis xattinin tapilmasi daqiqliyi .
Diferensial faza dlgmaleri

Rejim SR 530 SR 520 SR 510
Statistika S5mm+1ppm Smm+1ppm 10mm+2ppm
Tez Smm+1ppm Smm+1ppm | 10mm+2ppm
statistika ‘

StopsGo | 10mm+1ppm f0Omm+1ppm 20mm+2ppm
Kinematikal 10 mm+1ppm 10mm+1ppm 20mm+2ppm

Statistika

Diferensial kod élgmalari

30 sm

30 sm

Kinematika

30 sm

30sm

Qeyd: Bazis xaftinin o6lglilmasi daqigliyi signallan qabul
yerlagmasindan,

olunan ' peyklarin sayindan,
miisahide middatindan,
effektierdan,

goxsial

keyfiyyatindan asilidir.

onlann handasi
efimeridin  daqiqliyindan,
geyri birmanali

ionosfer va
problemlarinin  hallinin
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) Fasil. GPS olgmalarinin imumi planlagdinimasi.
: . Bazis xattinin uzunlugu

GPS qabuledicisi ‘peykdan gelen signal - fazasim- mﬂhmetr
dagigliyinda olgiir. Ancaq peyk signallan kosmik mekandan ve
atmosferadan kegarkan tahrif olunur ve zsiflayir. Atmosfer ionosfera
ve troposferadan ibarstdir. Atmosferin galxalanmasi (yirgalanmasi,
terpanmasi) 6lgma naticalerinin dagigliyini azaldir.

Geodeziya GPS olgmalari differensial metodla hayata kegirilir.

Bazis xotti o xatta deyilir ki, onun har iki ucunda gebuledici
qoywmus olsun va onlann kémakliyi ila tapilsin. Eyni vaxtda hag ik
gebuledici ila . peyklor toplusunun musahtda& atmosfer tasmndan
yaranan sahvleri aradan qaldinr.

Qisa bazis xatlari nisbaten yiiksak dagiqglikle taplllr Cunkl bu
gebuledicilarin Ustlarindaki atmosfer parametri eyni olacaq.

Tez statika metodla ndqte (zerinde ‘musahide az vaxt teleb
edir. Ona gore de bazis xattinin uclarinda ionosferanin vaziyysti eyni
olmasi magsadauygundur.

Belsliklo, GPS geodeziya va tez statika metodia Slgmalarin
minimal qisa bazis xattinde aparimasi maslahat gorilir.

§ 9 Tez statika metodu tligiin miivaqgati istinad
stansiyasi

Misahide Ugln telab olunan vaxt ve onlann daqiglikleri bazis
xattinin uzunlugundan asili oldugu Ugiin onlarin minimal qisa
olmalan taklif olunur.

Rayonun arazisinden ve tapian nogtslerin sayindan asili
olaraq bir ve ya bir nega mivaqqati istinad stansiya qurmagq
lazimdir. Bazis xatiori miiveqqgsti istinad stansiyadan radial (radius
istiqgamatinda) harakst (dadiimaq) edarsak bir ne¢o kilometre gader
uzana biler. Ancaq yadda saxlamaq lazimdir ki, xattin qisa (gddek)
olmasi daha da alveriglidir. ®mak mahsuldarigi ve dlgma deaqigliyini
artirmaq magsadile 5 km uzunlugunda olan bazis xatlarinin bir nega
miiveqqati istinad stansiyalarindan tapiimasi daha slveriglidir, nainki
bir tnerkezi négteden uzun bazis xattinin (meselon, 15 km)
tapiimasi.

28



§ 10 Kontrol élgmaleri

Tacrubavi olaraq butin geodeziya Slgmalarini bir nega deofe
aparmagla, apariimis dlgmalera nazarst olunur.

Klassik geodeziyada bitin ilkin dlgmalarin deaqiqliyi, alatin
stansiyada qurulmas) daqigliyi, alstin hindirliyinin dizgiln
Olgllmasi va s. nozaratda saxianilir.

Bunlardan basqa teodolit gedislarinin, poligon
nivelirlenmasinin, kontrol  xatlarin uzunlugu, noqtalerin
koordinatiarinin tokrar hesablanmalar ila biitin 6igma ve hesablama
isleri yoxlanilir. isin néviinden vs dagigliyindsn asil olaraq yuxarida
gosterilon (dlgma islerinin) nazarst GPS oélgmalerinde des tatbiq
olunmast tekliif olunur. Nogtalerde qisa (dovrde) vaxtda tez statik
metodia aparilan élgmalers xlisusi diggat yetiriimalidir.

Ogar misahide vaxtr gox qisa bir vaxtda aparilarsa, peyklerin
hendasi yerlagsmalari genastbaxs olmazsa (GDOP-nin gostsrilmasi
ilo) vo ya ionosferanin qasirdasi artarsa, onda mslumatlar postda
komputerde hesablandiqda alinmis natice gdzlanilan daqiglikdan
¢ox asagt ola biler. Lazimi degiglikden asih olaraq istifadaci kontrol
noqtenin tayinine yenidan baxmalidir. Bu hal o situasiyada hayata
kegirilir ki, miisahide vaxti minimuma endirilsin va GDOP-a aidiyyati
olan taklif nazera alinmamis olsun.

Astli olmayan nazarat ugin taklif olunur:

1) Noqte - Gzarinde sutkanin (bir geca-gunduzun) miixtalif
vaxtlarinda iki dafe 6lgme aparmagq. Bu aletin stansiyada
qurulmast parametrinin, peyklarin handasi yerlagmasinin,
atmosfer goraitinin miixtalif olmasina qarantiya verir. -

2) Gedisin acgiqhgim bazis xattinin avvalinden axirina kimi
hesablamagq.

3) Saboka yaradan sarbast bazis xattini tapmaq (hesablamagq).

Ferdi nazarst bir istinad stansiya avazinde ikisinden istifads
etmakle hayata kegirils bilar.

Onda bizim ixtiyarimizda har bir néqte (i¢iin iki natice olacaq.
Ancagq onlarin har biri eyni élgmadan - mobil gabuledicidan alinan va
eyni parametrds qurulan alat 6lgmalari naticalerindsn olacaglar.

§11 Gecs vo glindiiz miisahidalari arasindaki farq

lonosferanin veziyysti giinasin siia buraxmasi ila tayin olunur.
Ona gore ionosferanin tasiri giindiiz daha ¢oxdur nainki gece. Bunu
nazers alaraq tez statik metodla bazis xatti tapilanda gecs tapilan
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bazis xatti gindiiz tapilandan texminan iki dafe uzun ola biler. Yoni
gece miigahidesi giindiiz misahidasina nisbatan iki defe az vaxtda
apanlir. Son vaxtlar yay dovrlerinde gines aktivliyi il alagadar
ionosferanin aktivliyi 11 illik sikl dairesinde artir. Bu haqda genisg
maelumat sonra verilacak. :

§12 Uzun xatlorin tapiimasi

Uzunlugu 20 km-e qader olan bazis xattinin goxmanal
giymeti SKI program teminatinin terkibine daxil olan tez statik
islonme (hesablama) — postunun alqoritminin komakliyi ils
hesablanir.

Uzunlugu 20 km-den gox olan bazis xatlarinin goxmanal
giymatini hesablamaq Gglin SKI hesablama — postunun basqa
algoritmindsn istifade olunur. Bu alqoritm ionosfer tasirinin
oksariyyatini aradan qaldinr. Ancaq faza ¢oxmanaliigin hallinde
tamragamli xarakteri pozur. (Naticade {izen verglilla Uzlesirik, yani
peyklo gobuledici arasindaki masafede yerlagon dalgalann
uzunluglar tam ragam olmuir).

Umumiyyatle, bazis xatti ne gader uzun olarsa, bir o qadar da
misahida vaxtini uzatmagq lazimdur. ,

Peyklarin handasi yerlagmalari diaqramlan va GDOP qrafiklori
ilo tanis olandan sonra konkret sutka tgiin alverigli «pancara» -
misahida dévrii segmak olar.

GPS miisahidasini deqiqa daqigliyinda planlagdirmaq qeyri
mimkdnddr.

«Pancaradan» teyin olunmasina az vaxt teloab eden goxlu
nogtelerin secilmasindansa, az noqta segib her birinde gox vaxt
misahide aparmaq daha alveriglidir. Glinki miisahide vaxt artdigca
alda olunan dlgma naticaleri daha da keyfiyyatli olacaqdir.

§13 Koordinatlarin yerli koordinat
sistemine kegirilmasi

System 500 va 300 gebuledicileri ndqtalerin nisbi
koordinatianmin daqiq alinmalanni temin edir. Sonradan post
hesablamalarinda vahid gabaka (tor) ila alagalendirilir.

Bu zaman koordinatlar WGS-84 ilkin. koordinat sisteminds
hesablanir. Gox vaxt GPS élgmalari WGS-84 koordinat sistemindan
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bu regionda istifada olunan referens-ellipsoid mistavi diizbucagli-
yerli koordinat sistemina kegmayi talab edir.

Koordinat  sistemini dayisanda  koordinatlar  farqinin
parametrini hesablayanda GPS sebsakasi ndqtalerinin terkibine
koordinatlan yerli koordinat sisteminde  malum olan nogtealer de
daxil olmalidiriar.

Koordinatlan her iki sistemds - WGS-84 va yerli — malum olan
nogtelerdan, dayisma parametrini tapmaga vea yerli koordinat
sistemindaki ilkin malumatlardaki sahvi agkar etmaya yonaldilib.

Bu clir mantaqaler is aparilan rayonlarda barabsr qurulmus
olmalidiriar.

Butin  transformasiyasi olunan = parametrlarin  daqiq
hesablanmas! ugiin (koordinat oxlan (zra yerdayisma, oxun
firanmasi, miqyas) an az (g, doérd va daha ¢ox mantagadan istifade
olunmalhdir.

Daha genis malumat alda etmak (giin SKI — Pro sanadlsrine
muraciet etmak lazimdir (Datum/Map modul yazilarina).

§14 isin planlagdiriimasi
1) Misahide seansini daqiq planlasdirmaq

2) Olgmenin Gmumi sxemini, négtelarin sayini, lazimi dagqigliyi
muayyanlagdirmak

3) Mobvcud geodeziya sabakasina baglamagi planiasdirmag
4) Yerli koordinat sistemina kegida diqgati artirmaqg.
5) Migahide va hesablama ligiin optimal Gisul segmak -

6) Yuksak daqiqlikli naticeler silde etmak Ugiin imkan daxilinde
bazis xattinin uzunlugunu qisaltmagq

7) Mivaqgsti istinad stansiyalanndan istifads edsrak:
- sarbast kontrol lgma aparmagi nazardas tutmaq

- muxtelif «pancaraler» dévriinde (vaxtinda) ikiqat olgmalari
aparmaq.

- Poligonun agighgint yoxlamag.
8) Nogtaler arasindaki sarbast bazis xattini 6lgmak
9) Ikiistinad stansiyadan istifade etmak
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10) Mﬂsahidé Uc;(]n' alverisli (miinasib, yararl) «pancaradan»
istifade etmak

11) Uzun xatlarin olgiilmasini geca seansina planlagdirmaq

12) Yiksak daqiglikli natice alde etmok (lgln bir «pancsre»
haddinds maksimal sayda ndqteni misahide etmays cohd
etmak lazim deyil.

§15 Miivaqqseti istinad stansiyalan

Omak meahsuldarid va oOlgma islorinin dagigliyi ndqteyi-
nazerindsn bir nega istinad stansiyalardan qisa bazis xatlerinin
dlgulmasi daha ¢ox magsadauygundur, nainki bir markazi ndqteden
uzun bazis xatlarini élgmak (sakil 19) .

Sakil 19
M-miivaqqati istinad stansiyasi

Misal:
Statik vo tez statik metodla éigmakle alti mivaqqati istinad
nogtalarinin koordinatlarini tapaq.

1) ikiqat 6lgma va ya sarbast bazis xattinin tayini ilo quruimus
sabakanin dagqigliyina nazarat etmak.

2) Miveqqgeti istinad stansiyalanndan istifade edersak bazis
xatlerinda tez statik metodla 6lgma aparmagla yeni négtalarin
koordinatlarint tapmag.

3) Sebakenin (kritik) ¢atin ndgtalarinda kontrol dlgmaleri planlas-
dirmagq.
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Il Fasil. Miisahide layihasinin tartibi. GDOP-

handasi kesdirmasina gors daqiqliyin azalmasi
gostoricisi

Peyklarin handasi yerlogsmalarini qiymatiandirmak {giin
GDOP béyiik rola’ malikdir. GDOP-un kicik qiymati handassi
kasdirmanin yaxs! oldugunu gosterir. GDOP miqdarinin boyikliyi
hendasi vaziyystin yararsiz oldugunu bildirir. GDOP migdarinin
azalmasinda yaxsi natice alinacagi go6zlenilir. Klassik oks
kesdirmads peyklorin pis handssi vaziyyatini «06li zona» ila
miiqayisa etmak olar.

Peyk yerlasmalerinin pis handesi vaziyystinde = alinmisg
naticalarin iglonmasinden alinan regamlar etibarsizdiriar. Tez
statistik metodla 6lgme aparanda an etibarli GDOP boylkiiiyl 8 ve
ya 8-den az olanda, kemiyyat (migdar) 5 va ya ondan da az olanda
an keyfiyyatli naticaler alds etmak olar.

'§16 GPS odlgmalarini muvaffaqiyyetla aparmagq ligiin
«panceara» se¢ilmasi

Yiksakdaqiglikli GPS élgmalori aparmagqg Ugln miisahideni
slverigli  «pancerado» aparmaq  megsadauygundur.  8ger
misahidagi durdudu yerin en va uzunlug dairslarini 1° daqigliyinds
bilerss, onda . Survey Design modulun-  SKI-Pro programi
musgahidagiys miisahide lgiin alverigli dovr segmays kémaklik edar.

Tez statika ilo 6lgme aparanda «pancara» segmaya Xxiisusi
digqgat yetirmak lazimdir.

Tez statikaya ygrarl «pancarade» dord peyk ve ya GDOP-la
8-dan az peyk olmalidir. istinad stansiyalan va ¢6lds istifads olunan
mobil gabuledicileri (Rovera) iigiin onlarnin horizontdan ylksakliyi
15%dan gox olmalidir. .

iki vo daha artig yaxs! «pancarada» uzun vaxtda, masaslan,
istinad stansiyalarin koordinatiarinin tapiimasinda, uzun xatlarin
Olgiilmasinda pis soraitli  dévriarda apariimig  misahidalarden
alagalendirici manqa kimi istifade etmak olar.

Sger négtenin yaxinhginda peykden gslan signali qabul
etmaya manegilik téradsn har hansi bir obyekt ve ya qurgu varsa,
onda signal blokirovka edan anlan askar etmok (igiin Sky plot
programindan istifade etmak lazimdir.
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Bazi peyklorden gelan signallarin manegiliklorla lzlogmasi
GDOP géstaricilarinin pislegmasine gatirib ¢ixara bilar.

Survey Design modulunda peyki xaric edib GDOP-u
yoxlamaq lazimdir. Noqtanin daqiq rekognassira olunmasi xiisusi
diqgat telab edir.

§17 Qoanaatbaxs «pancaranin» segilmasi
Tez statika pancearasi

Yiksakliyi horizontdan an azi 15° olan 4 ve ya daha gox peyk.

v GDOP 8-dan ¢ox olmamagla.

©n yaxsg! sarait buniardir:

v ¢oxlu peyk oimasi

v GDOP 5-dan ¢ox olmamaq

v Peyklarin horizontdan 20%dan yiksoklikde olmasi.

Asagida gostorilon operasiyalan aparmagq lazimdir:

Signalin gabul olunmasina manegilik téraden obyektin tasirini
yoxlamaq Ugiin Sky Plot-dan istifade etmok. ©ger har hansi bir
peykdan galen siqnal blokirovka olunubsa, onda GDOP-u yenidan
hesablamaq .

©ger 4-5 peykdsn ikisi horizontdan 20°-dan asagi
yuksaklikdadirse, o tefsilata (situasiyaya) xiisusi diqget yetirmak
(sakil 20).

Misal:

1) Qanaatbaxs «pancare»-GDOP giymati  2) Bu ciir «piklarsda 3) Cox da ganaatbaxs
kigikdir va kifayat qadar sabitdir. misahida dayanmalidir ~ olmayan «pancara»-
GDOP-un kifayat giymati
haddan boyikdir
Sakil 20
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§18 Miigahida miiddati va bazis xatlarinin
uzunluglan

Colde hesablamada yaxsi natice sida etmok agin misahida
vaxtinin - uzunlugu bir negs faktordan asiidir: bazis xattinin
uzunlugundan, miisahide oluna bilecak peyklarin sayindan, (GDOP)
peyklarin handssi yerlagsma-sindan, ionosferin vaziyyatinden. 4
peykdan alinan signallar GDOP < 8 olduqgda 6lgma islari ancaq tez
statik metodla aparilarsa, lazim olan masahide vaxtinin muddati
8sasan bazis xsttinin uzunlugundan va ionosferin vaziyystinden asil
olacaq. T ‘

lonosfer tesirinin deracasi tasirin 'sutka arzinds dayisdiyindan
va Yer sathinin hansi yerinda misahids apanimasindan asilidir.

ionosfer sapmasi (qasirga) giindiize nisbaton gecaler iki dofe
az oldugundan, gecsler musahideys glndiizs nisbatan. iki dsfo az
vaxt taleb olunur ve ya hamin vaxtda bazis xattini iki dafs uzun
gotirmak olar. Ona géra uzunlugu 20-30 km olan bazis xattini geco
Olcmak daha alveriglidir.

Duzdir, musgahids vaxtini daqiq demak olmaz ki, bu vaxt
musahide aparilarsa,slda olunan natica deqiq olacaq. Buna taminat
vermak olmaz. Asagidaki cadvalds timumi masiohatiar verilib.

Onlar orta qurgaqda miasir saviyyade ionosfer sapmasinda
ikitezlikli gabuledicilarin testins asaslanibdir.

... GuUnagin . onbirillik- sikkinin - aktiviesmasi- gargivesinds indi
ionosferin aktiviesmasi miisahids olunur.

Bu yaxin vaxtlarda ionosferin aktiviegmasinin  artmas:
gozlendiyi Uglin ya miigahide vaxt ¢oxalmalidir ve ya bazis xatlsri
gbdaimalidir (qisaldiimalidir).

ionosfer aktivliyi bir de Yerin harasinda musahidanin
apariimasindan asilidir. Onun tasiri orta qursaqda azdrr, nainki qitb
va ekvator srazilorinda.

Ona da diggst yetirmak lazimdir ki, (flige yaxin yerlasan
peyklerin signallar atmosfer sapmasina daha ¢ox meruz olurlar,
nainki yliksekda yerlason peyklardan galen signaliar.

Ona gobra tez statik metodu ilo Olgma aparanda 4-5 peykdan
ikisi  20%den asag olarsa, miigahida vaxt! artinimalidir.

Musahida miiddati (vaxt) asagidaki faktorlardan asilidir:
*Bazis xattinin uzunlugundan

*Signal qabul olunan peyklarin sayindan

*(GDOP) handasi yerlagmasindan
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* jonosferin voziyystindan.

ionosferde sapma deyismasi vaxtdan asihidir-sutka arzinds,
aydan aya, ilden il va noqtanin Yer sathinda yerlasmasindan.
Asagidaki cedvelds bazis xatlarinin texmini uzunluglar, orta

qurgsaqda muasir

ionosfer

aktivliyinin  saviyyasinda

ikitezlikli

gabuledicidan istifada etdikde miisahide miiddsti verilmigdir.

Miigahide
metodu

Tez statik

Statik

Taxmini mﬁsahida

GDOP 8-dan
az oldugda | Bazis xettinin vaxti
peyklarin uzunlugu
sayi glindiiz geca
4 va gox 5 km-9 qadar 5-10 | 5 dagiqe
4 vo gox 5-10 km deqigd | 5.1 dagige
5 v Gox 10 -15 km 10-20 | 550 daqige
¢ daqiqe a9
20
daqiqe-
dan ¢ox
P R S —
4 va gox 15-30 km 5-10 1 saat
4 va gox 30km-den gox | 99948 | 2 saat
1-2 saat
2-3 saat
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Célislari. Istinad (stansiya) mantagqasi

IV Fasil.

Geodeziya GPS-6lgmaleri differensial metodia apanhr. Bunun
naticasinds istinad stansiyadan mobil (rovera) stansiyasina gader
bazis xatti tapilir. Cox vaxt bir istinad stnasiyadan bir nega bazis
xatti Olglidiyli liglin slagalandirici istinad stansiyasina yaxsi yer
segilmasi xlsusi shamiyyat kasb edir. Istinad stansiyasi ele yerds
secilmalidir ki, GPS-la misahide alverigli olsun. Segilon yerin
asagidaki kimi olmasi maslohat goriiliir:

* Ufiigden 15%dan ylksaklikde yerlagon saman (goyir)
blokirovka eden manegiliyin olmamasi
* goxgiial effekto gatiren oksetdirici sathin olmamasi

*tahlilkasiz  yerda yerlagmasi -nagliyyat va piyada
kecidlarinden uzaqda. '
Qabuledicini avtomatik iglotmak tgiin sorait yaratmagq.

* Yaxinhqda giiclii étiiriicitlorin (radio, televizor ve s.)
olmamasi. ' :

Bitin teyin olunan néqtslerin naticaleri istinad stansiyasi
iginin  keyfiyystinden asilidir. Belolikls, istinad stansiyasinin
gabuledicisi 6z funksiyasini etibarla yerina yetirmalidir:

* Enerji ile ardicil, fasilesiz tamin etmak. Tam dolu
akkumlyatordan istifado etmak. s vaxt ehtiyatda
akkumlyator saxlamaq lazimdir. imkan daxilinde igiq
gobakasina qosulmag.

* Butin miigahidalari yaddasa yazmaq (giin yaddasda na
qadar bos yer oldugunu yoxlamagq.

* Antennanin hiindiirlityiinii iki dofo 6igmak va antennanin
tayin olunan (tapilan) néqgtaya nishatan siirligmasini.

* Olgma parametrinin diizgiin qoyulmasina (miisahidanin
novii, melumatlarin yazilmasinda intervalin gozlanilmasini) ve
onlarin roverds qoyuimus parametres miivafiq olmasina amin
olmaq.

Asagidakilara xisusi fikir vermak lazimdr.

istinad stansiyasi (i¢in koordinatlari malum olan ndgte segma
macburi deyil.

istinad stansiyasi Ugilin yuxarida gésterilon sortiari yerina
yetiran néqts daha slverislidir.
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WGS-84 koordinat sisteminden lokal koordinat sistemina
kegande parametrisrin hesablanmasi Ugiin GPS gabekasinda
koordinatlan malum olan yerli koordinat sisteminin mantagslori daxil
olmahdir. Bu mantegelardan istinad stansiyatar kiini istifade’ etmak
macburi deyil. Onlar mobil gabuledicilerle miisahids etmak olar.

§19 WGS -84 koordinat sisteminda koordinatlari
malum olan néqtanin moévcudlugu

Bazis xattinin uzunlugunu postda hesablayanda bir istinad
noéqtenin koordinatlarini vermak lazimdir. Basga noqtslerin (rovera
pozisiyasi) hamisinin koordinatiar «qeydolunan» ustmad noqtasuna
nisbatan hesablanir.

Hesablama naticalerine sistematik sahvin tasirini azaltmaq
tgln istinad néqtssinin koordinatlan WGS-84 koordinat sisteminda
20 metr dagqigliyinda malum olmalidir. Ona géra yaxsi olar ki, WGS-
84 koordinat sisteminda istinad ndgtesinin Rbordinatian 10 metr
degigliyinds olsun.Yoxsa naticaye sabakanin' miqyaslasdinimasi
sehvi do daxil olacag - 1-2 ppm. Bu o demakdir ki, her hanst bir
néqteinin GPS-la tapiimasinda gabskeds en azi bir ndqtenin
koordinatlari mitleaq WGS-84 koordinat sisteminds 10 metr
daqigliyinde malum olmalidir.

WGS-84 koordinat sisteminds noéqgtenin koordinatlarini ya
girigina imkan olan manbalardan gotiirmak olar ve ya §22-deki kimi
hesablamaq olar.

Oger WGS-84 koordinat sisteminda he¢ bir nogtenin
koordinatlan mealum deyilse va ela bir manba yoxdur ki, ondan
istifade olunsun, onda Single Point Position (ayn bir noqtanin
vaziyyatinin tayini) adlanan SKI Pro alqoritmlerin birinden istifade
etmak {azimdir.

Ancaq yadda saxlamaq lazimdir ki, GPS sahibina istanilon
anda selektiv (SA) giris daxil ola bilsr.

Bu problemleri aradan qaldirmaq Uglin vahid gixis yolu Single
Point Position programinin kémakliyi ila hayata kegirilon naticani
ortalagdirmagq {i¢lin gonaatbaxg miiddatda miisahide aparmaqdir.

Umumiyystle, bir nego saat orzinds istinad stansiyalan
malumat topladiglan vaxtda rover bir ndgteden bagqasina kegacak.
Bu halda istinad stansiyasi {i¢iin SKI modulunda Single Point
Position programi ile aparilmis isin naticeleri SA tasirina nisbaten az
maruz olacaq.

Oger bir nege daqgigeds aparimig misahide malumatian
Single Point Position metodu ile hesablanirsa, onda sellektiv
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(seg¢ma) giriginin tasirinin orta giymati gétirilmayscak. SA-ya gore
natice 100 metrden ve daha gox sahvie tapilacaq.

Nogteni tapmaq tgiin hamiga noqteds ¢ox saath miisahida
aparidigda Single Point Position metodunu tadbig etmak olar. Ona
gore de hesablanmis WGS-84 koordinatlari 10 metr daqigliyinds
alinir. Single Point Position metodu ils masalenin etibarl halli Gglin
minimal migahide vaxti 2-3 saat olmaldir. Bu sortla ki, 4 va gox
peykdan signal gebul olunsun ve GDOP yaxs! olsun. Na gader
musahide vaxti ¢ox olarsa, bir o geder Single Point Position-la
masalanin halli keyfiyyatli olacaq.

Yeni néqtalards miisahida
Mobil gabuledicinin operatoru bazi anlar (momentlari) nazara
almahdir. Bu xisusile tez statik metodla 6lgma igleri az vaxtda
misgahida aparanda x{isusi ahamiyyat kesb edir. O bilmalidir:

- Olgmo parametrinin diizgiin goyulmasina amin olmaq
(misgahida névii, malumatiann yazilmasi intervali va onlarin
istinad stansiyada qoyulmusg parametra miivafiq olmasu).

- Antennanin hiindiirliiyiiniin diizgiin 6lgiilmasi va onun
tayin olunan néqtoya nisbatan siirigmasi.

- Noqgtade az miigahida aparanda GDOP-un bdyiik-
kigikliyini diqgetle miisahids etmak.

- Tez statik rejiminda 5-10mm + 1 pPpm daqiqliyinde natica
olde etmek (igiin dlgma iglarini yalmz GDOP-un qyimati 8-dan
az olanda aparmagq.

§20 Stop and Go (Dayan va Get)
indikatorundan istifada

Qabuledicinin Stop and Go indikatoru rover operatoruna
GDOP-in miqdan 8-den az olanda 4 ve daha ¢ox peykdan tez statik
metodla 6lgma aparanda taxmini olegma vaxtini giymatlondirmays
imkan verir. :

Bu géstaricileri alda rahbar tutarag miayyan etmak olar ki, na
vaxt miusahidani yekunlagsdirmaq olar ve postda (nbqtada)
hesablamada yaxs: netico olde etmsk olar (qeyribirmanalr,
qeyribirragamlinin halli nogteyi nazerden).

indi bu indikatorun komakliyi ils uzunlugu 0-5 km va 5-10 km
olan bazis xattini iki diapazon ugiin 6lgma dévriini giymatlondirmak
olar.

39

~



Taxmini qiymat orta qursagda GPS misahidasi Gg¢in indiki
situasiyaya osaslanir. Bu sartla ki, istinad stansiyasi ve rover eyni
peyklori izlamali olsunlar.

Stop and Go indikatoru yalniz mobil gebuledicisini izladiyi
dglin, onun xidmati lazimi misahide middatini giymeatlandirmakdir.
Onu bagsqa magsadlar ugun istifade etmak lazim deyil.

§21 GOl jurnahinin islanmasi (doldurulmasi)

Bitin geodeziya islarinda oldugu kimi GPS d6igms islerinds
da her bir axtanlan (tapilan) néqtada ¢ol jurnals doldurulmalidir. Col
jurnali hesablama arafesinda mslumatlann yoxlanib redakte
olunmasini asaniasdirir.

istinad stansiyalar

v Ufiiqdan 15° yuxarida manegiliyin olmamasi »

v Yaxinliqda ¢oxsiall effekt vera bilon aksetdirici sathlarin
olmamasi

v  Qurgunu avtomatik 'rejimde islamak ilgfm goymaga
tohliikasiz yer

v Yaxinhqda elektromaqmt sia buraxan:manbsalarin olmamasi

v Elektrik enerijisi ila tamin olmaga tammat

v Melumatlar yaddasa yazmaq uglm yaddasda lazimi
hacmda yer

v Qebuledicinin  parametrinin - dizgin tanzumlenmasr '
(masalan, . malumatiann yaziimasi intervalr)

v Antenna hundurtuyunun dlcilmasina ¥a onun. siuriismesing
nazarat

v Aparat qurulan négta geodeziya sabakasinin istinad noqtasi
da olmasa olar :

v Pis istinad sebakesi ndqtesinde miiveqqati istinad
stansiyast qurmaqdansa, GPS — miisahidasi (iglin yaxst saraiti olan
néqtalards miivaqqati istinad stansiyasi qurmagq daha slveriglidir.

Dagiq geodeziya GPS d&lgmalarinde an azi bir ndqgtsnin
koordinatt WGS-84 koordinat sisteminda 1OTn daqiqgliyinde malum
olmalidir.

Rover

Peyklarin iifiiqdan hiindiirliiklori 15° az olmamagq soertila.
v Peyklardan galan signallara manegilikiar olmamahdir

v Coxgual effekt vera bilan aksetdirici sathlarin olmamasi

v Yaxinlqda elektromaqnit slia buraxan manbalarin olmamasi
v Akkumlyatorlarin enerji ilo tam doldurulmalan
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v Melumatlan yazmaq {g¢ln yaddas hacminin ganastboxs
olmast

v Qobuledici qurgu parametrinin diizgiin olmasi (masalen,
malumatlarin yaziimasi interval)

v Antenna hinddrliyinin dlglilmasina ve onun sirlismasins
nazarat

v Blverigli (mlnasib) «pancaralerde» misahidsnin aparimasi

v GDOP-in migdar! 8-don ¢ox olmamalidir

v Musahida vaxtini giymatlendirmak G¢lin Stop and Go
indikatorundan istifade

v G4l jurnah doldurulmalidir

Tacriibavi maslahat

v Ugayaq (treqer): taraz boslugunun ortada olmasini va optik
saquli yoxlamagq.

v Alst Ugayaq Uzarinda deaqiq Uflqi veziyyst getiriimalidir va
noqts lzarinda qurulmahdir.

v Antennanin hinduarliyinin odlgilmasini va sudrlismasini
yoxlamag.

v Yadda saxlamaqg: Antenna hindurllyinin olgllmasi sshvi
masalanin sonuncu naticesina tasir edir.

v lIstinad mobil stansiya ile slage saxlamaq (giin radio
alagasindan istifade etmak.

v Daeqgiq nstice alde etmak dgin antennanin dizgin
istigamatlandiriimasina (oriyentasiyasina) ¢aligmaq lazimdir.

Co6l jurnalinda yazitmahdr:

Nogtanin nomrasi: Tarix:
Qabuledicinin seriya nomrasi: Operator:
Yaddas kartinin némrasi:
Sazlama tipi (modeli):
Antennanin hindiirliyi:
Olgmanin baglama vaxti:
Olgmanin qurtardig vaxt:
Dévrlarin sayi:
Peyklarin say:
GDOP:
Koordinatlar:
en uzunlugq

Qeyd:

41



V Fasil Malumatlarin SKI-Pro programina idxal

. edilmasi. “Molumatlarin otiiriilmasini
' vaxtinda yoxlama vo redakte etma

Malumatlar SKI-Pro programina bilavasite FK slot kartla vo ya
FK hesablayici kart qurdusu ile &tiirilir. Bu da System 300
(kontroller) nazaretgisi ilo ve ya System 500 gabuledicisindan
Sturdlar. Bunlardan basga kompiterin  bark  diskina yazilmis
avvalcadan islenmemis Olgma naticaleri de SKI-Pro programina
oturule bilerler.

Malumatiar étiiriilorken operator yoxlayib bazi malumatlar
redakte eds bilar.

Xiisusila agagidaki yoxlamalari aparmaq maslahat
goriilur:

* Noqtanin identifikatoru:

orfografiyani bas va satir harflarini, buraxilmig sohvlari va
s. yoxlamaq.

* jnanmaq lazimdir ki, iki deofe miisahide olunmus
nogtslerin eyni identifikatorlari var.

Bir layihads olan miixtelif noqgtaler mixtalif identifikatora malik
olduglarina amin olmaq.

Col jurnal ilo antennanin hagigi hiindurliyini ve slrasma
elementlarini miiqayisa etmak.

Ona da xisusi diqget yetirmek lazimdir Ki, yuxarida
gosterilanlerle slagadar qurulan négtenin parametrlarinde SKI-Pro-
nun bazi modullarinda dayisiklik ola biler.

Bu cur doyisiklik olarsa bazis xattinin uzunlugunu yenidan
hesablamag lazimdir. -

islanmamis 6lgma naticalarinin va
layihalorin ehtiyat suratlari

Hesablanmis malumatlan gebulediciden géturib ehtiyat Ggln
suratini ya diske vo ya bark diska kogirmak. FK-kartin1 temizlayib
ondan sonra istifade etmak olar. :

FK-kartindaki malumatlara hamise girig var.

‘Bir nega kartin yaddasinda olan melumatlari arxive kogurande
har bir kartn malumatlarn  Ggin ayn katalog yaratmaq
magsadauygundur.Biitin layihe malumatlarnni idxal etdikdan sonra
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malumatlar hesablamazdan avval mutleq butin direktoriyanin
layihs ile birlikds surstini yaratmagq lazimdir.

§22 Meantaqgalarden biri liglin ilkin (istinad) WGS-84
koordinatlarin alinmasi

Yuxarida geyd olundugu kimi bazis xattini hesablamaq Gclin
an azi bir négtanin koordinatlan gqeyd olunmalidir.

Qalan nogtelerin  koordinatlari «geyd» olunan ndgtenin
koordinat-larina asasen hesablanir.

istenilon deaqiq GPS dlgmaleri ¢iin  WGS-84 koordinat
sisteminda gabaka noqtslarindan birinin koordinatlar texminan 10 m
dagiqliyinda malum olmalidir,

WGS-84 koordinatlarinin ya daxil edilmasi mumkin olan
manbadan goéturmak olar va ya 6lgmakla tapmaq olar.

SKI-Pro programinin kémakliyi ile sads yolla négtanin melum
dizbucaqgh koordinatlarini geodeziya ve vya istifade olunacaq
referens-ellipsoid koordinat sistemine kegmak olar.

Oger referens-ellipsoide va WGS-84 ellipsoide qarsihiqli
oriyentirlema elementlari melumdursa, onda WGS-84 koordinat
sisteminde qenastbaxs daqiglikde koordinatlari almag olar.

Ellipsoiddsn ellipsoide kegid parametrini giris Gglin asan olan
manbalerden gétirmsk lazimdir. Yuxarda deyildiyi kimi istinad
stansiyasini koordinati malum néqtada qurmaq macburi deyil.

Oger istinad stansiyasi (glin koordinatlar malum olmayan
nogtaden istifade olunursa ve rover Glgcmae islarini koordinatlari
malum nogteds apararsa, onda birinci bazis xattinin uzunlugunu
malum noqgtaden (roverdan) asanligla tapmagq olar. Bu malumatlarin
osasinda istinad stansiyasinin baslangic koordinatiarinit WGS -84 |
koordinat sisteminda alib geyd etmsk olar.

Oger istinad stansiyasinin baslangic koordinatlarr WGS -84
koordinat sisteminde malum deyilsa va ya yuxarida deyilon (sulla
almaq qeyri mimkundursa, onda (algoritm) onun aveazedicisi SKI-
Pro programinda Single Point Position-den istifads etmak olar.

Bu halda hamiga bir nege saat miisahide apariimis nogtanin
koordinatlan hesablanir. Sonra selektiv girisin (SA) tesirini tapmagq
lazimdir. Noticads WGS -84 koordinatlan 10 m degqigliyinda
alinmalidir.

Bu haqda §13-do informasiya verilmisdir. Yadda saxlamaq
lazimdir ki, istinad stansiyasinin ilkin koordinatlari istenilan
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deqiglikde tapimazsa, béylk sshvle hesablanacaq ki, bu da 06z
tasirini basqa hesablamalarda gosteracak.

Hesablanan malumatlarin parametriari

Cox vaxt alde olunmus melumatiarin iglenmasi {igin in the
vast majority of cases, the B «ylklomak» parametrindo goyularsa,
onu dayismaye ehtiyac yoxdur. Giinki buradan alinan naticaler
genastbaxs olacaq. Cox nadir hallarda malumatiann islenmasi
parametrinin birinin va daha goxunun deyigsmasina ehtiyac olur. Bu
haqda (imumi malumat agag@ida verilir.

§23 Ufiigden yuxarida olan yiiksaklik kasdirma bucag:

Geodeziya GPS 6lgmaelerinde maskani peykin Gfugden 15°
oldugu giymatde qoyurlar. Ona gbre do muisahide naticelerini
hesablayanda «yiiklomak»-da bu reqem goturular.

Dagqiq netice alde etmak Ugiin yiiksakliyi ufuqdan 15° az olan
peyklarden istifade etmak lazim deyil. Kasdirma bucagim artirmaq
olar. Ancaq bunu cox ehtiyatia etmak lazimdir.

oger malumatlar hesablanan zaman goabuledici
tonzimlayicisinde parametr gox qoyularsa, onda bazis xattinin
hesablanmasinda bazi misahide materiallanndan istifade
olunmayacaq. Ginki yuksakliyi ifliqden az bucaq togkil edan
peyklor ayrilacaglar. Bu halda ola bilsin ki, ixtiyarimizda en azi 4
peyk evezine U¢ peyk galsin. Bu halda istenilon daqiqlikda natica
alinmayacaq. Baezen kasdirme bucagini 20°%ys qoder artirma%
xeyirli olar. Masalen, ionosfer aktivliyinin artmasinda ve Gfigdan 20
hiindurlikde olan coxlu peyki misahide etmok muimkin olanda,
ontarin (GDOP) handasi yerlogmalori yaxsi olanda. Bu vaxt GDOP-a
nozarst etmek Uglin Survey Desing modulunun SKI-Pro
programindan istifade etmak lazimdir. Bazen els olur ki, 5 peyki
musahide etmaye baxmayaraq bazis xettinin hesablanmasi sshvi
qoyulmus haddi kegir.

Bger misahide olunan peyklerden har hansi biri batin
miisahide vaxt Gfugden 20%de yuxarn galxmayibsa, demali, hamin
peyks ionosfer effektinin tasiri gicli olub.

Bgar kasdirma bucaginin giymatini artirib lgma igteri tfuqdan
hindiirde olan 4 peykds aparilarsa, onda ola bilsin ki, naticonin
keyfiyyoti yaxsitagsin.
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Efemeridlor

Qebuledici  vasitesile gebul olunaraq yazian peyk
efemeridlorini  otlirmak Gg¢in SKI-Pro-dan istifade olunur. Bu
geodeziya GPS oigmalerinin tacriibesinde standart bir hal kimi
gabul olunub.

GPS-in komakliyi ile yiksek daqiglik teleb olunmayan, adi
geodeziya (islori) Olgmalari aparanda deqiq efemeridden istifade
etmaya ehtiyac yoxdur.

§24 Hesablamada istifade olunan malumatiar

Deaqiq geodeziya GPS dlgmalari aparanda «yiklemakde»
goyulan «Automatic» rejiminin tetbiq olunmasi maslahet gorilir. Bu
rejimde kod ve faza (Code and Phase) odlgmalerinden istifade
olunur. Bger bazis xattinin tez tapilmasi ylkssk daqiqgliyi telab
olunmursa, onda «Ancaq kod» (Code only) rejiminden istifade
olunur. Masalan: Tabii sarvatlerin tedgigatinda ve ya agiq denizds
aparilan iglerde. Yalniz kod Olgmslerinden istifade edends

“esablama naticalerinin  dagiqliyi 0,3 m-den az olmur. Bazis

xatiarinin  yliksek daqiglikle hesablamalarinda «Automatic» ve
«phase only» (yalniz faza olgmaleri tetbig olunanda) rejimlori
arasinda ela bir farq yoxdur. Ainmis naticaler texminan bir-birine
baraber olacaq. Uzun xatlerin (100 km-dan ¢ox) 6lglimasinds ager
misahide ant miasir efemeriddan istifade olunarsa, onda kod
dlgmasi yuksek daqiglikli natico alde etmaya kémaklik edsr. Sgar
kod 6lgmaleri har hansi bir sebabdansa keyfiyystsiz olarsa, onda
bazis xattinin hesablanmasini «Phase only» rejiminda icra etmak
lazimdir. Kinematik metodu ile aldo olunmus malumatlarin
«Automatic» rejiminds hesablanmasi deqiq natica slde etmays
imkan verir. «Code only» rejiminden (yalniz kod olgmalarinden
istifade edands) o vaxt istifada olunur ki, hamin igse ylksak daqiglik
talab olunmasin.

§25 Mesafodan asili olaraq goxmanalinin qeyd
olunmasi (fiksasiyasi)

Bu parametrin komakliyi ile gostarmak olar ki, yalniz SKI-Pro
programinda bazis xatti hesablanmalidir. «YUklemak»-de parametrin
giymeti 20 km-dir. Bazis xattinin uzunlugu 20 km hadden gisa
olarsa, L1 ve L2 diapazonlarinda digmalar serbast mugahids kimi an
kicik kvadratiar Gsulu ilo tarazlagdirma programina daxil edilir.
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Niderland kralliginin Delf saharindaki texniki universitetin isgilerindan
professor Tyunessen (Teunissen) kolleqalan (hemkarlan) il axtarig
metodu islayib hazirlamiglar. Axtaris metodu bu programda mimkuin
yigimin  bltéviik (tamhg, vehdat) regamlerinin  tapiimasinda
goxmanalinin faza hallinin gox effektli alqoritmidir (evez edanidir).

Qabul olunmus va bu vaxt istifade olunan statistik hallin
kriteriyasi ({instri) Doktor Freyin (Frei) basqga axtarig algoritmi tatbiq
etmokle ovvallar darc olunmus islerinde istifade olmusdur.
Sonradan ona FARA (goxmanalinin tez halli algoritmi) adi veriimis,
indi isa bu metodikani FARA = statistika adlandiniriar.

20 km-dan uzun (hadden artig olan) bazis xattinin
hesablanmasinda L3 adlanan hall tatbig olunur. Bu halli slds etmak
Gglin L1 ve L2 diapazonlarinda apanlmis xatt olgmalarinin
kombinasiyasindan istifads olunur. Bu yanagmanin usttinlGyG ondan
ibaratdir ki, ionosfer tasiri aradan gotarulir (galdinhir). Ancaq bu
halda faza coxmenalinin hallinde tamragemli xarakter pozulur ve
belslikla, coxmanalinin halli problemi alinmayacaq. Bu da gox bdyuk
rol oynamir, ¢iinki goxmanall problemin hasllinde uzun masafeler
Ggun bu geyri mimkuanddar.

§26 Orta kvadrat sshvin haddi

Orta kvadrat sahvin haddi (Rms threshold), bazis xattinin
etibarsiz tapilmasi ehtimalini minimuma endirmak Gginddr.

Bazis xoftini on kigik kvadratlar Gsulu (metodu) ile
hesablayanda bir faza ferqginin orta kvadrat sahvi (rms) hesablanir
(yoni orta kvadrat sshvin vahid vezni). Bu regam goyulmus hadd
giymati ile miigayise oluna bilar (Rms threshold).

Geodeziya slavalerinin aksariyyatinden laziminca «ylklamak»
(Automatic) opsiyasinda istifade oluna biler. Bu vaxt sshvin haddi
giymati négtedas islema vaxtindan asili olaraq avtomatik segilacak.

Orta kvadrat sshvin vahid vezni asasen bazis xattinin
uzuniugundan, misahide vaxtndan ve ionosfer sapmasindan
(hiddatlanmasindan) asilidir.

Onu da geyd edsk ki, ionosferin sapmasi gecsler gindize
nisbatan az olur. Gozlenilan (texmini) orta kvadrat sshvin vahid
vazni asagidaki cadvalda verilmigdir.
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. . . Geco
Glnduz musahidolori miisahidalori

Masafaler R

10 dogiqa- | 10 mm-den | 10 1d° mm

don az a7 aqige- an az

don az

5km-a gadar | <10 mm <10 mm <101 10 mm
mm

5 km-dan 10 <15 mm <25 mm <10 45 mm
km-a qadar mm

10 km-dan 20 <15 mm <40 mm <10 <15 mm
km-a gadar mm

Oger hesablanmis bir fazalar farginin sahv regami haddi
regemi kegarse, onda tamregemlinin hamin bazis xatti Uglin
g¢oxmenall faza halli (fixed ambiguities) alinmayacaq ve (zen
vergllle maselenin hallinda istifade olacaq (yeni goxmsnalinin halli
bas tutmad)).

Ona da xususi diggat yetirmek lazimdir ki, alave parametr
totbig etmsk «Use stochastic modelling» bir faza farginin orta
kvadrat sshvini bir qedsr azaltmaga imkan verir, 10 daqige
muddatinds tez statistik metodu ils 6lgma aparmayanda sehva hadd
qgoyanda ehtiyath olmaq lazimdir ki, sshv haddi asaslandinimamis
boyik regem olmasin, ¢linki masalanin pis keyfiyystli hsllina getirib
gixarir.

Goxmiiddatli migahide aparanda (30 degige ve daha cox)
orta kvadrat sshvin giymatini boylik regem gotiirmek olar. Bundan
da o vaxt istifade etmak olar ki, ager bazis xattinin uzuniugu haddi
asmayib. Uzun bazis xattinin goxmanali halline cehd olunmur.

§27 Hallin tipi

O parametr (Solution type) biitiin bazis xatlarinin tapiimasinda
faza goxmanalinin hallinds tamragamli almagq tgiin tatbig olunur.

©gar hallin tipi «Standard» (standart) segilibss, onda SKI-Pro
programi goxmanalinin geyd edilmasina galisacaq, yeni onun
tamragomli hslline ve goyulmus «lonospheric model» parametrine
mivafiq ionosfer diizalisi taetbiq olunsun.

Bgar hall tipi «lono free fixed» segilibsa, onda bazis xattinin
tapiimasi iki dévrde hayata kegirilir.

Ovvalca goxmanalinin geyd olunmasina cahd edilir, sonar ise
L1 va L2 Ggln tapiimis tamragamlinin hallinin kdmakliyi ilo ionosfer
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tosirinden azad hesablama aparlir. Ige bu cir yanagmagin
Ustinlilyll ondan ibarstdir ki, faza goxmenalisinin tamragamli
hallinde hesablama naticalerine ionosfer tosiri olmur (onlar
kanarlagdinhiriar).

Oger dlgmelar gundiz aparilirsa, onda uzunlugu 5-20 km olan
bazis xatlari Giglin bu tip halli maslahat gorulir.

§28 ionosferin nazara alinmasi (ugotu) metodu

Bu parametr o bazis xattine yaryir ki, onun uzunlugu §25-da
gbstarilendan ¢ox deyil. Yani, o bazis xstlerina ki, onlar SKI-Pro
programinda 6zlerine faza goxmanalisinin hallinde tamragemii
tapmaga cahd edirlar. «Yikloma», bu parametr «Automatic» kimi
qoyulub. Bu da 6z névbasinde avtomatik olaraq an yaxgi mimkan
hall yolunu segmays imkan verir. ©gaer istinad stansiyasinda olgma
iglori  uzun middetde aparlibsa, onda «Computed model»
(hesablanmis model) variantini segmak slveriglidir. Bagga hallarda
almanax malumatlarn oldugda «Klobuchar model» variantindan
istifade etmak olar. Ona gobre «yiikloma»de olan giymatlerin
dayismasina ehtiyac yoxdur. Standart modelin svezinde «Computed
model» varianti totbiq oluna biter. Bu vaxt hesablama L1 ve L2
diapazonlarinda olan goebul olunmus gebuledici ilo signallar
farqinden istifade etmakla aparilir.’ _

Bu modeldan istifadenin Ustiinlilyi ondan ibarstdir ki, bu
mode! bu rayonda aparilan miigahida saraitine asaslanir. Bu modeli
totbiq etmok (iciin an azi 45 dagiga aparnimig misahide naticalari
olmalidir. Standart model ionosferin 6ziini aparma elektrik modeline
asaslanir va Giines saat bucaginin funksiyasidir. Standart modeli
secilorken diizalig bitiin faza 6lgmalerina veriimalidir. Bu duzaliglar
dlgma aninda Gunasin saat bucagindan va peyklerin Gfagdn na
godar hiindirlikde oldugundan asihdirlar. Bazis xatleri Ggun,
uzunlugu yuxarda gosterilon heddi agsdigda (kegdikds) ionosfer
tosiri L3 adlandimlan L1 ve L2 diapazonlarinda aparimig Glgmani
totbiq etmokle xott OSlgme kombinasiyasindan istifade etmak
hesabina aradan qaldirilir.

Bu halda goxmanalinin halline cahd olunmur.

Stoxastik modelloagmadan istifada

Bger ionosferin yliksak dereceda sapmasina ehtimal varsa,
onda «Use stochastic modelling» opsiyasinin segilmasi imkan verir
ki, orta va uzun xatlerin goxmanall haili bu opsiyada aparilsin.
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Ancaq bu halda qisa bazis xatlorinin hesablanmasinda
ehtiyath olmaq lazimdir ki, cox sksetdirme effektinin tasiri vo ya
signallarin gabulunda angslliklar (gatinliklar) olarsa, onu sahvan
ionosfer sapmasi kimi gabul etmak oimaz. Ona gére «yliklomande
qurulmusdan o vaxt istifade olunur ki, bazis xatti 10 kilometrden
uzun olsun.

Kinematik dlgmalerin hesablanmasinda etibarli nstice almagq
{¢ln bu opsiyadan istifada olunmur.

Tezlik

SKI-Pro programi avtomatik olaraq konkret hansi tip dlgma
naticalerini hesablamada istifade etmayi 6zl secir. Ona gore de
«yuklamak»de qurulan Automatic opsiyasini doyismays ehtiyac
yoxdur.

«lono free float» opsiyasinin segilmasi ona gatirib cixarnir ki,
SKI-Pro programi L3 adlanan halli axtaracaq. Baxmayaraq ki, bazis
xattinin uzunlugu faza goxmanalisinin tamregamli hallini almaga
imkan verir (yani goxmanalinin geydi). Yadda saxlamaq lazimdir ki,
L3 adlanan halli hayata kegirmak (glin misahids vaxti cox olmalidir.

Troposfer modeli

Axirinci naticoni  alde  etmak lgln «Hopfield» ve
«Saastamoinen» modellarindan har hansi birinin segilmasi bdyiik rol
oynamir. Ancaq «No troposphere» opsiyasindan istifads etmak gati
olarag maslshat gorilmdir.

Bger troposfer modellarinin  heg¢ birinden, (mumiyystle,
istifade olunmursa, onda ganaatbaxs slds etmayi gdzlemak olmaz.

§29 Bazis xatlerinin segilmasi — hesablama
strategiyasi

Sebsks malumatlarini islamakdean avvsl asagidaki aspektlora
xususi diqgat yetirmak lazimdir:

* Nogtslardan birinin WGS-84 ilkin koordinatlann malum
olmalidir. '

* Mévcud istinad geodeziya sabakasina baglamaq.

* Miivaqqati istinad stansiyalari koordinatlarinin
hesablanmasi.

* Mivaqqati istinad stansiyalarindan istifade edarak tez
statik metodla olgmalarin apariimasi.

* Uzun xatlor

* Qisa xatlor
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©ger mivaqqgati istinad stansiyalar bir negadirss, onda
onlarin toskil etdiyi sebaks (islonmalidir) hesablanmalidir. Dger
lazim gelorsa, mévcud geodeziya istinad gabakalerina baglamag-
slagslendirmak lazimdir.

Névba ile bitliin bazis xatlerini hesablayib, dagigliklerina
arxayin olandan sonra onlarin mivaqgati istinad stansiyalarin
koordinatlarini diske yazmaq. Bir do maslehat gorulir:

Mobil gebulediciler qurulan néqtalarin koordinatlar miveqgqgsti
istinad stansiyalarin koordinatlarindan asili oldugu Ggin tekrar
musahidani miivaqqaeti istinad stansiyalarinda aparmagq.

Mulvaqqgeti istinad stansiya sabakalorinin  hesablamalarini
aparandan sonra qalan bazis xatlarini hesablamaq olar. Yeni
miveqqsti istinad stansiyalarla slagsli mobil gsbuledici goyulan
noqgte ve radial bazis xatlarini.

Bger uzunlugu cox fergli bazis xatti hesablanmalidirsa, onda
iki va daha artiq bazis xatlori bloku yaradib va hesablamani o
bloklarda aparmaq maslahat goralar.

Eyni tip oxsar bazis xatti bloku formalasdirb ve onlar
hesablamagq olar. Nazars g¢arpan mixtalif uzunluga malik olan bazis
xotlorini, eyni bir seansda hesablamaq maslshat goérilmar.

Bunlardan basga tez statik metodla olglilmis qisa bazis
xatlarini va uzun muddat misahide olunaraq statik metodla tapilan
bazis xatlarini birga hesablamaq maslahat goruimar.

Malumatlarin idxal va islanmasi (hesablanmalan)

Malumatlar hesablanarkan onlar yoxlamaq ve lazim galdikda
asagidaki elementlari redakte etmak lazimdir:

v Eynilagmis noqtalari.

v Qurgunun hindirliyi ve antenna sirusmasinin
komponent-larini.

v Ilkin négtanin WGS-84-doa koordinatlan

v Ehtiyat Ggliin ¢6l dSlgma naticelerinin va layihanin
suratini gixarmagq.

Asagidaki aspekt ve problemlsri nazsre almagq:

* Sabakanin yaxsi tarazlagdiritmasini.

* Heg¢ olmasa, bir noéqtenin koordinatlarimi WGS-84
koordinat sisteminda tapmag:.

* Moévcud geodeziya saboakasina baglamagi (slagalen-
dirmak).
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* Yerli koordinat sistemina kegmaya cahd etmayi.

* Mivaqqati istinad stansiya gabakasinin yaradilmasi va
tarazlasdinilmasini.

* Mivoqqati istinad stansiyalarindan istifade etmoaklo
tapilan néqtalarin hesablanmasini.

* Uzun xatlori.

* Qusa xotlori.

* Hesablanan malumatlarin parametrlarini.

Bazis xotti hesablanmasi naticalarinin analizi

Neoticelorin analizinds bazis xatlarinin haddan qisa ve hadden
uzun olmalarina xisusi diggat yetiriimalidir.

Heddan qisa bazis xatlarinin hsllinde ¢oxmanalinin halli ?-
axtaris ve FARA alqgoritmin komaekliyi ile hayata kegirilir.

Haddan uzun bazis xstlerinin hesablanmasi L3 adlanan hali
ilo hayata kegirilir, yani L1 ve L2 xatt 6lcma kombinasiyasi ilo. Bu
fonosfer tasirine kompensasiya vermaysa imkan verir. Bu halda faza
goxmanalisinin tamragamli halli olmayacaq. Bu sababdan ¢oxmanali
halli hayata kegirilmir.

§30 Headdi giymatden qisa bazis xatlari

Ambiguities resolved - uzunlugu 20 km-o gadsr olan bazis
xatleri  Ggin  (haddi uzunlug “teyinatsizlig"-da  qoyulanda)
coxmanalnin  halli-gélde apariimis dlgmalar-(yaxsidirsa)-keyfiyyatli
naticslar slde etmaya imkan verir.

Haddi giymstden qisa bazis xstleri lgiin SKI-Pro programi
c¢oxmanal halli problemine ydnalacek va vahid veznli orta kvadrat
sshv ile hallindan alinmis natica giymatlandiritecak. Bundan sonra
iki halldan alds olunmus naticaler migayisa olunur ki, bu da vanhid
vaznli orta kvadrat sshv U¢Un ¢ox az mahiyyate malikdir. ©ger iki
hall arasindaki foerq gox olarsa, onda sonuncu giymat o gotiriilacak
ki, onun rms giymsati azdir. Bu hall statistk metoda sesaslanan
giymetlendirmadir. Malumdur ki, an kigik kvadratlar metodu tenliklsri
yalniz alinmig kamiyyatin (boyukliylinin) ehtimal qiymatini vera
biler. ©sasan onlar "haqigi giymat" kimi goebul olunurlar. Onunia
bsraber yadda saxlamagq lazimdir ki, ionosfer aktivliyinin gox ylksak
olmasi faza dlgmalarina sistematik sehv gatire bilsr. Bu halda an
kicik kvadratlar Usulu ila naticalerin tarazlasdiriimas: statistik diz
olmalarina baxmayaraq, onlar real giymatdan ¢ox ferqlans bilarlsr.

inandirici naticelerin slde olunmast ehtimalinin maksimum
olmasinl tamin etmak Ugln FARA-nin statistik metodun an ciddi
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kriteriyasindan istifade olunur. Coxmanali problemi- hall olunandan
sonra, inanmaq olar ki, istanilon miumkin g¢oxmanall probleminin
hellinden alinan giymetlarden ve FARA alqoritmi an ehtimal halli
verib ve rms giymati an kigikdir. ©gar bazis xatlerinin mugahidasi
igiin  "pancers” segmsak prinsipini, lazimi musahida olunacaq
peyklarin sayini, GDOP mahdudiyystini ve noqgtslords lazim olan
misahide muddstini goziesek ve 0z soxsi tacribsmizdan istifade
etsak, onda coxmenalinin halli ilo bazis xatlerinin hesablamalari
daqiqliyi layihade nazarda tutulan dagigliys muvafiq olacaq.

Yuxarida deyildiyi kimi sonuncu natice dagigliyine tesir edan
faktorlari tam aradan qaldirmaq geyri mamkuanddr.

B8gar goxmanalini hall etmak mimkiin (deyilsa) olmadiqda

Col dlgma igleri keyfiyyatli aparlarsa, onda uzunlugu 20 km-o
gadar olan bazis xattinin goxmanal halli do keyfiyyatli olacaq. oger
nogtede mulsahide qisa muddetde aparisa ve ya signall gabul
olunan peyklerin sayl lazimi miqdarda deyilse, onda SKi-Pro
programi goxmanali problemi hall etmeys gadir olmayacaq. Bu
halda istanilen dagiglik alde olunmayacaq.

Bger tez statik metodia goxmanalini hall etmak dgin dlgma
islori qisa muddetde aparilibsa, onda élgma iglerinin apariimasi
daqigliyini milayyan etmak ¢ox ¢atin olacag. Bununla barabar bazis
xattinin tayin olunmasi daqigliyini kobud da olsa, giymatlendirmak
magsadile standart yaynma ragamini har bir koordinat dclin 10
vurmagq lazimdir.

Ona da xUsusi diqgat yetirmak lazimdir ki, uzunlugu 20 km-
doen az olan bazis xattinin coxmanal problemi, ndgtede misahida
genastbaxs middatda (vaxtda) aparilarsa onunla da hall olnur.

Coxmanalini hall etmak mimkin oimayanda, log-faylinda rms
qiymatini malumatlarin geyd protokolunda yoxlamagq lazimdir.

Haddi qiymatdan uzun olan bazis xatlari

Hoddinden uzun bazis xattlerinin  hesablanmasinda
("teyinatsizhig"-da bu 20 km-dir) SKi-Pro programi ionosfer tasirini
aradan qaldirir, goxmanalinin halline yonsldilen cehd iss bas tutmur.

Belolikle, natice hamise "Ambiguities not resolved”
(coxmanalinin halli statusu=no) bayrag ile qeyd olunacag.

Uzunlugu 20 km-dsn ¢ox olan bazis xatti ligin goxmanali
probiemi hall olunmur.
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VI Fasil. Protokol faylinin analizi va naticalor

a) Haddi uzunlugdan qisa olan bazis xatlari

Haddsn qisa bazis xatti giin daimi cehd olunur ki,
coxmanalini FARA-statistik ?-axtarisi ilo hall edilsin. .

Protokol faylinda bitiin bazis xatlori FARA statistik izahda .
(serhle, kommentariya ila) qeyd olunublar.

Asagidakilar yoxlanimalidrr:

* Peyklarin sayi: 4-den az olmamalidir.

* Hallin Uzan vergiilla orta kvadrat sahvi (rms),
yani rms ragamini almaq Ugiin faza ¢oxmanalisinin
tamraqamli halline edilon cahd rms-sin (geyd olunan)
halli.

* Faza goxmanalisinin hellindan sonra tamragoamli
rms ragami. Bu ragam i{izen vergiilla halldon alinan
sahvdan bir az ¢ox olacagq.

Yuxarida deyildiyi kimi agar geyritamragamli hallinden rms-in
giymati qoyulmus haddi kegersa, onda bazis xattinin tamragamli
hsllinden ¢oxmanall qiymati gabul olunmayacaq va naticada yalniz
uzan vergdl halli alinacaq (yeni, goxmanall geyd olunmayacaq).

Belaliklo, agsr goxmenall istenilen terzde hall olunmazsa,
onda tamragamli hallinden alinan natica rms-in haddi giymatindan
az olmaldir.

Yuxandaki cedvalde rms-in texmini gdzlsnilen giymetlori
verilib (goxmanalinin tamragamli halli Giglin).

Sger rms-in haddi giymsti tamraqemli hesablamadan va ya
uzen vergllle faza gcoxmanalisi ils hesablanmis rms giymatindoan az
olarsa, onda fikirlesmak olar ki, rms-in haddi giymati na gader
duzgln qoyulub.

Yuxarida deyildiyi kimi oger tez statik rejimds ndqgtads
musahide 10 deqiqedan az vaxtda aparilarsa, onda etibarli natice
alds etmak stibha altina dislr. Bunun sababi ondan ibaratdir ki, bu
cur tasnifat (situasiya) har iki halda goxmanall hallinden alinan rms-
in giymatinin yilksak oldugunu ve sonraki emal islerinda az etibarli
materiallardan . istifafde olunacagini géstarir. Uzun miiddet -
texminan 30 daqigs ve daha g¢ox miisahids aparildigda rms haddi
giymatini artirmaq olar. Qanunu rms orta kvadrat haddi giymetini
dayismakle bazis xattini slverigli hall etmaya serigda lazimdir. Sger
uzunluglar bir-birindan fargli olan bazis xattlarini hesablamag lazim
gelarss, onda malumatlarin emali bir nega dofs isa salinmalidir.
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Parametrlori eyni kateqoriyadan olan bazis xatlorinin emal
Gclin paketlior segilir vo isa sahnirlar.

b) Verilmis haddan uzun bazis xotlori

, Verilmis hadden uzun olan bazis xotlarinde ("toyinatsizhg”
igiin o 20 km-a berabardir) SKi-Pro programi ionosfer tesirini
aradan gétirir, ancagq goxmanaliliq problemi hall olunmur.

Log-faylin (protokolun) analizinds asagidak aspektlora xususi
diggst yetirilmalidir:

* Miisahida olunan peyklarin sayina.

* rms vahid vaznina.

Uzunlugu 20-50 km olan xstler tGglin vahid voaznli orta kvadrat
sahv 20 mm-dan az olmaldir.

Bazis xattinin uzunlugu 50 km-den ¢ox oldugda bu ragam
istifade olunan efimerida gbére normani bir az asacaq.

Protokol faylinin ¢él jurnali va malumatiarinin analizi

Oger alinmisg naticsler bizim gozlediyimiz kimi deyilse, onda
log-fayl melumatlarini g6l jurnaliqdaki yazilarla tutugdurmaq
(miigayisa etmak) lazimdir. ilk novbade onu yoxlamaq lazimdir ki,
bazis xattini hesablayanda miisahids olunan peyklorin sayi ¢ol
jurnalindaki peyklerin sayina baraberdirmi. Yadda saxlamagq lazimdir
ki, istinad stansiyasindaki ve Rover yazilan diqqatio yoxlanmalidir.

Oger bu yoxlamada peyklarin say! eyni olmazsa, onda GDOP
giymeti gozlenilendan gox ola biler. SKi-Pro programinin Survey
Availability modulunun komakliyi ile emal tgln istifade olunan
peyklerin GDOP-nun faktiki giymati yoxlanir.

ikiqat 6lgmenin analizi

Bger eyni bir ndqtads dlgma iglari mixtalif vaxtiarda iki defe
aparilib ve ya iki istinad stansiyadan istifade olunubsa, onda bu
malumatlarda hesabanmis koordinatlar miigayisa oluna bilarlar.

§31 Naticalarin yazilmasi

Neaticalori yoxlayandan ve protokol faylini Oyranandsn sonra
diskda o emal olunmus naticeleri saxlamagq lazimdir ki, onlar fazimi
daqiqliye (cavab versinier) mivafigdirlar.

Sger her hansi bir négtenin koordinatlar bir nega emaldan
alinibsa, onda onlarin orta giymatlari gotariimalidir. Masalen, ager
noqgtenin koordinatlan bazis xattinin bir négtesindan hesablamaya
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gora yazilibsa, bagqa bir bazis xattinin nogtesindsn hesablanmis
natice avvelki malumati iki hesablamanin orta giymeti ilo avez
(olunmahdir) etmslidir.

Orta vezn qiymati o vaxt hesablanir ki, har iki halldan
koordinatlarin {i¢li de (x, y, z) SKi-Pro programinda goyulmus hadd
daxilinde olsunlar (masalon "Limits for Automatic Coordinate
Averaging" parametrinds "susmagq" da giymati 0,075 m olsun).

Ona gore bir ne¢s halldan slds edilmis naticelarin yaziimasina
xUsusi diggat yetirmak lazimdir.

Yazmaqdan avval mixtslif hsllsrin naticalerini analiz etmak
tazimdir,

Naticalarin analizi vp yazilmasi

* Uzunlugu 20 km-a gadar olan xattin goxmanalilid halli o vaxt
muvaffeqiyyatli olur ki, ¢élde 6lgma islerinin naticaleri dagiq olsun.

* Uzunlugu 20 km-dan ¢ox olan xatler Gglin coxmanall hall
olunmamagq sartile L3 halli tatbiq olunacaq.

* Uzunlugu haddi giymeatden az olan bazis xstleri (giin
(susmaqda 20 km) goxmanall probleminin hallins daima cahd edilir.

"Goxmanalinin halli statusu” (Ambiguity status=yes) parametri
ugun yes-in giymati o demakdir ki, SKi-Pro programi ehtimal halli
tapib. Bu vaxt naeticslerin emall aparatlarin imkanlarina muvafiq
olacaq.

"goxmanalinin halli statusu" (Ambiguity status=no) parametre
gore qiymeti o demekdir ki, faza goxmenalisi hallindan qeyri
tamragamii alinib.

Ancaq bu vaxt naticonin emall hemin aparatdan istifada
etmakle alinan naticeden pis alinacaq. Bu haqda genis izahat
protokol faylinda (logfile) verilib.

Orta kvadrat sshvin haddi giymatini artiraraq yenidesn
malumatlarin emalini ise salmag.

* Bazis xattinin uzunlugu headdi uzunlugdan g¢ox olanda
(susmaqda 20 km):

L3 halli adlanan tstbiq olunur, goxmanali hall hayata kegirilmir.

Nogtslarde musahide middati lazimi gadar oldugda naeticenin
daqigliyi aparatin imkanina mivafiq olmalidir.

Bazis xatti uzun oldugda ndqgtelerde misahide vaxti da gox
olmalidir. Onun Ggln:

* ikiqat 6lgma naticalarini, sarbast bazis xattinin tapilmasi
daqiqliyin va s. yoxlamagq.

55



* Sarf edan dagigliye cavab veran naticani yazmag.

* 9gar har hansi bir néqtanin koordigatlari bir negs
ndgtadan hesablanibsa, onda biitiin naticalardan orta qiymati
tapib gotiirmak.

Tarazlagdirma, koordinatlarin yenidan yaradilmasi va natico

Oger sabaka  ndgtelerinda bir nege dofe Olgme islari
apariibsa, onda musahide materiallar emal olunur va onlar
tarazlasdirilir. Bu nisbaten dagiq koordinat alde etmays imkan verir.
Bu haqda SKi-Pro programinda genis malumat verilib.

Bazis xattlorinin tapiimasinin naticaleri WGS-84 koordinat
sisteminida verilir.

Coordinate System modulunun SKi-Pro programi ils isteniten
yerli koordinat sistemina kegmak olar.

§32 Tez statika metodu ile birtezlikli 6lgmaya iradlar

dger SR510 (System 500) va ya SR9400/SR261 (System
300) gebuledicilerindan istifade olunarsa, alinan naticanin daqigliyi
gonastbexs olmaq Uciin asagidaki aspektlore xtsusi diggat
yetiriimalidir:

Minimum 5 peykden istifade etmak "pancerasinden” istifade
etmak. Bu peyklarin Gfigdan hiindirlikleri 15%-dan cox olmal vo
onlarin handasi yerlogsmalori yaxst olmalidir (GDOP<8).

Nogtelerds statik ve tez statik metodlarla aparilan musahids
miiddati 15 dagiqadan az olmasin .

Asagidaki ganunlara mitleq riayet etmek: bazis xattinin
dlclilmasinde her bir kilometr masafeys on azi 5 dagige vaxt sarf
olunmalidir. gar bazis xatti 3 km-den qisa olarsa, onda muisahida
vaxti an az1 15 dagigs olmalidir.

Sger ¢oxmanali halli problemini SKi-Pro programinda hall
etmak olarsa, onda tez statik metodun tetbiqini muvaffagiyyetli
hesab etmak olar.

Nogtelorde aparimis birtezlikli misahida malumatlarinin
toplanmast vaxtini giymatlondirmek daha murakkabdir, nainki
ikitezlikli musahidaden. Ciinki birinci halda post emali Ggln
informasiya az olacaq.
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Taklif olunan minimal miisahide dovrii.

Bazis xeottinin

uzunlugu km-le Miigahide vaxti dagiqga ilo

ORINIOIn|diWwIN -
Wi |N[a|n|a|w(Nd|-

10 10
10 km-dan ¢ox 60-dagiqadan cox

Bununla berabar cadvalds  verilon informasiyadan
oriyentirovka kimi istifade etmak olar.

Oger ndqtelerda tez statik metodla birtezlikii misahida
middeti 9 dagigani kegmayibss, onda "tayinatsiziig" da SKi-Pro
programi coxmanalini hall etmayacek. |

Bu ona gora edilib ki, inamsiz natice almaqdan uzaglagasan.

Ogar ¢coxmenall masalasi diizgiin (koorektno) hall olunubsa,
onda bazis xattinin uzunlugu 5-10 mm+2ppm daqigliyinda tapilacaq.

“Toyinatsizliq” da qoyulmus parametri SKi-Pro programin
Data Progessing moduluna dsyismak olar, ancag bu maslahat
gorilmiir.

Yiksak daqiglikli natica slde etmak {igiin biitiin antennalar
eyni bir istigamate oriyentirlanmalidir (istiqamatlondirilmalidir).

Bazis xattinin uzunlugu 10 km-dan ¢ox oldugda birtezlikli
olgmalerde alinan daqiglik ikitezlikli Slgmalerdan asag olacaq.
Cunki, birtezlikli igmalardes ionosfer tasirini aradan qaldirmagq geyri
mamkindar. Svvaller ikitezlikli alstlarla igloyan miitaxsssislor
matlaq bunlan yadda saxlamalidiriar.
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Vll Fesﬂ System 500-iin komakliyi ilo statika
vo tez statika metodlarinda isi icra

etmak dcin |st|fada olunan avadan-
-higin terkibi - -

Statik ve tez statik metodlarinda dlgma isleri aparanda system
500 aparatlarinin ikisindan istifade etmak massalenin hallini tam
tamin edir. Her bir komplekts SR510, SR520 ve ya SR530
gebuledicisi daxildir. SR510 gabuledicisi ila isleyarken birtezlikli
AT501 antennasindan, SR520 ve ya SR530 qgebuledicilori ila
isleyarkan ikitezlikli — standart antenna AT502-dan, yiiksakdaqiglikli
natica aldo olunmasi talab olunarsa, onda AT503 vo ya AT504 tipli
antenalardan istifade olunur. Antena kabeli gabuledicini antennaya
calasdirmaq Ugundur. Displey ve duymalarle (klaviatura) techiz
olunmus kontroller TR500, 6lgme islerini aparmaqg (g¢lin alsti ise
salmaq, sistemin veaziyystine neazaret etmak, gobuledici
parametrlarini tenzimlamak Gg¢inddr.

Qobuledicinin  elektrik  enerjisi  ilo - qgidalanmast Ugln
akkumlyator lazimdir. Videokamer (c¢tin istifade olunan iki standart
akkumlyatorun enerijisi taxminan 6 saat islamaya imkan verir. Yeni
akkumlyatorlari tam enerji ilo doldurmagq tgln her bir akkumlyator 5
siklde doldurulmalidir. Har bir seya arxayin olmaq Ugln
akkumlyatorlar an azl 4-5 dafe doldurulub bosaldilmalidiriar. Onun
deun har bir doldurulmus akkumlyator gabulediciys gosulur va iso
salinir. Akkumlyatorda enerji qurtaran kimi 6zU avtomatik séndar.
Enerji qurtarandan sonra yena doldurulur va bu qayda ila bosaldilr.

§33 Statik metodla 6lgma aparmaq uglin system 500-in
hazirianmasi

GPS metodlan ile muveffagiyyatli 6lgma islerini aparmagq Gglin
peykdan galen signallar tahrife maruz qalmamalidir. Bu o demakdir
ki, GPS qurgulan el bir yerds qurulmaldir ki, peykdan galen
signalian he¢ bir manegilik olmadan gabul eda bilsin, yani signalin
gebulediciya gsldiyi yolda ns adac, na bina ve s. olmamaldir.
istinad stansiyada istifads olunan gebuledici lgiin bu sart miitleq
yerina yetiriimalidir. Statika ve tez statika metodian ilo Slgma iglori
aparanda antenna mohkam yerds barkidilmalidir, yeni AT501 ve ya
AT502 -antennalan (igayaq (stativ) zerindo qurulmahdirlar. Ucayaq
uzerinds qoyulmus tregeri daqiq markazlasdirib, Ufligi veziyyato
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gatirmsk lazimdir. Bundan sonra hamin tregerin lzerine antenna
qoyulan xisusi dayaqii-kecid barkidilir.

Sonra  antennanin  kabeli gabulediciys  barkidilir. ki
akkumlyator batareyasi gabuledicinin arxa torafindaki xiisusi desiya
(yuvaya) qoyulur. Videokamer Ugln adi batareyanin avazinds (ve ya
ona salave) geabuledicinin xarici gidalanma batareyasindan istifada
etmsk olar. Bu halda GEB71 akkumlyatorunu gabuledicinin PWR
portuna gosmaq lazimdir. TR500 kontrollerin gebulediciya qosub
baglamaq ve ya kabelin kGmakliyi ile TERMINAL qgobuledicisinin
portuna qosmagq. Qabulediciys fordi kompiliter (FK) kartmi goymaq.
FK karti gsbulediciys qoyulandan sonra oraya toz ve nemlik
dusmasin deya gapagini baglamaq lazimdrr.

TR 500 kontrolleri

500 Systemi ile interaktiv isi tamin etmak Gean, Gmumiyyatla,
TR 500 markal kontroller talab olunur. Kontrollerin  program
tominatini intuitiv (intuitivia hiss etmak) temin etmak (icin gosulan
konsepsiya isi asanlasdinr.

Bitln pencara ve panellsrin idare olunmasi eyni Usulla hayata
kecirildiyi Uglin, interfeysi sads va alverigli edir. Burada asas diggat
kontrollerts is qaydasina yonaldilib. Bu qayda System 500-in
program teminatini tamin edan bdtiin qurasdiriimis opsiyalara aiddir.
Onu da qeyd edak ki, menyu ve pancere anlayiglan arasinda
muayyan farq var ki, bazi malumatlarin daxil olunmasini talsb edir.

§33 Menyu (sistemi) lisulu

Bu sistemi asanca nezars catdirmaq Ggiin bas menyu
misalina diggat yetirek (bax sokil 21);

FEANIRrE 1w ¥R eE U s

13:35

Stake-cut
Apelications. ..
Utilities,..
JOog

oM Ly ke
Transter .. .

CONT | | THIpE | o
Sokil 21
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S$akilds menyunun 7 adad miuixtslif opsiyasi gériniir. Buradan
istonilon opsiyani segmak olar. «1 Survey» satri gara rangle
basqgalarindan segilir. Bu o demsakdir ki, indi menyunun birinci
mantaqesi segilib. Kontroller diiymalarinin kémakliyi ile gara kélgsni
asagl-yuxari harokat etdirmakls istanilon satirds saxlamagq olar (bax
sakil 22).

Sakilda satir «3 Applications...»  gorinr.

R Ly 8 15827
jﬁ Lz 7 tjn
PEINN

Surveu

St ak e~Out I
APLlicItLioNS e

ilities...

Jon

Condigure

Transfer . ..

COMNT _-_
Sokil 22

Bu aynlmig komandaya girisdir. 9©gor bdlms «3 slave
masalelara» girmak istoyirikse, onda F1 CONT sixmaq (basmagq)
basdir ki, is davam etdirilsin. Cunki artig bu meanteqa segilib.
Menyunun lazimi mantaqgesine miuvafiq opsiyanin tez segilmasi
regamli dlymenin basimasi ile hayata kegirilir. Masslan, ager
regamli diilyma 6 basilarsa, onda hamin an «Configure» opsiyasina
kegcilir (bax sakil 22).

1
z
S
4
5
&
7

informasiyaya giris

Buna oxsar misall bas panelin Survey (planalma) bélmasinda
tapmagq olar (sakil 23).

R

Fmﬂt Id

ANt Heidhi 2 2. 098 n
GhoE H .1 4
[ T=INT R W N A D

Sokil 23
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Burada iki giymet daxil etmak lazimdir: Point Id (ndgtanin
identifikatoru-onu evez edan, ona oxsar) ve Antenna Heigt
(antennain hiindiryiini). Kursorun diymealarinin kémakliyi ile onu
malumatlan (giymatleri) daxil etms sahssina kegirmak olar. Bu
misalda, o saha aynildigi (igiin néqtanin identifikatorunu daxil etmak
olar. Kontrollerin klaviaturasi alifba-reaqem dilymalerinin kémakliyi il
istenilan informasiyani daxil etmak olar. CE duymasinin-kémakliyi ila
klaviaturada yigiimig reqemi dizsltmek olar. Girisi yekunlagdirmagq
Uglin ENTER diymssinden istifade etmak lazimdir. Bu vaxt giris
kursoru avtomatik olaraq névbati giris sahasine kegir (bax sakil 24):

@HG L[] s
Point Id & TUPOint 109
R
GDOP ! 6.1

_ At
ocupy ] T
Sokil 24

Antennanin  yiksakliyini  daxil etmok U¢Un ragamii
diymelardan istifade etmak lazimdir.

Ant Height

§35 Malumatlarnin siya?u&

Bazi girig sahalarindan avvalcadan malum olan regamlar Uglin
istifade olunur. Onlan yalniz miidaxile oluna bilen variantlarin
siyahisindan istifade etmakle dayismsk olar ki, onlar ekrana
¢ixarisin. ‘

Saheys cixis, setrin sag terafinda kicik Ggbucaq seoklinda
maskalanmigdir. Sonraki misalda bir ekranda U¢ siyahi gosterilib
(sekil 25, 26, 27).
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Sokil 25

Sistemin (Configuration Set), tapsingin (Job), antennanin tipi
va onun qurasdinimasi Gsulu Gglin (Antenna) asagidak: siyahiya
muvafig lazimi malumatiar secilir.

Segilmis siyahini agmaq Ugin ENTER-i basmagq lazimdir.
Segilmis siyahi gixarilir displeys (bax sakil 26).

AN :—.’_-1“:- Li: & il 1355 3=
e ]V L 7 il |

, in
CONFIG SET:
PP_EIR Peofauls
FF_ETAT Tefaul:s
RT_FEF Tofmsl<
BT B ITafanls

TEST.PP R3pid Static PP

FCONT | NEW [EDIT | DEL |INFQ
Sokil 26

Siyahidaki  lazmi  variantt segmak  lglin  kursorun
dilymalerinden istifads olunur. Segilib hayata kecirilmislari tasdiq
etmak Gglin F1 CONT dliymasini basmagq lazimdir. Segmas prosesini
tezlegdirmak (gln lazim olan bdlmanin birinci harfini kegirmak
lazimdir. Masalon, agar bizim misalimizda «T» herfini kegirsak, onda
kursor avtomatik olaraq kegacek «TEST-PP Rapid Static PP».
Ekranin sag terafinde saquli skrolling zoladi yerlasir. Bu da siyah
haddinds mévcud vaziyysti gosterir. Bizim misalda kursor siyahinin
yuxandan asagiya 20%-liyindadir. Bu skroller uzun siyahi ila
islomakda serfalidir. Siyahi ¢ox uzun olanda, kursorun diymasi ila
agagi-yuxari harokat etmakla lazim olan bélmsni segmsk ¢atinlik
toradir. Bu halda siyahi veragalarini veraglomaya asagi-yuxari (page
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down/up), siyahinin baslangicina kegids (home) va ya siyahinin
sonuna (end) dilymanin girisi olsun deys SHIFT diymasini basmagq
lazimdir (bax sakil 27).

R R R 15857
PelEl e g G

Hitenrs MHamed
S JATERAT PAle

HTS2d Tripod

HTSAZE Fillar

HTSRE Fole
ATSOZ Tripod

Sokil 27

Siyahida segki aparmaq (iciin basqga bir Usuldan da istifads
oluna biler. Onun {gin kursor diymsesinin kémakliyi ile saga-sola
yerdayisma aparilir. Miixtalif variantlar arasinda gosma (c¢ln
siyahini agmaq svazina kursorun diymasini basmagla sada-sola
herakat etdirilir.

«Isti dilymalar» (dmrlora birbaga daxil
olmagq ligiin ditymalar)

Kontrollerde asagidaki komandalara birbasa giris Ugiin bir
ne¢e slava diiyma var:

ESC diymeasi indiki ekrandan ¢ixig Uglindir. Bu halda sonraki
pancarays kegid olur. STATUS dilymasi sistemin vaziyysti haqqinda
bitin informasiyalara girisi temin edir. CONFIG diymasi 6lgma
isleri aparilan prosesds gabuledicinin tenzimlenma parametrini
dayismaya imkan verir. :

Marhals 1 : Qabuledicinin qosulmasi

Kontrollerin ON dilymasini basmaqla qgebuledici igse diisir.
Displeyde asagidaki pancarslardan biri gortnur (bax sakil 28, 29):
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HRue @i

Hilities...

1
4

5 Job
& Configure
7 Transfer ...

T W u: 8 @U 13341

1 _Suruey
2 Stake-0Out
3 Applications...

COMT |

$Sakil 28, 29

Morholoe 2. Piktogramin analizi

Bu etapda (merhsleds) an ssas odur ki, tarkibinda bir nege
simvol (piktogramm)-sistemin indiki vaziyyatini eynilagdiran displeyin
yuxan satrina, yani status satrina baxasan (bax sakil 4).

* durus, vaziyyat rejimi.

* giris miimkiin olan peyklarin say:.

* L1 va L2-da signaliari gabul olunan peyklarin sayi.

* radiodiapazonda qoabul statusu.

* GSM gobul statusu.

* indikator (avazedici) yaddas statusu.

* durus vaziyyatinin avtomatik statusu.

* olgmolarin yazilmasi statusu.

* yerli vaxt.

* akkumlyatorlarin enerji il doldurulmas: saviyyasi.
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Qabuledicini igs salan kimi tacili olaraq «No, visible Satellites»
piktogramina diqgat yetirmak lazimdir. Clnki bu piktogram bu
méveud yerds ve bu movcud vaxtda nezeri olaraq gdrinmali olan
peyklerin sayini gostarir. Umumiyystls, bu regam peyklarin handasi
yerlegsmasindan asilt olaraq 4-den 10 gadar olur.

Bu simvolun yaninda «No. visible Satellites used on L1/L2»
piktogrammi yerlasir ki, bu da L1 ve ya L2-do mévcud vaxtda
izlenan peyklarin sayini gostarir.

Peyk gebuledicisini isa salan kimi L1:0, L2:0 gériinacek. Bu
regem baglayir dayismoays ve tsxminan 30 saniyadan sonra
goriinan peyklarin sayini gostarir. Bu iki piktogram vaxtasiri dayisir
ve bununia da gsbul zonasinda yeni peyklsrin peyda olunmasini ve
basqa peyklerin (fligden getmasini ve peyklerin  handasi
deyismasini sks etdirir. Peyk gebuledicisi ilo minimum i¢ peyk
musahids olunan kimi, koordinatlarin hesablanmasi baslanir. Hallin
cavabini alanda gebuledici statusu setrinin sol teraifnin axirinc
pozisiyasinda (mévgeyinda) piktogramia eynilasdirilacok.

Ne qgeder ki, durulan ndqtsde &lgma  naticalerinin
hesablanmasinda real vaxt rejiminde heg bir sistemle teminata
ehtiyac yoxdur, onda ikonka hamisa 100 metr dagigliyinde avtonom
moévgemiiayysnetms (navigated position) eynilasdiracak.
Movgemusyyenetma (pozisiyalasma) rejiminds (Position mode)
ikonkanin ekranda gériinmasi  dlgme islerine baslamaq olar
demakdir. Sger hamin piktogram displeyds (ekranda) 2-3 dagige
muddatinde gdriinmazss, demali gebuledici peyklerden heg¢ bir
signal gabul etmayib.

Sger indikator «slaga sixlanan peyklarin sayi»-ni - sifir
gosterarse, onda antenna kabelinin gebulediciys va antennaya
qosulmasint bir de yoxlamaq lazimdir. Bu yoxlamadan sonra, ager
girisi olan peyklerin sayl L1 ve ya L2 tezliklarinds istifade olunan
peyklorin sayindan ferglenarss, onda amin olmaq lazimdir ki,
antenna agiq yerds yerlosdirilib. Peykden gelan signallara manegilik
yoxdur. 8gar gqabuledici birinci dafe igs salinirsa, onda élgcms islarini
aparmaga baslamaq Uglin maksimum 5 daqgige vaxt telsb olunur.
Bele bir hal bir de o vaxt bas vers biler ki, gabuledicinin avval
istifade edildiyi néqgte gabuledici svval istifade olunan négte (h ile
indiki noqte (ll) arasindaki mesafs 1000 km-den cox olsun.
Peyklerin miigahidesi baslayan kimi gabuledicinin yaddasinda
koordinatlar yenilasirlor. Akkumlyatorlarin ns veziyyatds oldugu
piktogrami  durgu satrinin axirinda gsbuledicinin indi  hans!
manbadan qidalandiint gosterir. A ve B simvollan daxili
akkumlyatorlardan  qidalandigini,  E-xarici  akkumlyatoriardan
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qidalandigini gdsterir. Bu simvollar movcud vaxtda istifade olunan
akkumlyatorlarin enerji ile ne qadar temin olunduglarini gosterir.
Oger simvol tam garadirsa, akkumlyator enerji ilo tam doludur, 2/3
va 1/3 ise negada bir hissasinin enerji ila dolu oldugunu, simvolun
tam ag olmasi ise akkumlyatorun boslugunu gosterir.

Yaddagin hacmi piktogrami imkan verir ki, yaddasda na gadar
bos yer oldugunu tayin edasen. Yaddasa yazmagq agiin ya FK-karti
ve ya daxili yaddas segilir. Bger FK kartina giris varsa va o
malumatlarin yazilmasi qurgusu kimi nazards tutulubsa, onda «ox»
simvolu qabuledicidon FK-karti ¢ixarmaq mimkin oldugunu
gostarir. Hamin o piktogramdan sagda kigik zolaq girisine imkan
olan FK kartina ve ya daxili yaddasda yaddasin hacmini gosterir.
Oger yaddagda mslumatlan yazmaga artiq yer yoxdursa, onda
tamiz FK kartini qoyaraq GPS 6lgma islarini aparmaq olar.

Marhola 3. FK-kartin formatlagdiriimas:

Olgma naticalerini yazmaqdan avval ola bilsin ki, FK-karti va
ya daxili yaddasi formatlasdirma ve ya lstden formatlagsdirmaya
ehtiyac olsun. Bu o vaxt taleb olunur ki, ya tam taze FK-kartdan
istifade olunsun va ya avval yaddasa yazilmis mslumatlar artiq lazim
olmasin. Onun Ggiin kontrollerdaki ragamli diiyme 4 basilir ve ya
kursorun diymasi ile 4-ci satirdeki Utilities segilir. Sonra ya
ENTER-i basmaq ve ya F1 CONT-u basmaq lazimdir. Sger
displeyds ancaq 1-3-cl satirlor goriinarss, onda avvalca F4 SHOW
diymesini basmaq lazimdir. Ondan sonra «Format Memory
Module» paneline kegmak Uglin 2-ci diymeni basmaq va ya
kursorun diymassiile  «2 Format Memory Module» satrini segmak
ve ENTER-i basmaq ve yaxud F1 CONT diymasini basmaq
lazimdrr.

Utilities paneli agilir-yaddasin Format modulu (sakil 30).

FK-kartini formatlagdirmaq Gglin F1 CONT-u basmaq lazimdir.
Daxili yaddasin formatlasdirimasini ise salmag Ggin ENTER-i
basmaq lazimdir. Ekranda panel gorlinacek ki, bunun vasitasile
yaddas formatlagdirmaq olar (bax sokil 31).
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Device
Buick format

Sokil 30

PRI F 2 [ o

JESN Format MEMOFY Modl ) &
Davice g
Guick formatt

_ Internal
PC—CaF

RECDEFGHIJ K

L0 FERET)

Sakil 31

internal (daxil)  opsiyasini  segmak Ggln  kursorun
duymalerindan istifade etmak ve ENTER-i basmagq lazimdir. Daxili
yaddagi formatlagdirib isa salmag F1 CONT-u basmagq kifayatdir.
Formatlagdirma yerina yetirilandsn sonra biitiin malumatiar silinir.
Karti yenidan formatlasdirmadan avval FK-kartinda olan biitiin vacib
malumatlarin suratlerini ¢ixarmaq lazimdir. 8ger daxili yaddas
yenidan formatlagdirmaga ehtiyac varsa, onda gelacakdas lazim olan
malumatlarin  kompiiters kégirildiyine arxayin olmaq lazimdr.
Oger daxili yaddasin formatirlesmasini lagv etmak lazimdirsa, onda
F1 CONT-un svezinda ESC-ni basmaq lazimdir.

Geriya gakacak ki, bu da avvalki panelo gayidis-komandanin
formatirovka olmamasi demakdir.
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Morhals 4. Olgma islsrinin baglanmasi

Planalma  rejimini igd salmaq ugln esas pancarads 1-Ci
diymeni ‘basmaq va ya avvalca kursorun diymesi ile Survey 1
secmak, sonra ya ENTER-i va ya F1 CONT-u basmaq lazimdir (bax
sakil 32).

S oo T oash 3 ! 150 53
B K S 1]

-J

Cond o I=hi PP_STAT

Jab : Tastw

Cackd Sus ol WGES5d Seoret o

Entaniha : ATERZ TEoipodw

coNT {- - | | | [CSYS
Sokil 32

Displeyde (ekranda) asagidaki panel peyda olacaq: Masalanin
sonraki halli Ggln bu pancarada vacib gsrar gsabul olunmalidir:
tanzimlama (konfiqurasiya toplusu) parametr toplusunu segmsak,
olgma naticalerindan isloanmamislerini yazmagq Ugln fayl tapsirigi ve
antennanin tipi, onun qurulmasi Gsulu. Konfiqurasiya toplusu — bu
bir nego operasiyanin hayata kegirilmasi Gigiin gabuledicinin bir negs
mistorak (birge) tenzimleme parametrleridir. Bu parametrs-
malumatlarin geydiyyat  tezliyi, noqte identifikatorlarinin
(eynilesdirmanin) sablonu, malumatlar formati, antenna tipleri, yerdas
elementlarin kodlasdirimasi metodu vo s. aiddirler.

Qsobuledicide 06lcma ssehnssini  standart temin eden
oavvalcadan bir ne¢s bele sablon yazihb. Yeni toplunun neca
yaradilmasi hagda sonra izah olunacaq. Statik rejimde o6lcma
aparmagq Ug¢ln an yaxs! PP-STAT sablonunu segmak lazimdir. Bunu
ya kursorun sol diymasinin komakliyi ila haraket edarek PP-STAT
girisine mUmkin olan sablonuna va ya kursorla girige saha ayirib
ENTER-i basmagla etmak olar. Ondan sonra displeyds (ekranda)
olan konfiqurasiyalar toplusunun siyahisi goriinacek (bax sokil 33).
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ICONT | NEW |EDIT | DEL [INFO |a@NUM |
Sokil 33

Indi ‘PP-STAT satrini- ayirtmaq” {iciin Kursorun diymesi ilo
kontrollerde asagi-yuxari hsrakst etdirmak lazimdir, sonra vya
ENTER vo ya F1 CONT-u basmagq lazimdir. Tapsing fayh ve ya isgi
fayli  (Job) ¢Olde .geydden kecon malumatlarin tegkili ve
strukturlagsmasi Ggiin istifads olunur. Isci fayll hadsiz gadar noqtani
iso sala biler. Burada hemin néqteler haqqinda bitiin malumatlarda
(informasiyalarda) 6z aksini tapir (emal olunmanmug 6lgmaler, kodlar,
alave informasiyalar ve s.). Yeni layiha tartib olunanda (yaradilanda)
yeni tapsingin yaradilmasi da masslohatdir.

informasiya dasiyicisi  (FK-karti ve ya daxili yaddas)
formatlagdirilandan sonra avtomatik olarag susma (default) tayinati
gosterilmayan-is¢i fayll yaradilacag. Hemin an bu is¢i faylindan da
istifade etmok olar ve yaxud basqa: tapsiriq yaratmaq olar. Onun
dgtn  kursorun ‘diymealari ils asagl-yuxan heraket etdirmaklo
tapsingin girisi lglin saha aynlir. Sonra ENTER-i basanda ekranda
asagidaki siyahi goriinacsk (bax sokil 34).

SHS S 143 o<

,a.
CONT | NEW [EDIT | BEL [DEUCE|cNUM

Sokil 34
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F2 NEW diymasini basanda displeyde asagidaki panel
gorunacak (bax sakil 35).

@H W Li DD 14:0%
W

Hame
Description

tCreator

Device pC-Carde

cobT | | 1 1]
Soakil 35

Bu pencerada yeni iggi fayl yaradib (Name) tapsingi kegirmak
ve ENTER-i basmaq lazimdir. Girig sahalerinde Description (siyahi
~ tertib etmak) va Creator (muallif) satirlorini- doldurmayib, bos
qoymagq olar. Misal t¢in Test adli ig¢i fayl yaradaq (bax sakil 36):

@HG e O] e

Name : Test,
Description: ENGG_G__G_—_—_—_—
Creator :

Deyice : PC—-Cardw

jcony | | | |

Sakil 36

Tayinati olmasa yeni is¢i fayl FK-kartinda yaradilacaq. Lazim
(gelersa) olarsa, daxili yaddasda yeni isci fayli yaratmaq olar. Onun
ugun sahada Device (qurgu) internal opsiyasi segilir.

F1 CONT-u basmagla segilmis aparici pancarads isgi fayh
tasdiq olacaq. ©gar yeni fayl yaratmagq fikri deyisarsa, onda ESC
basmaq lazimdir. F6 QUIT diymssini (gixig) basmagia svvalki
vaziyyata qaytaniir. F1 CONT-u basdigdan sonra olan (mévcud) isgi
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faylin adi yenilasacak ve Test adli bir is¢i fayh yaranacaqdir (bax
sakil 37).

DR L

JOES F(C-

Ejﬂ 142 ZE

111 .95

i
CONT | NEL JETIT | LEL [DEUCE CtNLIM |

Sokil 37

indi yeniden yaradilmis isci faylini tesdiq etmak Ggln F1
CONT-u basmaq lazimdir. Sonda istifads olacaq antenna tipinin
se¢ilmssi, onun qurulmasi dsullar segilir. Umumiyyaetle, bu AT502
on tripod (ligayaqda) (vo ya SR510 gabuledicisinden istifada
olunursa, AT501 on tripod) antennalarindan istifade olunur. Blavs
malumat Gg¢ln «Antennanin hinddrldyinin élgiiimasi» bélmasine
nazar yetirmak lazimdir. Bu secms adi yolla hayata kegirilir. Svvalco
kursorun diiymesi ilo «agagm» giris sahasi ayirmaq, sonra sol
kursorun dlymesi ils lazimi varianta kegmak olar. Ondan basqa
ENTER dlymasini basmagla istenilon variant segmak Uglin
siyahiya giris agilacaq. Bununla statik 6lgma ile Slgma Ugiin lazimi
parametrier qurulub qurtarr. Survey/Begin panelinin gorundsi bels
olacaq (bax gokil 38).
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Sokil 38
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Tonzimloma prosesini basa vurmagq tgun F1 CONT-u basmaq
lazimdir.
Marhala 5. Célda malumatlarin qeydi (reqistrasiyasi)

indi displeyds esas odlgma paneiidir. Bu misalda panelin
tonzimlonmasi agagidaki kimi gériinacak (bax sakil 39).

e
E o)
(Y]
I
M

Art. Heooht = 9,002 m

GDioFP H B .6

-—-——
Sokil 39

indi artig programin indikasiyasinin yoxlanmasi ~ vaxtidir.
Displeyin yuxan tersfinde mdvgemiayyanetms (pozisionlagsma)
rejiminin  piktogrami  gorinmalidir. Bu piktogramin rejimionun
«mobilliyini», an azi girisi mimkin olan 4 peykdan gealen signalin
gabul olunmasini, nisan isa istifade olunan peyklerin sayinin hamin
peyklerin sayina miivafiq oldugunu gdsterir. Qebuledici minimum 4
peyki misahide etmays baslayan kimi koordinatlarin tapimasi
piktogrami gorGnir. Ondan sonra tayin olunan nogte Uzerinda
qurulan antennanin lazimi oriyentlogsmaesi segilir. Ondan sonra
nogtade dlgmani aparmaq tgiin F1 OCUPY diymasini basmaq
lazimdir. Bu musahidanin geydiyyatini ise salir ve pancere muvafig
tarzdo dayisir (bax sakil 40).
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Koordinatlarin tapiimasi rejiminin piktogrammasi statika Usulu
ilo dlgme nigsanina deyisir (lgayaq simvolu gérinecak). Yeni
piktogramma, malumatlarin yaziligsinin yerina yetirilmasini bildirir.
GPS melumatlarindan emal olunmayanlan xayaliuzaqlq Slgmalarini
va har bir mugsahide olunan peyk signalinin fazasini avvalcadan
muayyan olunmus intervaila 6ziinds saxlayan «tayinati olmayanda»
har bir 10 saniyade yazilir. Bu parametr, malumatlarin yazilmasi
tezliyi (Observation Recording Rate), istifade olunan konfiqurasiya
toplusu PP-STAT terkibine daxildir. Miivafiq sahays nogtanin (Point
Id) identifikatorunu (evez edsnini) kegirmak. Oger giris vaxti har
hansi bir sshva yol verilibse, onda CE dilymasini basmagla sshvi
dlzeltmak olar. Girigi ENTER-i basmagla tamamlamaq olar. indi
quragdiran qurgunun kémakliyi ils antenanin hindarliyiini élgmak
lazimdir. Antennani tutqacda qurandan sonra tutqacin asag
torafinde yerlosen a§ isaredan (metka) Yer sathinde barkidilmis
nogteys gader masafe Olgilir. Antennanin 6lgiimas hindirliyini
Ant.Height sahssine kegirmak lazmdir. Ne qader ki, (SR510
gebuledicisi Ggln) avvalcadan «AT502 (igayaqda» ve ya «AT501
Ugayaqda» opsiyasi segilib, antenna tutgacinin asasi antennanin
faza markazi arasindaki masafe avtomatik yazilacaq. Tayin olunan
nogte Uglin ne lazimdirsa hamisi artiq daxil edilib. Ne gader ki,
«tayinatsizdan» istifade olunur, parametr dsyismez qalr, statika
Usulu ils Olgme saygaci (Static obs) her 10 saniyaden bir
yenilogocak.

Displeys yeridilon GDOP-un giymati, peyklarin fazada indiki
handasi yerloasmasini oks etdirir. No gader bu giymat azdir, bir o
gedar handassi veziyysti yaxsidir. Malumatian yazan vaxt antennanin
vaziyyatini dsyigsmek olmaz. Clnki onda emaldan sonra alinmis
koordinatlarin daqiqliyi azalacaq. Olgme isleri aparan zaman FK-
karitini gixarmaq olmaz. ©gar bu gosterise emal olunmazsa, onda
yaziimig melumatlar korlana biler va SKI-Pro programi bu ciir
kartdan malumatlar oxuya bilmaz.

indi artiq TR500 kontrollerini agmag olar. Bu heg¢ bir clr 6lgms
prosesine tesir eds bilmez, yani malumatlarin geydiyyati davam
edacak. Bundan sonra kontroller yenidan ise salinarsa, displeyds
(ekranda) hamin avvalki is¢i paneli goriinecek. Malumatlarin
yazilmasi, 6lgme planina mivafiq davam edeacak. Bu o demaekdir ki,
istinad stansiyasi kimi istifade olunan gabuledici, bitln tayin olunan
noqtalerde mobil gebuledici qoyulana qgader daima islemalidir.
Nogteterde melumatlanin geydiyyatr (vaxtl)) middasti, ssasen bazis
xattinin uzunlugundan va koordinatlarin hesablanmasi dagigliyindsn
asiidr. Bu haqda genis malumat «statika ve tez statika metodla
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dlgma» bolmasinda verilib. Novbads lazimi heacmda malumatiar
geyd olan kimi, élgmeni dayandirmag olar. Onun agclin F1 STOP
dilymesini basmaq lazimdir. Onda displeyds asagidaki pancers
géranacak (bax gokil 41).

o el e L B 3 14152
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Sokil 41

STORE diiymesina girig mimkin olacaq. Bu mearhalada
(etapda) nogtanin svezedicisini (identifikatorunu) ve antennanin
hindirltyini yoxlamag ve lazim gelarss, duzsltmak olar. F1
STORE dilymasini basmagla 6lgmani basa gatdirmaq olar. STORE
dilymesini basmagla ndgte ile elagadar butin informasiyalar
verilmis  (qoyulmus) isc¢i faylinda yazlacaglar (noqtanin
identifikatoru, antennin hiindirlayl ve s.).

Morhala 6. Olgmenin yekunlagmasi

indi 6lcma panelini baglamaq olar. Onun Ggun SHIFT F6
QUIT dilymaleri kombinasiyasindan istifade etmak lazimdir. Ondan
sonra displeyds ssas menyu yeniden gorinecak.

Gosteris: SHIFT F6 QUIT dilymalerinin kombinasiyas! dlgma
islorini basa catdirmaga ve ya istenilen vaxt dlgmani dayandirmaga
imkan verir. Bu halda OCUPY dilymasini basmagla toplanan biitin
malumatlar itirilecek. Bas menyuya gayidan kimi gebulediciden FK-
kartint ¢ixarmaq olar. Bu FK karti piktogrami asagidakl oxla
eynilesdirilacak (indisirova olunacaq).

O
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indi gebuledicini séndiirmak olar. Bitin kabellori enerji ila
gidalanmadan ayirandan sonra biitiin kabel ve qurgular nagliyyatda
dasinma qutularina yigmaq lazimdir. Bundan sonra ndvbeti ndgteya
gedib yuxandaki emaliyyatlar tekrar etmak lazimdir. Cél islerini
qurtarandan sonra bazis xattinin uzunlugunu degiq hesablanmasi
SKI-Pro programinda aparilir.

§36 ©n qisa bazis xattinin 6iglilmasins aid misal

Metodiki noqteyi-nezerden an qisa bazis xatlarinds dlgmeni

statika metodu ile aparmaq daha slveriglidir.

* Mixtelif manealardan azad, toamiz yer segmok.

* Yer {izarinde iki néqta isaralomak lazimdir ki, sonradan

onlann arasindaki mesafeni ruletka vasitasile olgiib

hesablamalardan alinan masafa ila miiqayisa etmok.

* iki 500 Systemi gobuledicini Uigayagqlar (izarinda ikinci

fesilde izah olundugu kimi qurmagq.

* Hor iki gabuledicide PP-STAT sablonundan ve yeni

yaradilmig ig¢i faylindan istifade edarak 10 daqiqgalik

olgma iglari aparmaq.

* Antennanin hiindirliiyiini komplekte daxil olan

ruletka vasitasile olglib yazmaq.

* Nogtslerin identifikatoruna (avez edanina) ad verib

alatas yazmagq.

* Har iki gabulediciden malumatlar SKI-Pro programina

otiirmak voa noqtada hesablamaq.

GPS dlgmalarinden alinan mesafeni ruletka vasitssila
Olglimis masafa il migayise etmak. Alinmis maili masafe kontrol
masafeden bir nega millimetr farglana biler.

§37 Olgma islarinin gedisinda gabuledici vaziyyatinin
(statusunun) analizi

Kontrotlerin STATUS adhi xisusi diymasinin kémakliyi ile
gsbuledicinin vaziyysti haqqinda birbasa informasiya slda etmak
mimkindar. O diyms kontroller klaviaturasinin markazinda yerlasgir
ve indiki prosesden asili olmayaraq STATUS diiymesiti basdigdan
sonra displeyds (ekranda) asadidaki menyu goriinacek. (bax sakil
42).

75



indi gabuledicinin  vaziyystine nazarat etmak  Ugun
pancaralorde sade yerdeyisme kifaystdir. Kursorun asagi-yuxari
diiymalerinden istifade edersk mixtolif opsiyalar (segmak) ayird
etmak vo sonra ya F1 CONT ve ya ENTER-i basmaq lazimdir.
istonilon varianta girisi tezlesdirmak tgln ragamii diymelardan 1, 2,
3. 4-dan birini basmag kifayatdir. Biitin pancaraier haqqinda lazimi
malumatlari mivafig fesilde tapmaq olar. Bu fesilde o pancaralars
diqget yetirilib ki, onlar statika ve kinematika metodiar ile apanimisg
dlgmalar Gglin xtsusi shamiyyat kesb edir.

T W L S = S
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Sokil 42

§38 Peyklardan galen signallarin gobulu
vaziyyati

«1 Survey», «5 Satellite»-ni segdikden sonra asagidaki
pancars goriinacak (bax sakil 43).

Sokil 43
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Har bir peyk hagqginda asagidaki informasiya verilir:

* Peykin nomrasi (SV).

* Ufliqden hiindiirlityii ve azimut .

* L1 vo L2 tezliklarindo signallarin giicii.

* L1 vo L2 tezliklorinda olgmalarin keyfiyyat indikatoru.

Bu pencero indiki anda gabuledicinin effektli islomasi
hagqinda qumeth malumat verir. «Tayinatsizlignda Gfuqgdan kasmae
bucagi 15°%dan gox olan biitiin peyklar musahida olunmahdiriar.

Mdsahide olunan peyklerdan galen signallarin giclt 32-51
arasinda olacaq (SN1 ve SN2 signallarin minasibatleri boyukliyinua
gostarir). Ufliqden yliksaklikda yerlosan peyklarden %elen signallarin
glclnin parametri 45-don 51-0 gader olmalidir. 20°-den az bucaq
altinda ugan peyklerin gostericileri isa 32-40 diapazonda olmalidir.
Musahide olunmayan peyklor S/N avazinda (--) xatt ¢cakmas ils isars
gokilocek. Olgma naticalerinin keyfiyysti Qi1 ve QI2 dirsoklorindaki
0-99 ragemi ile eynilegdirilir. Bu ragem 80-99 regamlari arasinda
dayisir. Cox asadi ragem, signalin gabul olunmasinda ganun
pozuntusunu gdstarir-agaclarin, yarpaglarin vo ya atmosferm aktiv
sapmasi (Atmospheric Conditions). ©gar (figden 15° yuxarida har
hansi bir peyk tapilarsa-onda, demali, hamin peykdan galen signal
muxtslif manegiliklarlo Uzlagir. ©gar 6-dan ¢ox peyk misahida
olunursa, onda informasiyani varaglamak U¢un kursorun asagi-
yuxart didymelarindan istifade etimak lazimdir. Displeyds (ekranda)
skyplot (peyklerin handasi yerlagsmasi)-ni ise salmaq lgiin F5 SKY-
ni basmaq lazimdir ki, onun kémakliyi ilo har bir peykin qitblara
nisbatan vaziyyati va zenit néqtosi tapilsin (bax gakil 44).

Dl] 16&3:

Sokil 44
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Sekilden gdrindiyld kimi zenit nogtesi ortadadir va onun
dairesinda xatlorlo iifiiqdan eyni hindiirlikde 15°, 30°, 60° yuxan
bucaq altinda oldugu goriinir (Xarici daireden daxili daireyo).
STATUS / Satellite pancerasine qayitmagq Ggtin F1 CONT diymoasini
basmaq lazimdir. STATUS menyusuna va vaziyyatin nazarsti
rejimini gagiran pancaraye gayitmaq Ugun yeniden F1 dldymasi
basiimahdir. Yuxarida gosterilonteri side etmak lgiin ESC-i bir negs
dofe basmaq lazimdir. Bu basmagla displeyds avvalki pancaraler,
axirda isa statusu yoxlama rejimi gagiriian pancere gorinacak.

§39 Stop & Go indikatoru (Dayan \;e Get indikatoru)

Qabuledicinin Stop & Go indikatoru, Rover operatoruna tez
statika metodu ila dlgma vaxtini texmini giymatlondirmays imkan
verir. Nogtada minimal is vaxti mixtslif parametrlordan asiidir:

- istifade olunan peyklarin sayindan

- GDOP parametri ila xarakteriza ofan peyklarin
handasi yerlagmasindan

- iten signallarin sayindan

- istinad stansiya ile mobil gabuledicinin
quruldugu ndqta arasindaki bazis xattinin uzunlugundan

- Roverin cari vaziyystindan.

Nogteds dlgme isleri ise salinandan sonra is prosesinin
saydaci aktivlesir ve istifadaciys dlgme statusu haqginda
informasiya verir (bax  sakil 45).
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Mslumatlarnn yazilmasini o vaxta geder davam etdirmek
maslohat gorulir ki, indikator Completed 100% gdstersin. Bu
panelds eynilegdirilon alave malumat-négtede 6lgma baslanan
andan igin qurtarmag nezerde tutulan (100% catana gadar) vaxt,
noqtade dlgmani ise salandan sonra itirilen signallarin sayi, GDOP-
un indiki giymati ve yazilmis statika lgmalerinin say!.

Olgmeanin progressiv indikatoru coxillik tacribaye asaslanaraq
programlasdinhr. Baxmayaraq ki, parametrin tenzimlanmasi tesnifati
¢ox mohkem nazaret etmaya imkan verir, bazis xattinin tapiimasi,
bizi qane edasi daqigliyine qarantiya vermir. Svvalki operasiyaya
qayitmagq Ggiin F1 CONT dliymasini basmaq lazimdir.

§40 Akkumlyatorun doldurulmasi saviyyasi va yaddas
voaziyyati

Bu c¢ox shamiyyatli poncersni «2 Hardware»\ «1
Memory/Battery» menyusunda agmaq olar (sokil 46).
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S LT = - L |

“BatLery

PO=Card = 1 .1ME

Memory Tt i AKE

Battery A & ax

Eattery B f 2% O

Baktery Ext: AT

contT | | | ] |
Sokil 46

Bu penceradeki malumatlar bizim ehtiyatimizda (resursda)
olanlar eynilosdirir. Masalan, bu halda FK-kartinda 1.1Mb hacminds
girig mumkdindur. Qrafiki indikator (eynilesdiren, avez edsn) har bir
qurgunun ehtiyatlarindan (resurslarindan) istifadesi saviyyasini
gosterir. Maselon, FK-kartinin yaddas hacminin texminen 35%-i
artiq dolub.indi islensn biitiin qurgular (hem yaddas ve ham das
gidalanma menbayi) ulduz sskli ile gdsterilibdir. F1 CONT-u
basmagla ovvelki smaliyyata (operasiyaya) kecmek olar. ESC
dliymesini basmaq bir merhale geri - «STATUC/General»
menyusuna gayitmaga imkan verir.
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§41 indiki (cari) koordinatlarin displeya (ekrana)

cixariimast

STATUS rejiminin «1 Survey/3 Position» submenyusunda
indiki koordinatlara baxmaq olar. Displeyde (ekranda) asagidaki
pancara agllacaq (bax sakil 47).

Calgmalar: Sistemin statusu haqqinda informasiya
sistemi ilo tamighq.
* Qobuledicini isa salib 6lgma iglarina hazirlagmagq.

* Nogtads olgmoani iga salmaq Ugliin bas menyunun
6lgma rejiminin F1 OCUPY dilymasini basmaq lazimdir.

* Muxtolif penceralorde statusa nazaret haqqinda
informasiyan1 yoxlamagq.

*
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Sakil 47

Peykin statusu
Skyplot
Stop & Go indikasiyasi
Akkumlyatorlann enerji ite doldurulmasi saviyyasini
yoxlamagqg
MovgemUiiayyanetma naticasina baxis.
Nogtenin  avazedicisinin  ve antennanin  hindarldyunu

keciranden sonra ndgteda olgmae islerini yekunlagdirmaq
ticlin STOP va STORE diymsalarini basmaq lazimdir.
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VIll Fasil. Sistemin tonzimlenmaosi
S ~ parametrinin doyigsmasi

CONFIG diymasinin kémakliyi ile tanzimlemenin biitin
parametrlerine girmak olar. indi istifade olunan bitiin parametrlari
istenilen vaxt deyismsk olar. CONFIG diymesini basmagqla
asagidaki menyu goriinacak (bax: sakil 48).
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Sokil 48

Lazimi varianta girig istenilon menyu ile islemak kimi sadadir.
Onun {gln raegamli diymalardan (masslan, Hardware bélmasina
girisi olan 2) istifads etmsk lazimdir. Ondan basga kursorun asagi-
yuxari diymssinin komekliyi ile istenilon satiri segib, sonra F1
CONT diymesini basmagqla lazimi varianta giris alda etmak olar.
Bltln parametrlarin tanzimleamasi haqqinda asagida genis malumat
verilib. Bu hissada biz xiisusi diggati o parametrlaro yetiracayik ki,
onlar statika ve kinematika metodlarn ilo 6lgms ugln vacibdirler.
Sonraki 5 bdlmoads, statika ve kinematika metodlan ils 6lgmads
totbig olunan 5 miixtslif tenzimiema misall verilacak.

§42 Kontrollerin igiglandiriimasinin idars
olunmasi

Kontrollerin  bazi parametriori «3 Genera\6TR  500»
bolmasinin kémakliyi ils fiqurlasdinila biler (bax gakil 49).

Kontrollerin altdan isiq salanini ve displeyin kontrastigini
tezad, (zidiyyst) yandirmag ve ya soéndiirmek olar. Yes ve No
opsiyalar arasinda elektrik cereyanmin istigamatini dayismak dgiin
kursorun sol tersfindoki dilymaden istifade etmsk lazimdir. oger
YES opsiyasi segilorsa, onda gdzleme miiddatini gbstermak
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lazmdir (Time-Out). Ondan sonra altdaki isiq avtomatik olaraq
sdnacok. Bu pencerede ses signalinin  (alarm) verilmasini

e NI | I
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Time-Out £ 1.8 min
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CONT | ) (—iBRk [+iBz | |
Sokil 49

vo ya imtina (redd) olunmasini (Keyclick) duymesini basmagqla
hayata kegirmak olar. Taze (yeni) tenzimlama F1 CONT diymasini
basandan sonra aktiviesir. Bu dilyme basilandan sonra tenzimlama
rejimi gagiritan pancaraye kegid olacag.

§43 Qeydiyyat tezliyi dayismasinin miisahida olunmasi

Bgoer dlgma naticaleri yazilan tezliyi deyismaya ehtiyac olarsa,
onda bu parametri «2 Operatiom\3 Logging» boimasinda tapmagq
olar (bax sakil 50).
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Sakil 50
Kursor diiymasinin komakliyi ile kursoru novbati satre
kecirmak. Sonra ya bu parametrdaki butin ragemloer siyahisina (0,1

san-60 san) giris Gglin ENTER-i basmagq va ya kursorun sola/saga
dilymasinin komakliyi ile bitin bu variantlan varaglomak.
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Xabardarlq

" Oger «Log Static Obs» (statistik melumatlann geydi) satrinds No
manasi segilibse, onda emal olunmamig melumatlarin yazimast
daynadirilacaq. Bu o demskdir ki, mslumatlarin postda emals
olmayacagq.

* Oger geydiyyatin tezliyini dsyismek lazimdirsa, onda yalniz o
mulsahids materiallarini emal etmoak olar ki, onlar ham istinad
stansiyasi Ggln ve ham da mobil gabuledici Gglin eyni olsun.

* ©gaer gabuledicinin biri malumatian 10 saniyadan bir, o birisi isa 15
saniyadan bir yazirsa, onda o malumatiari emal etmak olar ki, onlar
har iki gebuledici ilo har 30 saniyadan bir alinan olsun. «Log Moving
Obs» (harakatde olanda miisahidanin geydi) sstrinde YES giymatini
vermak olmaz. Bu parametr yalmz naticslori postda emal olunan
kinematik élgmaler giin nazards tutulub.

§44 Saat qursaginin segilmasi

«3 General \ Time & Initial Position» mentagasinda yerli
qursaq vaxtint goymaq olar (bax sakil 51).

Kursorun diymesinin  kémakliyi ils «asagi»-ya heraket
etdirmekie saat qursagi adlanan «Time Zone» satrine kegirmak.
Ondan sonra lazmi saat qursadini axtarmagq (giin ya kursorun
saga-sola diiymalarindan istifads etmek ve ya ENTER-i basmagla o
parametrin mimkan giymatinin siyahisini slde etmek olar. Secilmis
varianti aktiviegdirmak tglin F1 CONT-u basmaq lazimdir. Bundan
sonra satrin yuxari sag tersfinde yerlogan vaxtin indikasiyasi yalniz
yerli vaxti veracak. ©ger pancarads indikasiya olunan giymatler diiz
olmasa belo ilkin vaxti va koordinatlar dsyismaya ehtiyac

RN R I I N1 1RITF
e BRI il

ime & Initial Pos
Laoal Time BRI - L1 7
Tile 20 H N
Lozal Date ! 1Z2.11 .99
1 4 Lat GTPEZEBLEITLY N

Lo# Qo4 AR A7REY F
MGEEd EHwn Std4.94% m

CONT (LOORDl | | [ |
Sokil 51
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yoxdur. Qabuledici avtomatik olaraq peyklarin axtarsi rejimina kegir.
Peyklar tapilan kimi vaxt ve koordinatlar avtomatik deyisacakdir.

§45 Olgmo vahidinin dayigmaesi

Bu CONFIG «3 General\ 1 Units» panelin kdmakliyi ile hayata
kegirilo bilor. Onda displeyde sonraki pancere goriinacak (bax sokil
52).
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Time . Zd4 hourse

Sakil 52

Olgiilen maesafe vahidinin deyigmasi dgln kursorun yerini
doyisib Distance sahesine kegirib ige salmag. Sonra ENTER
dilymasinin kémakliyi ile siyahini gagirmaq ve oradan lazimi 6lgma
vahidini secmak olar. Ondan basgga kursorun diiymalerinin komakliyi
ilo saga-sola kegirmakla lazim olan élgme vahidina kegmak olar
(metr, ABS futu va s.).

Yuxarida deyildiyi kimi basga 6lgma regemlarini segmak olar.
Masalan, displeya tarix formatinin gixarimasi.

Kegirilmis dayigikliklori tesdiq etmsk Ggin F1 CONT-u
basmaq lazimdir. 8gar deyisikliyi dayandirmaq lazimdirsa, onda
ESC-ni basmagq kifayetdir.

§46 Yeni konfiqurasiya fayllarinin yaradilmasi

Bgar zavod tarsfindan goyulmus tenzimlama sistemi bizi gane
etmirsa, onda onlan deyigsmak Ug¢lin asagidaki smaliyyatt aparmaq
lazimdir: ®vvalca bas menyuda «6 Configure» se¢mask. Onu da
yadda saxlamaq lazimdir ki, bas menyu-gsbuledici igo salinanda
displeyda birinci goriinandir. 8ger pancers haddinde menyunun 1-3
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mantagasi goriinerse, onda F3 SHOW dlymasini basmaq lazimdir.
Onda displeyds asagidaki panel gériinacak (sakil 53).

@5 s ]

1525

S Lz 7
CONFIG SET™ s
CNF DeSoription —
PRPOKIS Default
PR_ETAT Derault
BT BEF Default
RT.ROV Default

i
CONT | NEW [EDIT INFO [ORUM
Sokil 53

Sursti yeni yaradilan konfiqurasiya toplusuna kégurilmaesi
lazim olan konfiqurasiya toplusunu ayirmaq lazimdir. F2 NEW
duymeasini basmagla hamin o toplunun parametrlarinin suratlori yeni
yaradilmis konfiqurasiya toplusuna kegacek. Displeyds asagidaki
panel goriinacak (sokil 54).

P . 1 S
AT

CONF IGUREN New Configuration et

Huna : Test._PP
Jnucande Hapid Etatic PP

Creator :
oMy | [ |

Sokil 54

Klaviaturadan yeni yaradiimis konfiqurasiya sablonunun adin
kecirmak. Ondan basqa musllifin adini va tasviri kegirmak.
Yekunlagdirmaq Ggln F1 CONT diymasini basmaq. 9ger sshven
va ya bilsrskden ESC dliymssi basilarsa, onda avvalki pancearaya
gayidis olacaq ve yeni yaratmagq istadiyimiz konfiqurasiya sablonu
yaradilmayacaq. Bu halda yeni konfiqurasiya sablonu yaradilacaq
ki, onun da adi «Test_ PP» olacag. Onun tenzimlonmasi
«PP_STAT» sablonunun ekvivalentidir (gakil 55).
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Sokil 55

indi artiq yeni yaradilmis konfiqurasiya sablonunu redakts
etmays har sey hazirdir. Onun Ggun F3 EDIT diymasini basmagla
bir ne¢a pancaraya giris olacaqdir ki, o da istanilon sistemin
parametrini deyismays imkan verir.

§47 Avtomatik olgma seanslarinin programlasgdiriimasi

Qabuledicinin avtomatik isa salinmasi funksiyasi (Auto-Wake-
up) gabuledicinin islomasini programlasdirmaga imkan verir. O vaxt
gabuledici dagiq qoyulmus vaxtda avtomatik olaraq goyulmus
parametrds olgcmoays baslayir va dlgmani basa ¢atdinir. Bu funksiya
ona gora yaxsidir ki, gabuledici yaninda adam olmayanda da 6z
vozifasini yerina yetirir. Bunun kémakliyi ile elektrik enerjisine va
gobuledicinin yaddasina genast etmak olar. Bu rejim asagidaki
gaydada programlasdinlir. ©vvalca seanslar avtomatlasdirimis
menyuya ke¢cmak (glin menyunun «3 Applications/04 Wake-up
Sessions» meantagasini segmak tazimhdir. (bax sakil 56).
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Sokil 56
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F1 CONT diymesini basanda displeyds asagidaki pancara
gorinacak (sakil 57).
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Sokil 57

Bu pencerads yeni avtomatik 6lgme seanslarini yaratmag,
redakts etmoek ve olan seanslar legv etmak olar. Yeni avtomatik
olgma seansini yaratmagq Ugiin F2 NEW diiymasini basmaq lazimdir.
Displeyin bu pancerasina bazi melumatlari slave etmak lazimdir
(bax sakil 58).

Ay e T w19 & 1RIng
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conT [ | T 1 [
Sokil 58

Oigma naticalari yazilan fayh-isci faylini gostermek. Isgi
faylinin girigi Ugln kursorla yer segib ENTER-i basmagq lazimdir. Bu
artiqg méveud fayldan isci fayl segmayas vo yenisini yaratmaga imkan
veracek. istifade etmok istadiyimiz  tanzimlema sablonunu
gostermak. Kursorla tenzimleme sablonuna giris sahasini secib
ENTER-i basmaq. Onda siyahi gériinacek ki, buradan da istenilen
konfiqurasiya toplusunu segmak olar. Dagig arxayin olmaq lazimdir
ki, bu sablonda malumatlarin (reqistrasiyasi) geydi ise salinib. Oger
igo salinmayibsa, onda SKI-Pro programinda emal Ggiin he¢ bir
malumat slde olunmayacagq. Olgms islari no vaxt baslanacaq, hamin
tarixi do kegirmak. Avtomatik 6lgmeni ise salma vaxtini 4u, mm, cc

87



(saat, dogige, saniys) formatinda vermsk. Sonra kursorun

dilymasinin kémakliyi ile «agsagin-dan basqa sahalare girige kegmak
(bax sakil 59).

@ritie [] e

WA KE-UPS New Wake—up Ssession

Tession H HEk:
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codT | 1 1 1 ]
Sokil 59

Bger nogtslerin siyahisi bogdur ve ya bize lazim olan nogte
yoxdursa, onda F2 NEW-in kémakliyi ilo yeni néqgte yaratmaga
ehtiyac var (bax sakil 60).

@-i_ vf‘z L1 ED iBeiy
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Sakil 60

Burada néqtenin identifikatorunu (evazedicisini) kegirmak
lazimdir. Giris sahasina kegib, noqgtelerin parametrlari pencerasine
kecmak Ugiin ENTER dlymasini basmaq lazimdir (bax sakil 61).

S et AR L B 1615
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Sokil 61
88



Nogtanin identifikatorunu kegirmok. Koordinatlar sahasini
bosda saxlamagq olar. Dagiq giymet o noqtslers verial bilar ki, onlar
real vaxt rejiminda tapilan olsuniar va onlardan istinad stansiyasi
kimi istifade olunsun. Yeni néqgte yaratmaq ve avvelki pancarsye
gqayttmag lg¢in F1 STORE diiymasini basmaqg lazimdir. F1 CONT
duymaesini basmaq imkan verir ki, «New Wake-up Session»
(avtomatik  délgmenin  yeni seansl) pancerssine qayidisina
(d6nisgline) imkan verir. Bu vaxt avvslcedsn segilmis négteden
istifads olunacaq.

Sonra antennanin  ylksekliyini  kegirmek. Antennanin
yUksokliyini seans programlagdiran zaman d&lgmek lazimdir.
Bvvelcadan onu da qeyd etmak lazimdir ki, eyni bir seans nego dafo
tekrar olunacaq. Seanslarin sayini «# Executs» (hoyata
kegirma sayi) sahasine kecirmak. Bu halda isin apariimasi intervali
da (hh:mm:ss formatindan kegirmak fazimdir) maksimum
(23:59:59) ola biler. Bu etapda lazim olan biitiin malumatiar kegirilib.
Kegirilan informasiyanin diizgiinliyGni yoxlamaq dgiin F1 CONT
diymesini basmaq lazimdir. Onda ekranda névbati pencers
gériinecak (bax sakil 62).

C) w‘i L g all 16120

1 ——-Date Pur st ion
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4
(CONT | NEW [EDIT | DEL [INFO | ]
Sokil 62

Yaranmis avtomatik miisahide seansi siyahida goriinacek ve
basqalarindan segilacak. Bu siyahida biz seansin némrasini, tarixi,
ise salma vaxtini ve onun davam etmasini gérerik. Yaradilmis seansi
tesdiq etmak ugln F1 CONT diymasini basmaq lazimdir. Ondan
sonra gabuledicini séndurmak olar. Qsabuledici iss salinanda
avtomatik olaraq qoyulmus seansin parametrine mivafiq 6igme
iglari aparilacaq. F4 DEL diymasinin kémakliyi ite mévcud seansi
lagv etmak olar. ©gar onu redaktse etmak lazimdirsa, onda F3 EDIT
diymasinden istifade etmak olar. F2 NEW diiymasinin komakliyi ile
isa yeni avtomatik seans yaratmaq olar.
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IX Fosil. Statika (inisializasi)1 totbiq etmakla

kinematika va Stop & Go rejimlarinda
6lgma islarinin apariimasi

Kinematik 6igmalerin naticeleri imkan verir ki, antenna
herekatinin trayektoriyasini hesablayasan. Masslen: ©gar olgmalar
her saniyeden bir geyd olunubsa, neticede hansi nogteds har
saniya antenna olubsa, onlarin feza koordinatlari alinacaq. ©ger
kinematik rejimds dlgmalerin apanimasi yalniz vaxtia elagadardirsa
voa konkret haer hansi bir négte ila bagl deyilse, onda Stop & Go
rejimi o noégtalerin koordinatlarini slde etmaya imkan verir ki, 0.
noqtalere qisamiddatli misgahide aparnlib (bir nega saniya).
Antennanin yerin dayisende ndqtenin koordinatlarini bir santimetr
daqigliyinde almagq (g¢ln goxmanal problemini hall etmak lazimdir.
Kinematika vo Stop & Go metodlan ile dlgmayas baglamazdan avval
an yaxsisi statik metodia (inisializasiyadan) qurulmasindan istifade
etmokdir. Postda coxmanahni hall etmak li¢iin uzunlugu 3-5 km olan
bazis xattinde ikitezlikli statika metodu ile migahideya Gmumiyyastia,
5 dagigeden de az vaxt teleb olunur. Statika inisializasiyani yerina
yetiranden sonra GPS gabuledicisini bir teyin olunan nogtaden
basga bir teyin olunan nogteys aparnb bir negs saniya olcms
aparmagq lazimdir. Ne gader peykdan galen ardictl signal davam
edir, bir o gadar yiiksek dagiglikli 6igmani davam etdirmak lazimdir.
Bger peykdan golen signallar iterse, yeni signali galen peyklarin
sayl 4-den az olarsa, onda yuksek daqiqlikli natice alde etmays
garantiya yoxdur. Ona géra goxmanalini hall etmak Ugun statik
inisializasiyani tekrar etmak lazimdir. Kinematika ve Stop & Go
metodlan ile 6lgme cox effektlidir. Bu Gsulla goxiu nogteni tez tayin
etmak olar, bu sertls ki, agagidaki sertler gozlenilsin:

* |stinad stansiya va rover arasindaki masafs kicikdir
(qisadir)-3 km-dan da az. imkan daxilinde uzunlugu 5
km-den ¢ox olan bazis xottinden istifade etmoyi
planlagdirma.

! Kinematika ve Stop & Go metodlari ilo dlgmaye baglamazdan avval
goxmanalinin lazimi daqiglikds hesablanmasi tglin istenilon qeder
moalumatlarin toplanmasi (y)gilmasi) magsadile antennanin toxminan 10
daqige bir yerds harakatsiz saxlaniimasi demakdir.
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* Bir ndqtadon bagqga bir néqteys kegarkan siqnallar
li¢lin heg¢ bir blokirovka va s. manegiliklor olmasin.
Manegiliklor peykdan galan signallarin tam itirilmasina
do sabab ola biler. Bela bir halda inisializasiyani takrar
etmak macburiyyati da goriilan isin gedisini uzadir.
Statistik inisiallizasiya (vaxtinda) miiddatinde mobil gabuledici
sabit vaziyystini saxlamalidir. Az meyletma (bir neg¢s santimetr
haddinds) bels postda emala gatinlik toérads biler. Ondan basqa
faza goxmanalisinin hallinin qeyri mimkin olmasina da ssbab ola
biler. Bu da 6z n6vbasinda batin olgme naticalari dagiqliyinin asadi
dismasina gstirib ¢ixarar. T

* Signah tam itirondan sonra homisa is tokrar statik
metodun inisializasiyasi ilo hayata kegirilacak.

* Peyklarin handasi yerlagmalorinin yaxgi olmasi. Bu o
demakdir ki, biitiin dlgma dovriinds minimum 5 peyka
giris olmaldir. Yaxs! olar ki, 6 ve daha gox peykdan
istifada olunsun.

istinad stansiyasinda 6lgme islari statika metodu ils
apariimahdir. Statika dlgmalari aparanda telimata xisusi diqgst
yetirmak lazimdir. Bununla barabar bir ndgtadan digsrine kegarksn
is effektli olsun deya mobil gabuledici basga cir tenzimlans biler.
GPS antennasi paya Uzarinda qurula biler, bu vaxt gebuledici xtisusi
cantada (System 500 Minipac) dasinir. Bir alternativ  kimi
gabuledicini payaya baglamaq olar. 500 Systemi (g¢iln paya els
layihalagdirilib ki, ona ¢ox asanligla ya kontrolleri ve ya gabuledicini
baglamaq olar. Payanin uzunlugu eledir ki, AT 501 va AT 502
antenalannin hindurliyd dagiq 2m barabardir. Bu vaxt biitin saquli
sirigmaeler avtomatik olarag nezere alimir. System 500
gebuledicisini kinematik va Stop & Go rejimlerinde dlgma islori
aparmaq uUgun neca tenzimlomak haqqinda informasiya asagida
atrafl verilib.

§48 Kinematika vo Stop & Go rejimlarinda 6lgma
iglerinin apanimasi
Moarhala 1. istinad stansiyasinin tanzimlanmaesi

Statik 6lgmelara aid yuxarida gosterilon gosterislora itast
etmak. »
«Qeyd etma tezliyi» parametrinin rover Uglin qgoyulmus
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roqgems boraber . olduguna ve statik mslumatiann qeydi
aktivlesmasina arxayin olmag. Kinematik ve Stop & Go rejimisrinda
olgmaler Ggun, Umumiyyatla, geyd etma tezliyi 2, 3 va ya 5 saniys
segilir. Istinad stansiyalarinda GPS dlgmaleri genastbaxs olmalidir.
Yani peyklardan gslen signallarin blokirovkasinin olmamasina ve ya
gelen signallan zeifleden her hansi bir maneanin (gatiniik, iligik)
olmamasina arxayin olmagq.

Marhols 2. Mobil gebuledicinin ise salinmasi

Kinematik va Stop & Go rejimlerinde apanlmis o6lcmaiar
System 500-Un program talimatini 6daysan «Survey» modulunda
emal olunuriar. Hemin bu modulu menyunun bas pancerasinin «1
Survey» bdlmasindan ¢adirmagq olar.

* Lazimi konfiqurasiya toplusunu segcmak. Bu vaxt toklif
olunur ki, «tayinatsizignda olan;, yani «PP_KIS»
adlanan sablonu se¢cmak.

Kinematik ve Stop & Go rejimlarinds aparn!mis misahidslarin
qeydi UGgln tanzimlamani dlizglin segmays xlsusi digget yetirmak
lazimdir. Hem statik va ham de dinamik dlgma malumatlarnin
geydini da yerina yetirmak lazimdir. Bu vaxt «Static initialization»-
nin parametri «Yes» kimi verilmalidir (bax sakil 63).

@HR LS gl e

CONFIGUREN Logagin

Loy Iwatic gbs : YESw
s Sgte H T.HAw =
Loy *Moving Obs : “Ev
Static Inzt :
Log Audn Posdidonns: e
Moy Ant Heioht f Z.003
T ; N

Sakil 63
* Lazimi ig¢i faylini segmoak.
* Qurulacaq antennanin tipini segmak. 9n gox asagidaki
variantlarin se¢ilmayi maqsadauygundur. At 502 Pole
(payada) ve ya AT 501 Pole SR 510 gsbuledici ila
isloyanda (bax sakil 64).
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isi davam etdirmak tgln F1 CONT diymasini basmagq

lazimdir. ‘
Morhele 3. Kinematika vo Stop & Go rejimlarinda 6lemo

iglerinin apariimasi

F1 CONT diiymesi basilandan sonra displeyds 6lgma paneli
gorinacak (bax sakil 65).
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Sokil 65

Bu nogtade misahide aparmagq ugln statika rejiminds aloti
igo salib bir negs dagige isi icra etmak lazimdir. Malumatlarin
toplanmasi gedisinds antennanin méhksm dayanmagina nezarat
etmok lazimdir:

¢ Baslangic noqtada antennanin licayaqda
qurulmasindan istifade etmak.

* Antennani payada quranda mohkam dartib
baglamagq.

* Payani méhkam obyekta baglamaq.
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Baslangic ndqtada statika 6igmalarini geyd etmani iga salmaq
icin F1 OCUPY diymeasini basmaq lazmdir. Bu nogtsnin
informasiyalarinin  yazilmasi ilo - slagedar (messlen ndgtanin
identifikatoru ve antennanin hindurliiy) bir nege dagigadan sonra
F1 STOP ve F1 STORE diiymalsrini basmaq lazimdir. Bundan
sonra mobil gabuledici ile islemak iiglin har sey hazirdir. Ne qadar
ki, 4-5 peykdan galen -signallarla temin olunur ve o halda
koordinatlar 1 sm daqigliyinde tapilacaq. Bir nogteden bagqasina
kecande miigahids gqeyd olunacaq. Bunu «Static» rejimde
koordinatlarin tapiimasindan «Moving»-a keganda gormak olar.

~ 8 ~M

Bger vyalniz antennanin trayektoriyasi lazimdirsa, onda
dayanmadan harekat etmak lazimdir. Neticads postda emal zamani
har bir gqoyulmus vaxt (gln koordinatlar xiisusi isars ilo alinacaq
(har 2, 3 ve ya 5 saniya). ©ger bir nege konkret nogtenin
koordinatlarini alde etmak lazimdirsa, onda sadace olarag basqga
ndqteye kegmak lazimdir. Sonra F1 OCUPY dlymasini basmaq va
antennani néqte (zerinds saxlamagla bir negs saniye nogtede
galmaq lazimdir. Nogtede o gader dayanmaq lazimdir ki, statik
6lgmanin heg olmasa bir seansi yazilsin. Ondan sonra yeniden F1
STOP ve F1 STORE diymslerini basmaq lazimdir ki, nogteds
6lgma basa catsin. Stop & Go metodu ile tapilan nogtslerin
identifikatorlarini ve antennanin qurulmus hundurlilyGni kegirmak
lazimdir. Naticede post emalinda onlarin koordinatlan gostarilon
identifikatorlarla alinacaq. Bir nogteden baggasina kegarken
calismaq lazimdir ki, signallar itmasin. Bazi manegiliklor peykdan
galen signallarin gabulunun itmasina gatirib ¢ixara biler. Bu da 6z
novbesinds postda emalin daqigliyinin asag dismesins gatirib
cixara biler. Bela halda miitlaq statik metodla inisializasiyan: tekrar
hayata kegirmak lazimdir. Displeye agadidaki sistem malumatlar
cixarilacaq ki, onlar istifadagiys bagqa olgma siklinin tekrar iga
salinmasini gdstarar:

«Another static initialization is necessary»

Bu halda élgmenin yazimasi avtomatik dayanacaq. Ve
yuxarida deyildiyi kimi inisializasiyani statik rejimde etmak lazimdir.

Moarhala 4. Kinematika ve Stop & Go rejimlarinda igin basa
catdiriimasi
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SHIFT F6 QUT diymalerinin kombinasiyalarindan istifade
edarak kinematik va Stop & Go rejimlarinds Slgmani baga ¢atdirmagq
lazimdir. Bu harskat miisahide geydlarini dayandirmaga gatirib
gixaracaq.

§49 Malum néqtads (inisializasiya) qurulma

Statik metodla inisializasiya (yiikloma) prosesi koordinatlari
malum noqteds olgma isleri aparanda siirstlonir. Bgor ndgtanin
koordinatlarr WGS —84 kordinat sisteminda 5-10 sm daqigliyinde
malumdursa, statik metodla inisializasiya (yiiklama) 20-30 saniyaya
(10-15 misahids dovriinds) baga catacaq.

o  Olgma rejiminin (Survey) bas panelina kegir.

* Noqtada aparilan 6lgma naticalarini yazmaq iigiin F1
OCUPY diiymasini basib élgmoni ise salmagq. Payani
antenna ile etibarh saxiayin.

e Toxminan 20-30 saniyaden sonra F1 STOP
diiymasini basin.

* Noqgta identifikatorunun diizgiin kegirilmasini va
onun uzarinde qoyulan (tutulan) antennanin
hiindiirliiylinii yoxlayin. Ondan sonra F1 STORE
diiymasini basin.

e Baxmayaraq ki, qisa néqtalor zencirini «saxlamaqg»
maslahat gériiliir, (maksimum 20 néqts) indi artiq bir
noqtadan digarina kegib bir negs saniye miiddatindo
Olgma islorini aparmaq olar. Tokrar inisializasiyaya o
vaxt ehtiyac olur ki, peykdan galan signallar tam
itsinlor.

SKI-Pro programinda melumatlanin emali vaxti «Init» kimi
zancirde qeyd etmak lazimdir:  «lnit»  SKI-Pro programina
¢oxmanalinin halli Ggiin bu ciir négtslerin mévecud koordinatiarindan
istifade etmayi gostorir. Bir de tekraren geyd etmsk lazimdir ki,
baslangic néqgtelarin koordinatlan WGS -84 koordinat sisteminda
daqiq olmalidir-5-10 sm arasinda. Bu inisializasiya metodu SR 510
gabuledicilari (igiin xiisusi ahamiyyat kasb edir. Ciinki koordinatiari
malum olmayan ndqtelords bir tezlikli gebuledicilarden istifads
edandsa statik metodla inisializasiyaya gox vaxt taleb olunur.
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§50 Kinematika «on the fly»

«On the fly» rejiminin kinematika o6lgmalari gabuledicinin
heraket trayektoriyasini statika metodu ile inisializasiyasiz
(ylklomeden) almaga imkan verir. Birinci Olgmaden sonra
gebuledici bagga bir ndgteye kégtriile bilar. iki tezlikli gsbuledicinin
tatbigi imkan verir ki, santimetr deqigliyinde netice alde edilsin. Ona
gbre baxilan metoddan yalniz SR 520 ve SR 530 gsbuledicilari ilo
istifade etmak olar. Bir tezlikli gabuledicilordan (SR 510) «on the fly»
rejiminde dagiq kinematika dlgmaleri aparmaq olmaz. Bu metodia
dlgmanin Ustinlily( ondan ibaratdir ki, statika inisializasiya vaxtinin
uzadilmasinin garsisint alir ve emeak mahsuldarhgini artinir. Bu
metodun catismayan cshati ondan ibaratdir ki, naticalerin postda
emalinda coxmanalinin tamragamli hallinde «on the fly» metoddan
alinmig L1 va L2 tezliklerinda an azi 5 peykden galen signallarin
gabul olunmagini telab edir.

Ardicil kinematikada zencirvari 6lgmalarin kémakliyi ile ayn-
ayn noqtelerin  koordinatlarini tapmagq olar. Belslikla, ardicil
operasiyalar (emaliyyatlar) adi kinematik va Stop & Go rejimlarinda
aparilan operasiyalarla oxsardirlar. Bunlar haqqinda yuxarida
malumat verilib.

Ardicil kinematika tiglin tanzimlama parametri

Malumatlarin geyd olunma parametrini dizgin qurmag ¢ox
vacib bir amildir. «Staic Init» parametrinin giymati «No» zsrinda
qurulmalidr ve onda Log  Statics Obs ve Log Moving Obs
parametrlarinin giymatleri «Yes» kimi verilmaslidir (bax sakil 66).

o WLt 8 1BIZE
B Y G 3 gl
CONFIGURES Logaai _ i
Loy Swatic aobs= o YETw
Obs Rate : 20w I
Loa Moving Obs . YEZw
Zvatic Inzt :

LOY Antd POZitionss Hie

Moving Ant Heisht ® Z.008 M

coNt | (| ! ]
Sakil 66
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Mobil gabuledicinin qeydiyyat tezliyi, mobil gabuledicids
qoyulmus registrasiya (geyd) teziiyine berabar olduguna omin
olmagq lazimdir.

§51 Olgmenin apanimasi

Olgmanin bas pencarssi (Survey) agillan kimi geydiyyatin
tenzimlenmasi programina mivafiq olaraq malumatlar yazilmaga
baglayacaq. F1 OCuUPY duymasi basilanda, piktogramin veziyyati
dinamik rejimin indikasiyasindan statik metod gostaran piktograma
deyigacak. Négtade olgmeni basa catdirandan sonra «Moving»
rejiminds islamsk dciin F1 STOP ve F1 STORE diymalerini
basmaq lazimdir. SKI-Pro programi «on the fly» rejiminds faza
goxmanalisini hall etmays ve melumatian emal etmaya gadirdir.
Arada peyk signallan itsn zaman musahide vaxtini texminan 2
deqigaye gqader uzatmaq lazmdir. ©ks halda ¢oxmanall hall
olunmayacaq ve néqtslarin tayini daqiqliyi gdzlenilen daqigliya (1-2
sm + 1 PPm) mivafiq olmayacaq. Stop & Go indikatory (gebuledici
yerini dayisands) bu ciir is Ggln xeyirli informasiya vera bilor. («5
Sat’s since mm:ss» mslumat: - 5 peykdan galan signalin gabulunda
kegan dagige ve saniys vaxt formatinda) operatora peykin
migahide olunmasi vaxtinin baglanmasindan kegan vaxti ve ya
signalin tam -itirildiyi sonuncu am (momenti). Olgma islarina
saydacda 2 deqige vaxt kegmasini gésterandsn sonra baglamaq
maslshat gorilir. Qebul olma tam iten halda (ysni L1 va L2
tezliklarinde misahide olunan peyklerin sayi  5-den az olarsa)
saygac 6zii vaxti sifir gdstaracak (bax sakil 67 ).

Hube g e

STAHTUSN RTOPLGO 11745 Carob
S Sat’s since @ o: A

GDOP H
s Rec Rate :
Moving Obhs :

Sokil 67
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«On the fly» rejiminda aparilan kinematik élgmalarin postda

emal

SKI-Pro programi «Mixed Tracks» adlanan malumatiari emal

edir. Statik metodla ve hamginin kinematik rejimde alde olunan
melumatlar bir lgme zancirine daxil edilacaklor (bax sakil 68).

Sokil 68

Yuxarda verilon misalda gésterilen 1-5 noqtsler statik

néqgtalardirler. Malumatiarin emall prosesinda statik miisahidenin
materiallan kimi har bir néqtenin koordinatlan da hesablanacaq va
yekun naticada bir nega hesablamanin orta giymati gétlralecak.

§52 Kinematika, Stop & Go va «on the fly» rejimlarinda

98

islamaya dair tacriibavi maslahat

Peyklorin handasi cahatdan yaxsi yerlagmasi
dovriinden istifade etmeak vacib bir amildir;
«pancare» 6 va daha gox peyke girig (alaga) bu
magsad ligiin ideal bir haldir.

istinad stansiya ile rover arasindaki masafa qisa 3-5
km olmalidir.

Statik  inisializasiya (ylikloma) miiddatinda,
yerdoyismo vaxtinda vo Stop & Go metodu ila qisa
vaxtda ardicil miisahidedan ibarst olan Ol¢ma
«zoncirini» saxlamaq 20 ndgtada olgma iglerini
aparandan sonra miisahideni dayandirmaq va tokrar
inisializasiyani (yliklamani) yerinoe yetirmak. Olgmani
dayandirmaq lazim galarsa, onda antennani al ile bir
negoe saniya tutmaq, yeni o gadar ki, displeyda



«Complete loss of lock» (Signalin tam itirilmasi)
goriinsin.

imkan daxilinde kontrol élgmaler do aparmagq.
Masslan, eyni néqteni iki mixtalif inisializasiya
(vilkloma) ile tapmaq ve ya koordinati melum
néqtani programa daxil etmak.

Slava informasiyalar (malumatlar)

Bu telimat System 500 gebuledicisinin funksiyasinin az bir
hissasini shate edir. Bu funksiyalarin aksariyyati real vaxt rejiminda
hall olunan messlalerdir. Bu bdéimade statik ve ya kinematik
dlgmalards slavs istifads imkanlan gostarilib.

System 500 gabuledicisi iig displeyla tachiz olunub.
Onlar akkumlyatorun enerji ilo doldurulmasini,
peyklardan gslen signallarin gsbulu statusunu va
yaddagda bos ‘vyerin olmasin giymatlondirmaye
imkan verir. Kontroller gabulediciya qosulmayanda
bu displeylar aktivdirlar.

Umumiyyatia, System 500 qebuledicisindan
kontrollersiz de istifade etmak olar. Onlan
avvalcadan els proqramlagdirmaq olar ki, igo salma
diiymasini basmagla alat iga diigsiin. Qalan biitiin
igler, gobuledicinin sondiiriilmasi do daxil olmagqla
avtomatik hayata kegirilacok.

System 500 iki ig¢i rejimi saviyyasini saxlayir-adi va
genis. Standart rejimda bazi parametrlor gabuledici
ilo islomayi yiingillagdirmak maqsadile
aktivlagdirilmir. Onlardan o vaxt istifade olunur ki,
gabuledici genig rejima kegirilsin.

System 500 miixtelif kod sistemini saxiayir
(miihafize edir). Qabuledici ilo isi yungiillagdirmak
giin (susma) tayinatsiz kodu séndiiriiliir. Bununia
bela néqtelori tematik kodlagdirmaq vea néqtalarin
bos ardicil némraleanmasini hayata kegirmak olar.
Status kontrol rejiminda tapsing faylinda saxlanan
batiin néqtelar haqqinda informasiyaya baxmagq
olar.

Malum istifadagi sablonu ila néqtalarin identifikatoru
tapsingini avtomatik qurmaq miimkiindiir.

99



e System 500 kalkulyatorla tachiz olunub. Onu «3
Applications/03 Calculator» menyusundan agmaq
olar. :

e System 500 qgabuledicisina qurasdinimis
(yuklanmig) program taminati interfeys bir nega
dilini saxiayir.

Tayinatsizliqgda (Susmagqda) istifada olunan asas ingilis dilidir.
Program teminati ehtimalina asasan bir nege dilden istifade etmak
olar ki, onlar paralel yiiklanib vo aktiviesdirila bilarlor. Bazi incaliklori
Leica firmasinin yerli dillerinden sorugsmagq (6yranmak) olar.

Olava: Piktogram vaziyyati.

Statika ve kinematika oOlgmalerin gedisinde displeyin
kontrollerinda vaziyyatin agagidaki piktogramini gérmak olar.

Movgemiiayyanetma ve daqiqlik statusu.

Naviqasiya (<100 m)

Oger heg¢ bir piktogram yoxdursa, demali koordinatlar
hesablanmayiblar. Umumiyyatla, bu o demakdir ki, peykler
migahide olunmurlar va ya onlann sayl qonaatbaxs deyil.
Radiomodemin kdmakliyi ila real vaxt rejiminda differensial tashihlar
qobul olunurlar, basqa daqiqlik saviyyalari saxianiimir.

Movgemiiayyanetma rejimi

Statik —GPS antennasi stasionar qurulmahdir

A
Xl

Dinamika — GPS antennasinin yerini doyismak olar.
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§53 Istifads oluna bilen peyklarin sayI

o

Almanax mslumatianna asasan indi istifada
olunan nazari gériinen peyklarin say!.

L1 ve L2 tezliklorinds istifads olunan peykierin say.

L1:8

L2:7

Indi miisahide olunan peyklerin say.

Bger SR 500 bir tezlikli gebulediciden istifads olunursa,
onda yalmz L1 {iglin satir eynilagacak.

Yaddagin vaziyyaoti.

‘l....

senee Daxili yaddas segilib.

H
»
ALY

FK-kart: segilib.

Qabuledicidon FK kartini ¢ixarmagq olar.

Yaddag indikatorunun hacmi, 12
saviyyasi var.

Yaddas tam bosdur.

Yaddas tam doludur.

§ 54 Olgma naticalarinin yazilmasi (statusu) vaziyyati.

~8 Statik rejimde emal olunmayan misahida
materiallaninin yaziimasi.
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~M Peyk gobuledicisi GPS miusahidasinin emal
olunmamis

materiallarini

harakat
Qebuledicinin yerini dayigmak olar.

prosesinda  yazir.

Blava: Antennanin hindirliyinin élgiimasi (gakil 69, 70, 71).

Y L

vE?

Vo4

Sokil 69

=

= ety
T RESY ?

-y K
HORE

HIEN

Sokil 70

AT 502 payasi

Sger antennadan payada istifade olunursa, onda Oigmaye
baslamazdan avval qurulan antennanin tipini At 502 Pole (ve ya AT
501 Pole) vermak lazimdir. Susmagda (yUklamakda) (VR) qurgu
hiindiirliyli 2 m. Umumiyystle, bu hiindirliik heg dayigmir. Saquli
stirlisma (VO) avtomatik tatbiq olunur ve (o) sifira barabardir.

Wi

Iy

Sokil 71

Akkumlyatorun enerji ilo doldurulmasi saviyyasi

- Akkumlyator tam doludur.
q[z Akkumlyatorda enerjinin 1/3-i iglanib.

M Akkumlyatorda enerjinin 2/3-i iglanib.

Istifada

olunan

Akkumlyator tam bosdur.

akkumlyatorlar

muvafiq

isaralenibler- A va B-dayisilon videokamer akkumlyatorlan. E-o

demeokdir ki, xarici akkumlyatordan (12B) istifade olunur.

102

simvollarla ,



Yerli vaxt

Yerli vaxt 12 vo ya 24 saat formatlarinda displeys cixarila
bilserlar. Saatlar satrin yuxan sag bucaginda eynilagdirilir.

AT 502 iigayad

Oger antennadan lgayaqda istifade edilirse, onun (zarinds
handurlaytnd élgmak Gglin xtisusi k ry u k var, 6igmazdan svval
AT 502 Tripod (ve ya AT 501 Tripod) qurdu tipini vermak lazimdir.
Antenna hiindirliyini (VR) élglib geyd etmak lazimdir (sekil 70).
Saquli siirigma (VO) avtomatik tatbiq olunur ve onun giymati 0,360
m goturdlir (sakil 72).

Tur AT 502

Oger geodeziya turunda qurulmus antenna vs ruletkasiz
Ugayaqdan istifade olunursa, onda 6lgmazdan avvsl AT 502 Pillar
(va ya AT 501 Pillar) tipini miayyan edin. Antennanin turun
markasindan (VR) antenna gdvdasinin altina kimi olan masafani
6lgub muvafiq satirds yazin.
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GPS System 500 gabuledicilarindon istifada
edarkan ekranda rast galan terminlar

S/s ingilis dilinda Azarbaycan dilinda manasi
1. Ant Height antennanin yiksakliyi
2. Applications totbiqi programlar
3. Antenna Name antennanin markasi
4. AT 501 Pole paya lizarinda AT 501 antennasi
5. AT 501 Tripod tregger lizarinda AT 501 antenna
6. AT 502 Pillar Pillar antennasi AT 502
7. Auto — Wake-Up Avtomatik yol (iz)
Another static
8. initialization is bagqa statik yiiklama tsleb olunur
necessary
9. Angle bucaq
10. Area saha
11. | Automatic avtomatik
12. :_'\er:;?::'es not hall olunmayan
13. Averaging ortalagdirma (orta hesabla)
14. Amblgluty ikimanali status=ha
status=yes
. . P kodun (y-kod formasina)
15. | AS - Anti-spofing ragemlanmasi prosesi
16. | Alarm signal, budilnik, sas signal
17. Battery batareya
18. Begin baglamaqg
19. &%NNTTINUiE) davam etdirmeo
20. gyss\::mgcoordmate koordinat sistemi
21. | CONFIG konfiqurasiya
22. | Creator misllif
23. Completed (basa catdi) yaxinlasdi
faza rejiminda 6lgmaya
. ondorilon bir nega tam
24: Cucle Stip gilsilalarin qmlmaGSI naticasinda
B zancirin miivaqgqgati qinimasi
25. | Config Set konfiqurasiya toplusu
26. | Coord Sys koordinat sistemi




S/s ingilis dilinda Azarbaycan dilinde manast
27. Configure konfiqurlasdir
Complete loss of . N
28. lock rejim zancirinin tam qiriimast
29. Colculator hesablama qurgusu
30. COORD koordinat
31, CNF konfiqurasiyanin qisaldilmig
formas!
simvollarin silinmasi, (reqam va
32. CE (ESC) harfleri yazmaq Ugtlin do istifads
olunur)
33. Compute hesablama
kod (Coarse/Acquisition) «Asan
miidaxils olunan»-«asan tapilan»
kod. Bu kod asasan GPS L1
C/A tezliyi ile modullagir. Kodun
34. 2 .
tezliyi peyk istinad generatoru
ehtizazi (tarpanmsa) tezliyindan 10
dofa azdir (1,023 mth) va har bir
millisaniya-dan bir tokrar olunur.
35. Code and phase faza vo kod
36. Code only ancaq kod rejimi
37. | Computed model | hesablanmig model
38. Coordinate koordinat sistemi
System
39. Confiquration set | konfiqurasiya toplusu
40. Co Go handasi koord'inata aid tetbiqi
program alavasi
41. Date tarix
42, Default tapsingda heg b_ir malumat
yoxdur (adsiz-lal, teyinatsiz)
43. Dustance mosafo
44. Description gorh (izah) etma, tasvir etma
SKI programinda koordinatlar va
45, Datum/Map modul | koordinat sistemlarini yaradan
hissa
46. [S)etermlne coord koordinat sistemini tayin etmak
ystem
47. DTM stakeout Digital Terrain Model (arazinin
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S/s ingilis dilinda Azarbaycan dilinde manasi
ragamli modeli) yera ké¢iirmasi
48. Duration miiddat (vaxt)
49, DEL sill'ma, 'e_krgnda secilmis istinad
nogtasini silmak
50. Device apparat, plan, metod va s.
51. | EDIT redakte etmak o |
52, End son .
53. Execut’s icra etma, hayata kegirme
54. ENTER daxil etmak (yerina yetirmak)
avvalki pancerays addim-addim
55. ESC geri qayitmagq (avvel SHIFT, sonra
CE)
56. FARA olgme n.aticalari asasinda sgatika
metodu ile goxmanalinin halli
57. 'l’\:llc:dn:;(te Memory yaddas modelinin formati
58. | GPS — Navstar qlobal movgemiiayyanetma
sistemi (QMS) sistemin adi
59. General Umumi, asas
6 General/Time&init | "chyunun daxilinda Umuvmi
0. : i bolmasinda vaxt ve baslangic
ial Position .
koordinat
koordinatlarin liggat &lgiilmasi,
61. GDOP Ustegal saatlardaki garsiliqh vaxt
forqi
62. HIDE gizlonmisg
63. Hardware texniki alatlar (vasaitlor)
64. HELP komak
65. HOME ilk pancoraya kegid
66. HDOP yalnlz' hindiirlik  (horizontal
koordinat)
r 67. Hopfield ¢0la, sahraya kegma
68. Home ilk panceraya
69. | internal daxili
i asas cihaza qosulan alava
70. Inter faces qurgular (interfeyslar)
71. | indicator indikator
72. | initiol pos baglangic koordinat
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S/s ingilis dilinde Azoarbaycan dilinde manasi
73 import GPS Raw | QMS rover stansiyasindan
) Data moalumatlarin idxal
7; iono free fixed signalin ionosferadan azad qeyd
olunmasi
75. | intuitiv intuitiv-giiurlu suratde
76. | Job is
77. Keyclick d_ﬁymani basarken esidilon seos
signali
78. QUIT gixmaq (programdan)
79. | QUICK format tocili format
80. Logging protokollagdirma
81. Log static Obs statik miisahidanin protokolu
82. Log Moving Obs horokat rejiminde migahidanin
protokolu
83. Logs protokollar
84. Local Time yerli vaxt
85 Log Auto | avtomatik movge miiayyan
) Positions etmanin protokolu
86. Local Date yerli tarix
Limits for
87. | Automatic avtomatik koordinatlarin haddi
Coordinate
88. Logfaye analiz etmoak
89. Logfile protokol
90. Metres metr
91 MANAGE/New yaratmag/yeni noqta
) point
92. Memary/Battery yaddag/batareya
93 MANUALS\READ tolimat, faylin adi (tekst, matn
' ME.TXT fayli)
94. MAIN bas menyu
95 Moving Ant | harakatda olan antennanin
" | Height hiindirluyi
96. Moving Obs harokat rejiminda miigahida
97. Memory Int daxili yaddas
98. Minipac kicik gqablagdirma
99. Moving herakatda olan
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S/s ingilis dilinda Azarbaycan dilinds manasi

100. Mixed Tracks qarisgiq izlema

101. Menu prgqramlar siyahisinin
cagirilmasi

102. | NEO informasiya

103. Nev configuration | konfiqurasiya yaratmaq

104. Nev point nogte yaratmaq

105. gz;’ellites visible peyklar goriinmiir

106 No, visible | istifade olunan peyklar miisahida

"~ | satellites used on | olunmur

107. Name | -ad

108. :\ll’gpg:f‘; c:sphere ~ | troposfersiz (troposfer deyil)

109. | NEW yeni

NAVSTAR- . Lo -

110. | avigation Satellite | PeYKin adi-naviqasiya peykinin

Time and Rangin vaxti va yeri
ging
111.
112. ::tr;ﬁteers used :r: L1/L2 tt_ezliyinda miigahida olunan
L1/L2 peyklorin sayi
113 Navigated navigasiya rejiminde  peykin
" | position kecma movgeyi
114. | NO yox
115 Number of visible | miigahidasi miimkiin olan
* | Satellites peykloarin sayi

116. | Obs Date miigahidae tarixi (vaxti)

117. | Operation menyuda amsliyyat bélmasi
ugusgda ¢oxmanalinin halli
tisullarindan biri do
GPS/ITJIOHACC faza olgmasidir.

118 On The Fly Bu halda stasionar qobul

) antenasinin qoyulmasina ehtiyac
yoxdur. Goxmanahnin halli
harakatda yerina yetirilir
(masinda, gamido va s.).

119. | Ocupy noqte segma

120. | Obs Rate miigahida tezliyi
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Sis

ingilis dilinda

Azarbaycan dilinde manasi

Observation

121. Recording Rate moalumatlarn yazilmasi tezliyi
122. ON ise salmagq (yandirmag)
123 Point/Line/Area noqts {xatt)-sahanin idara
) management — edilmasi
124. | Page down/up novbeti sahifa-avvalki sshife
125. Phase only yalniz faza
126. PC slot FK-doa kart qoyulan yer
127. | PCMCIA kompiiter kartinin adi
128. | PDE fayhn formati
129. PT programg teminati
130. | PWR — Pover enerji manbayi
131. | PC fardi kompiiter (FK)
132. | Position Mode (pgzi§iya) movge musyyanetma
rejimi
133. | Position movqge
134. | Pole payada
135. | Pillar )t/)era_ bas?nr'l_lm|§ dayaq (alati
arkitmak ugiin)
136. | Pointid noéqtanin adi ve ya némrasi
137. | Point nogte
138. | PP-STAT statika rejiminda bir baga emal
139. | PP-KIS kinematika rejiminda  birbasa
emal
140. | PC-Card fordi kompiiter karti (FK)
PP-Post- . _
141, processig pogt emali (birbasa emal)
142. | Referense Referens (osas stansiya)
143. | Rover rover (horokat edan stansiya)
144. | Results View naticanin goriiniisu
real vaxtda kinematika rejimi-real
vaxt migyasinda «Kinematika».
. GPS/TJIOHACC faza 6lgmasindan
145, ETK—Re?I Time | ; titade etmoklo real vaxt
inematic- . .. :
migyasinda durulan nogqtanin
voziyyati 1-5 sm daqgiqliyinde
tapilir.
146. RT-REF real taymda bazanin
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S/s Ingilis dilinda Azarbaycan dilinde manasi
konfiqurasiyasinin adi
147. RT-ROV :ZE:I taymda fazanin ROV-in konf.
Rapid birbasa hesablanan tocili statika
148. | Static PP — L2
. rejiminin adi
Post-processing
149. Rapid Static pp tacili statika
150. | SHOW géstorma, niimayis etdirmea
151. | System sistem
152. | SURVEY planalma (goriiniis sahasi)
153. SET komplektlagdirmae (toplama)
154, STATUS/General status (statika rejimi)
155. | Status status (vaziyyat)
156. | Satellite peyk
157. | STOP&GO dayan va get
158. | Static Obs statik 6lgmanin hesablayicisi
159. | STOP dayan
160. | STORE yaddagda saxlamagq
161. | Stake-Qut yera koglrma
162. | Static initialization | statik inisializasiya (yliklamasi)
163. | Static statik — tarpanmaz
164. | SR sensor
165. | SKI-Pro Leica firmasinin program taminati
166. | SHIFT komakgi diiymanin adi
167. | SR 530 sensorun modeli
168. | Survey Design planalmanin qurulmasi (layihasi)
169 Single Point | noqtenin  miistaqil koordinati
" | Position {(mdvqeyi)
170. | Selektiv secilmig
171. | SN serial noqts (ardicil néqgta)
172. | Session Seans (dovrii)
173. | Start Date baslangic tarixi
174. | Start Time baglangic vaxt
175. | Statuc Init s?_atika rejiminds (inisializasiya)
yukloma
176. | Sessions seanslar
177. | TERMINAL (TR) terminal —kontroller
178. | Time-Out fasila — gozloama vaxti
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N
Sis ingilis dilinde Azorbaycan dilinda manasi
179. | Test test
180. | TR 500 terminal 500
181. | Time-Zone saat zonasi
 182. | Time vaxt
183. | Transfer koéglirma
' 184. | Time to Go galan vaxt
[ 185.  Time at Pt kegan vaxt
| konfiqurasiya faylinin indiki adi
186. | TEST-PP (istanilon ad ola biler) birbasa
B emal olunan faylin adi «<TEST»
187. | Units vahidler
188. | Up avvalki
189. | Utilites/Format kémakgi program/format
Use stochastic | stoxaostik modellagmadan
190. : o :
I modelling istifada edin
191. | 805 % Geodeziya DGS-84
1984-cii il I Beynslxalg
192. | WGS-84 Lat Geodeziya Koordinat sistemi
DGS-84-uzunluq dairasi
 193. | WGS-84 LON DGS-84 — en dairasi
194. | WGS-84 EHgt yuksaklik
195. | Windows amaliyyat sistemi
196. | Wake-up sessions | isesalma seansi
197 Wake-up/New . .
. . yeni yaranmig isasalma seansi
wake-up sessions
198. | VDOP yalniz yiksaklik i
199. | Velocity surat N
200. | YES ha )
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